Compacto y manejable, tiene un radio de giro extremadamente reducido
El chasis auto portante, con un perimetro resistente a los choques, fabricado
con gruesas laminas cortadas al Laser y electro soldadas, todo ello permite
absorber las altas prestaciones de par que tiene el motor asincrono.
Extraccion lateral de la bateria
Completa instrumentacion: llave de contacto, Check control con visualizacion inmediata de eventuales averias o anomalias, dispone de cuenta horas, indicador
del estado de carga de la bateria, mando inversor de marchay bocina.
Sistema de iluminacion: lleva 1 faro de trabajo delantero con rejilla de proteccion de posibles golpes integrado a la carroceria, luces de posicion y freno traseras.
En el TTE 30 el conductor puede estar sentado o en pie, con apoyo lumbar ajustable en altura e inclinacién para garantizar una muy buena postura ergonémica.
Un gran confort de conduccidn esta garantizado ya que el eje motriz esta fijado con amortiguadores.
Gancho de remolque manuale, de 3 posicciones, o automatico.
Mando posterior con pulsadores para la aproximacion lenta (Adelante/atras) con el fin de facilitar las operaciones de enganche.
La rueda directriz se puede intercambiar con las ruedas de traccidn, estd montada sobre un rodamiento con bolas de gran didmetro, y con la plataforma
rebajada para poder acceder sin ningln esfuerzo al puesto de conduccién.
Eje posterior: en un Unico bloque con el motor-transmision montado paralelamente al eje de las ruedas traseras, fijado rigidamente al chasis
Motor eléctrico asincrono, sin escobillas, dotado de encoder, sondas térmicas y freno de estacionamiento electromagnético negativo, con palanca de
desbloqueo mecanico. El control de la velocidad se realiza a través de inverter trifdsico a microprocesador y sistema de frenado regenerativo. Interfaz
parametrizable con consola de programacion, no se suministra con la maquina.
Dispositivo "hombre presente" en la alfombrilla y asiento.
Mando posterior con pulsadores para la aproximacion lenta (Adelante/atras) con el fin de facilitar las operaciones de enganche
Freno de servicio que actua sobre las 2 ruedas traseras con tambores freno, gobernados a través de una maneta en el manillar tipo motocicleta
Freno eléctrico pre-ajustado que se acciona automdaticamente al soltar el acelerador, con el primer recorrido de la maneta de freno, y con inversion del sentido
de marcha.
Freno de estacionamiento y emergencia de tipo electromagnético controlado electronicamente: normalmente la maquina se frena cuando se para.
Pintura de serie: gris RAL 7021/7035, otros colores sobre demanda (opcién).
La produccion de las maquinas SIMAI estd orientada hacia la estandarizacion de los componentes y a su facil accesibilidad (montaje modular). Todas las
magquinas SIMAI estan construidas y certificadas segin las Directivas Maquinas y marcadas CE.
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11 Fabricante SIMAI S.p.A.
12 Denominadén del fabricante TTESO EJEMPLO DE LECTURA DEL DIAGRAMA:
2 |13 Accionamiento Eléctrica CARGA A REMOLCAR = 1 TON
E 14 Tipo conduccién Conductor sentado / de pie Ziﬁﬁéiﬁii Eincao = 1650 N
E 1.5 Capacidad de carga Q t 01 ﬁ?;?igc:k:iio”sl{lﬂmnm PER HORA = 400 M
g 1.5.1 | Capacidad de remolcado Q t 3
W Fuerza de traccion nominal F N 1000 Exsah X EXUGTORS (ol
1.9 Distancia entre ejes Y mm 1162 0
4 2.1 Peso propio Kg 523 20 /
§ 22 Carga sobre el eje delantero/trasero con carga Kg 218 /485 = / 1+
2.3 Carga sobre el eje delantero/trasero sin carga Ke 178 /345 18 / 5
3.1 Ruedas bandajes (PE), Superelastic (SE), aire (PN) SE/Pn & 4 z
3.2 Tamafio ruedas, adelante 15x4,5-8 E 12 , 4
g 2133 Tamafio ruedas, atras 15x4,5-8 E e / 7 . 2
§ g 35 Ruedas cantidad adelante/atras (X=accionadas) 1/2X E 8 -————7/—————--4 L
3.6 | Ancho de via, adelante byg| mm - 6 : 3t
37 Ancho de via, atras by1| mm 806 4 :
4.7 Altura sobre tejadillo (cabina) hg mm - 2 /:/
4.8 Altura del asiento hy mm 815 G :....%mm:::Hh}::nm;}:m::::{:m
381 Alturaal reposa pies o 168 o I
4.12 | Altura acoplamiento hyg| mm 215-270-325 i
4.13 | Altura de superficie de carga (min / max) hiq mm 500 - !
g 4.16 | Largo superficie de carga I3 mm 400 " !
g |4.17 | Largo voladizo posterior Ig mm 255 " }
2 418 | Anchode superficie de carga bg mm 630 :
4.19 | Largo total Iy mm 1702 E;\\ 1f \ :
4.21 | Ancho total bq mm 920 i’ 12 \ :
4.32 | Libre sobre el suelo centro distancia entre ejes my mm 133 g i i
4.35 | Radio de giro delantero Wa mm 1575 % i l
4.35.1] Radio de giro trasero mm 1016 I
4.36 | Radio de giro interior biz3| mm 542 T 1 T I ]
4.36.1 Pasillo con giro 90° mm 1500 B :
51 Velocidad de traslacién con/sin carga Km/h 7/12 0 HHIH;L;H”H:LJLM":};;;T”H;;J;H }Hysci::”“;;oo
g 5.5 Fuerza de traccion con carga N = l ESFUERZO AL GANCHO (N)
E 5.5.1 | Fuerza de traccion sin carga N 1000 :
E 5.6 Fuerza de traccién maxima con/sin carga N -/ 3000 10.000 = f
g 5.7 Pendiente superabile con / sin carga % ver diagrama x S i
LD; 5.8 Maxima pendiente superabile con / sin carga % ver diagrama -~ \ |
5.10 Freno de servicio / estacionamiento (I=Hidraulico, E=electromagnético, M=Mecanico, I/E = ' -—
5.10.1) Tipo de freno de servicio delantero / trasero -/ tambor ; = =
6.1 Motor traccion, potencia S2 60 min kw 2 E- 100 i
6.1.1 | Motor direccion hidraulica, potencia S2 60 min kW] - & :
x [6:3_| Bateriasegin DIN 43531 /35 /36 4.8, no 435358 é : =
5 |64 | Tension bateria u v 24 S 10 !
2 [6.4.1 | capacidad bateria K5 Ah 320-360 E & :
6.5 Peso bateria Ke L0 g ; :
6.6 Consumeo energético seguin (ciclo VDI) kwh/h - ] !
g 8.1 Tlpo de mando Inverter AC 0 500 1000 1500 2000 2500 3000
g 8.4 Nivel de ruido, al oido del conductor dB(A) 69 MATEEEG Ar g
8.5 Enganche de remolque, tipo DIN -

Esta ficha técnica segun la directiva VDI 2198, solo menciona los valores técnicos de los tractores / transportadores estandard
Las dimensiones son orientativas y pueden sufrir cambios. Las prestaciones se entienden como maquina nueva de fabrica,
con el rodaje hecho por completo, y fabricata en la fabrica de San Donato Milanese en condiciones climaticas normales. Las
prestaciones y los pesos son datos con motor y bateria de serie (letra en negrita) y con ruedas neumaticas. Con diferentes

equipamentos podrian verse alterados algunos valores.
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