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RX 20 I‘Elektryczn‘y wozek Wld,fowy Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwiazku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okresla tylko wartosci techniczne
W pe’r ni zelektryflkowana praca urzadzenia standardowego. Zastosowanie innych opon, masztéw, wyposazenia dodatkowego itp. moze skutkowaé innymi parametrami.

BB

1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) RX 20-14C/Li-lon RX 20-16C/Li-lon RX 20-16/Li-lon RX 20-16L/Li-lon RX 20-18/Li-lon RX 20-18L/Li-lon RX 20-20L/Li-lon

1.3 Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.5 Udzwig/tadunek Q kg 1400 1600 1600 1600 1800 1800 2000

16 Srodekcigzkosoifadunku o mm
X

mm 374 374 374 374 374 374 388

1.8 Odlegto$¢ grzbietu widet do osi kota

2.1

2.3

Masa wtasna wraz z baterig kg 2926 3125 3057 3127 3231 3419 3486

Nacisk na 0$ bez tadunku przéd/tyt kg 1498/1428 1500/1625 1520/1537 1611/1516 1524/1707 1612/1806 1689/1794

Rozmiar ogumienia 200/50-10 200/50-10 200/50-10

Liczba két (x = napedowe) przéd/tyt

Pochylenie masztu/karetki widet do przodu/do tylu  a/

--———————
Wolny skok widet
-—_-———————

Wysoko$¢ masztu wysunigtego maksymalnie  hs mm 3742 3742 3742 3742 3742 3742 3742

4.8 Wysoko$¢ siedzenia/wysokos¢ platformy mm 965

4.19 Diugos¢ catkowita li mm 2661 2661 2744 2852 2744 2852 2866

4.21 Szeroko$¢ catkowita by mm 1099 1099 1099 1099 1149 1149 1149

4.22.1  Szeroko$¢ widet e
4.23 Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B

Prze$wit pod masztem

Szeroko$¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 poprzecznie

4.35 Promien skretu W, mm
5.1 Predkos¢ jazdy (Blue-Q/normal/sprint) 7 tadunkiem km/h  16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20

RN -k 16/16/20  16/16/20 16/l6/20  16/16/20  16/16/20  16/16/20
0,52 0,45

5.2 Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem m/s 0,54 0,53 0,53 0,53 0,52

5.3 Predkos¢ opuszczania 7 fadunkiem/bez tadunku m/s 0,5/0,5 0,51/0,5 0,51/0,5 0,51/0,5 0,52/0,5 0,52/0,5 0,48/0,41

5.6 z fadunkiem/bez tadunku N 12300/7700 12300/7700 12300/7900 12300/8500 12000/7900 12000/8500 11900/8700

z tadunkiem /bez tadunku % 30,3/27,9 27,6/26 28/27,4 27,4/28,7 25,1/26 25,3/28,3 23/27

S

kW 2x6,5

Maks. sita pociagowa

5.8

5.9.1

Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien

bez tadunku 54/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 54/51/4,8 54/51/4,8 5,4/5,1/4,8

Przyspieszenie /15 m (Blue-Q/normal/sprint)

6.1 Silnik napedowy, moc S2 60 min

DIN 43531 B

6.3 Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie

Pojemno$¢ akumulatora

Zuzycie energii zgodnie z normg EN 16796

6.8 Zuzycie energii

-—_-———————
10.2 Przeptyw oleju dla osprzetu
——————
m/s?
_-———————

10.7.1  Klasa ochrony ciata operatora przed wibracjami: zgodnie z EN 13059



RX 20 I‘Elektryczn‘y wozek Wld,fowy Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwiazku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okresla tylko wartosci techniczne
W pe’r ni zelektryflkowana praca urzadzenia standardowego. Zastosowanie innych opon, masztéw, wyposazenia dodatkowego itp. moze skutkowaé innymi parametrami.

BB

1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) RX 20-16P/Li-lon RX 20-16PL/Li-lon RX 20-18P/Li-lon RX 20-18PL/Li-lon RX 20-20P/Li-lon RX 20-20PL/Li-lon

1.3 Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.5 UdZwig/tadunek Q kg 1600 1600 1800 1800 2000 2000

mm 374

1.8 Odlegto$¢ grzbietu widet do osi kota

kg 3018 3178 3254 3178 3474 3449

2.1

2.3

Masa wtasna wraz z baterig

przéd/tyt kg 1520/1498 1612/1567 1538/1717 1612/1567 1616/1858 1696/1754

Nacisk na 0$ bez tadunku

180/70-8 180/70-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10 200/50-10

przéd/tyt 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2

3.2 Rozmiar ogumienia

3.5 Liczba két (x = napedowe)

4.1 Pochylenie masztu/karetki widet do przodu/do tylu  a/ ° 5/6 5/6 5/6 5/6 5/6 5/6

4.3 Wolny skok widet

4.5 Wysoko$¢ masztu wysunigtego maksymalnie mm 3742 3742 3742 3742 3742 3742

4.8 Wysoko$¢ siedzenia/wysokos¢ platformy

_

4.19 Dtugos¢ catkowita Iy mm 2837 2945 2837 2945 2851 2959

420 Diugos¢ wozka od grzbietuwidet L mm 2087 2145 207 2145 2081 2189
4.21 Szeroko$¢ catkowita by mm 1099 1099 1149 1149 1149 1149

422 Grbos¢widet s omm 40 40 4040400
4.22.1  Szeroko$¢ widet e 80 80 80 80 80

4222 Dhgoséwdet | mm 80 0 8O0 80 80 80
4.23 Karetka widet SO 2328, klasa/typ A, B ISO Il A ISO Il A ISO Il A ISO Il A ISO Il A

Prze$wit pod masztem

Szeroko$¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 poprzecznie

4.35 Promien skretu W, mm
5.1 Predkos¢ jazdy (Blue-Q/normal/sprint) z tadunkiem km/h 16/16/20

5.2 Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem m/s 0,53 0,53 0,52 0,52 0,45

16/16/20 16/16/20

0,45

16/16/20 16/16/20

16/16/20

0,51/0,5 0,52/0,5 0,52/0,5 0,48/0,41 0,48/0,41

5.3 Predkos¢ opuszczania 7 tadunkiem/bez tadunku m/s 0,51/0,5

z tadunkiem/bez tadunku N 12300/7900 12300/8500 11900/8000 12000/8500 11900/8200 11900/8800

z tadunkiem/bez tadunku % 27,8/27,8 27,6/28,9 24,8/26 25,4/28,6 22,9/25,1 23,1/27,2

S

kW 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5

DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B) DIN 43531 A

5.6 Maks. sita pociagowa

5.8

5.9.1

Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien

5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 54/51/4,8 54/51/4,8 5,4/5,1/4,8 54/51/4,8

bez tadunku

Przyspieszenie /15 m (Blue-Q/normal/sprint)

6.1 Silnik napedowy, moc S2 60 min

6.3 Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie

Pojemno$¢ akumulatora

Zuzycie energii zgodnie z normg EN 16796

6.8 Zuzycie energii

-—_-—_____
10.2 Przeptyw oleju dla osprzetu in 26,5
_____
m/s?2  <0,6
_-—_____

10.7.1  Klasa ochrony ciata operatora przed wibracjami: zgodnie z EN 13059



RX 20 Elektryczny wézek widtowy
Rysunki techniczne

bs
bio

Rzut z géry, wézek 3-kotowy
£
- & < _.l.100 100
O
<
— lg X
[ ) Z, -
= : r £]
o x| Ey
l2
Rzut z boku, wézek 3-kotowy
&
L
Rzut z géry, wozek 3-kotowy
&
_.1 100 100,
= 2=
IS O
—c ls X

Rzut z boku, wézek 4-kotowy

bz

Rzut z géry, wézek 4-kotowy



RX 20 Elektryczny wézek widtowy
W petni zelektryfikowana praca
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RX 20 Elektryczny wézek widtowy
Maszty

e B BB

Wysoko$¢ podnoszenia mm 2680 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2860 2960 3160 3360 3560 3960 4170 4320 4620 4920 5220 5620 6070 6820 7870

Wolny skok 150 150 150 150 150 150 150 150 1365 1415 15615 1615 1715 1915 1366 1416 15616 1616 1716 1916 2066 2316 2666

_--—-------_—-----—---_----
Pochylenie masztu
--

mm 216/368/445/521/673/760

Pozycjonowanie widet Srodek-Srodek

Ogumienie 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10  180/70-8 (18x7-8) 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10
90
Szerokost catkowita b mm 1099 1188 1099 1099 1149 1188
[
Wysokosé podnoszenia mm 2680 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2860 2960 3160 3360 3560 3960 4170 4320 4620 4920 5220 5620 6070 6820 7870
--_-------———————---------

Wolny skok h,  mm 150 150 150 150 150 150 150 150 1261 1311 1411 1511 1611 1811 1308 1358 1458 1558 1658 1858 2008 2258 2608

Pochylenie masztu do przodu a 5

Pozycjonowanie widet $rodek-$rodek mm 216/368/445/521/673/760

200/50-10

1188 1099 1099 1149 1188

Ogumienie 180,/70-8 (18x7-8) 200/50-10  180/70-8 (18x7-8) 180,/70-8 (18x7-8)

Szeroko$é catkowita

200/50-10 180/70-8 (18x7-8) 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10

Ogumienie 180/70-8 (18x7-8)

Szeroko$¢ catkowita b mm 1099 1188 1099 1099 1188

Wysoko$é podnoszenia mm 2680 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2780 2880 3080 3280 3480 3880 4020 4170 4470 4770 5070 5470 5920 6670 7720

Wolny skok h,  mm 150 150 150 150 150 150 150 50 1261 1311 1411 1511 1611 1811 1258 1308 1408 1508 1608 1808 1958 2208 2558
_--—-------——————_---------
Pochylenie masztu do przodu «a 5
--—

Pozycjonowanie widet $rodek-$rodek 216/368/445/521/673/760

Ogumienie 200/50-10 200/50-10 200/50-10

Szeroko$é¢ catkowita

Ogumienie 6 200/50-10 200/50-10 200/50-10

b mm 1149 1188 1149 1149 1188

Szeroko$¢ catkowita

I
Wysoko$é podnoszenia hs  mm 2650 2750 2950 3150 3450 3850 4150 4650 5350 2770 2870 3070 3270 3470 3870 4030 4180 4480 4780 5080 5680 6130 6880 7930
--—-------———————---------
Wolny skok h,  mm 150 150 150 150 150 150 150 50 1366 1416 1516 1616 1716 1916 1430 1480 1580 1680 1780 1980 2130 2380 2730

Pochylenie masztu do przodu « 5

--—
216/368/445/521/673/760
s Sro/ss9

Ogumienie przéd 200/50-10 200/50-10 200/50-10

Pozycjonowanie widet $rodek-$rodek

Szerokosé catkowita b

Ogumienie przéd 200/50-10 200/50-10 200/50-10

Szeroko$¢ catkowita b mm 1149 1188 1149 1149 1188
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RX 20 Elektryczny wézek widtowy
Podstawowe zdolnos$ci przetadunkowe

RX 20-14C z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

2000

1800

1600

Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm

1400 +

1200 fe=s=eeeseees=ee===me====r=====c====

Nos$nosé w kg

1000

800

600

400

<2000 3000 4000

Wysoko$¢ podnoszenia w mm

RX 20-16C z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

5000

2000

1800

Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm

1600 +
c =600 mm

1400

-'
1200 €= 800 mm

Nosnosé w kg

1000

800

600

400

<2000 3000 4000

Wysoko$¢ podnoszenia w mm

RX 20-16 /RX 20-16P z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

5000

2000

1800

Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm
1600

1400 === =

1200

1000

Nos$nos¢ w kg
[3)
[}
@
o
o
3
3

800

600

400

<2000 3000 4000

Wysoko$¢ podnoszenia w mm

5000

RX 20-16L/RX 20-16PL z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

2000

1800

Srodek cigzkosci tadunku ¢ = 500 mm

1600 i = 600 mm

1400

L) e e L Ta ey e

Nos$nos$é w kg

1000

800

600

400

<2000 3000 4000

Wysoko$¢ podnoszenia w mm

Ze standardowymi widtami

5000

Podane warto$ci moga sie rézni¢ w zaleznosci od wyposazenia wézka widtowego

RX 20-14C z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

2000

1800

1600

Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm

1400 +

c =600 mm BN

1200 T

c-800mm ===k==n T ~a

Nosnosé w kg

1000 =

.......... -

Sead ~

800 ==

600

400

~<L

<4000 5000 6000 7000

Wysoko$¢ podnoszenia w mm

RX 20-16C z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

8000

2000

1800

Srodek ciezkosci fadunku ¢ = 500 mm
1600

c o600 mm _
1400 i

1200

Nos$nosé w kg

1000 Sl S~

~o -~

800 o

600 =

400

<4000 5000 6000 7000

Wysoko$¢ podnoszenia w mm

RX 20-16 /RX 20-16P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

2000

1800

Srodek ciezko$ci tadunku ¢ = 500 mm
1600

1400 F==== T

1200

.......... Feeoe NC

Nos$nos¢ w kg

1000 Saene

800 - ~

Ten
-

600

o

400

<4000 5000 6000 7000

Wysoko$¢ podnoszenia w mm

RX 20-16L/RX 20-16PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

2000

1800

Srodek cigzkosci tadunku ¢ = 500 mm

1600 {c = 600 mm === F==== -y

1400 p==== IS S ==~

c =800 mm W,

1200

=== \

Nos$nos¢ w kg
4

1000 SIS

~
800 X N~

)

600

400

<4000 5000 6000 7000

Wysoko$¢ podnoszenia w mm

Ze zintegrowanym przesuwem bocznym i standardowymi widtami

8000




RX 20 Elektryczny wézek widtowy
Podstawowe zdolnos$ci przetadunkowe

RX 20-18/RX 20-18P z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE RX 20-18/RX 20-18P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
2000 | | | 2000 |- l l l
S iezkosci = Srodek cigzkos$ci tadunku ¢ = 500 mm
1800 Srodek ciezkoéci tadunku ¢ = 500 mm 1800 ! h .
1600 2 890 MM e e 1600 = N\
¥ =S ¥ 23 X
o 1400 [c = 800 mm > 1400 RN N
N N L I D B D - == 3 . e N
3 1200 3 1200 <3
& 5 M N\
2 1000 2 1000 SN
~ \
800 800 S ~
~ - \\
600 600 ~—ag
-
400 400 =
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysoko$¢ podnoszenia w mm Wysoko$¢ podnoszenia w mm
RX 20-18L z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE RX 20-18L z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
2000 - 1 1 1 2000 |- I E— 1
Srodek cigzkosci tadunku ¢ = 500 mm Srodek cigzkosci tadunku ¢ = 500 mm
1800 ! 1800 F—
== c =600 mm
0 et S 1600 fmme= |
° ® c =800 mm
z 1400 z 1400
3 J N o e e S B A I B R
S 1200 S 1200 N
;3 3
2 1000 2 1000 TS N
~ \
800 800 Sl NS
<
600 600 =
400 400
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysoko$¢ podnoszenia w mm Wysoko$¢ podnoszenia w mm
RX 20-18PL z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE RX 20-18PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
P T T T - T T T
2000 |Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm 2000 (Srodek m‘ezkosm fadunku ¢ = 500 mm
|
1800 1 1800 |
c =600 mm === c =600 mm ~
2 1600 p 2 1600 l =
:  fme=e=sedeesssdessssdesseealeee—a- EEEEE - s p==== ==l "So T N
9 1400 (¢ = 800 mm = 9 1400 (¢ = 800 mm e ar P8 N
o = o -—— o
g 1200 = G 1200 Smeal T
=z =z
1000 1000
800 800
600 600
400 400
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysoko$¢ podnoszenia w mm Wysoko$¢ podnoszenia w mm
RX 20-20P z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE RX 20-20P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
2000 M'koéci fadunku c=500m I I 2000 [Srodek rie"ko'ri fadunku ¢ = 500 mm
c =600 mm | | c =600 mm
1800 [~ ———= TESSSESssssSasssssas===" T == 1800 ———=== —==== m===2
¢ = 800.mm ~ } TSN
____________________________________ -_————a fem=======mr====~d ~
- 1600 - 1600 [ = 800 mm SsON
~ <~ S N
= 1400 - = 1400 e NN\
3 3 ERRLFIN N
S 1200 8 1200 Tl N
8 3 9 !
= 1000 = 1000 ‘~~ —~——_
800 800 Sss ~
~
600 600 <<
400 400
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysoko$¢ podnoszenia w mm Wysoko$¢ podnoszenia w mm
RX 20-20L/RX 20-20PL z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE RX 20-20L/RX 20-20PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
2000 |Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm 2000 rodek f‘iP“kﬂ'Pi fadunku ¢ = 500 mm
1800 v:=600rnmJ = 1800 c =600 mr‘n | ~ N
.................................... e Sy S N
[ I ~o N
W 1690 ¢ =800 mm - 1600 ¢ = 800 mm 1 \\\
N L L L L me—— < mmmee e e S N
= 1400 > 1400 o ov NC
0 o S~
8 1200 8 1200 ~:‘\ ~_
S 000 2 1000 REY ~~
"h-_. e~
800 800 ~=c
600 600
400 400
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysoko$¢ podnoszenia w mm Wysoko$¢ podnoszenia w mm
Ze standardowymi widtami = == == === Ze zintegrowanym przesuwem bocznym i standardowymi widtami

Podane warto$ci moga sie rézni¢ w zaleznosci od wyposazenia wézka widtowego
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RX 20 Elektryczny wézek widtowy

Zdjecia detali

Wersja 4-kotowa z w petni zamykana kabing operatora, przeznaczona do uzytku na
zewnatrz budynkéw

Cr
e

Wygodny dostep i duzo miejsca na nogi

Szeroki fotel z obiciem z tkaniny, z podtokietnikiem z prawej strony

Obrotowy fotel z mozliwo$cig petnego obrotu do tytu i zmiany chwytu na poreczy

RX 20 Elektryczny wozek widtowy
Zdjecia detali

Obszar roboczy w kabinie operatora z wyswietlaczem i elementami sterowania,

Joystick 4Plus oraz ogrzewaniem

Obrotowy fotel zwigksza wygode cofania

Wymiana baterii z uzyciem elektrycznego wézka unoszacego

Wzniesienie
Wazniesienie
z tadunkiem nominalnym
22,9%
18,6%
/ 1,2%
= | 6,1%
bez tadunku I
25,1%
18,1%
/ 9,6%
= — | 4,7%

Maksymalny odcinek w m

RX 20-14C
1860

3350

7770
14683

3421
8230
15316
20000

Sucha, szorstka nawierzchnia betonowa = wspéfczynnik tarcia 0,80.
Bateria: Standardowa, zgodnie z arkuszem danych; zmienna predko$é

RX 20-16C
1501

3380

7531

13751

3221
8037
14432
20000

RX 20-16
1502
3458
7663
13761

3285
8165
15066
20000

RX 20-16L
1501

3456

7489
13450

3213
7884
14402
20000

RX 20-16P
1517
3559

7741
14070

3325
8244
14937
20000

RX 20-16PL
1509

3442

7533

13637

3213
8017
14402
20000

RX 20-18
1423
3284
7322
13320

3151
7876
13969
20000

RX 20-18L
1431

3300

7346
13318

3134
7762
13958
20000

RX 20-18P
1431

3300

7269
13164

3137
7768
13969
20000

RX 20-18PL
1439

3300

7582

13320

3215
7949
14183
20000

RX 20-20L
1079

2611

6857
12186

3027
5632
13570
20000

RX 20-20P
1054

2546

6870
12187

3196
5610
13483
20000

Maksymalna odlegtos¢ do przejechania w ciagu 60 minut.

Przyktad: Z tadunkiem o masie 1800 kg, przy nachyleniu wynoszacym
12217? 18,6%, model RX 20-18P moze pokonac¢ odlegtos¢ 330 m maksymalnie
6883 dziesie¢ razy w ciagu godziny.
12500

RX 20-20PL

3027
5642
13601
20000



RX 20 Elektryczny wézek widtowy
W petni zelektryfikowana praca

Najlepsze wtasciwosci przetadunkowe w swojej klasie

Najwiekszy zasieg bez dotadowywania baterii

Najlepsza widoczno$é wokét wézka zapewniajaca wysoki poziom
bezpieczenstwa pracy

Duza zwrotno$¢ i precyzja wykonywania manewréw

Wédzek RX 20 marki STILL oferuje wiecej wszystkiego: wiecej mocy,
wiecej dynamiki i wieksza dostepnos¢. Najnowsza generacja niezwykle
popularnych elektrycznych wézkéw widtowych z serii RX 20 to
najlepsze, co do tej pory stworzyt STILL. Zostat wyposazony w nowe
centrum bezpieczenstwa i komunikacji zwiekszajace poziom
bezpieczenstwa i wydajnosci obstugi (STILL Easy Control): Operator
moze aktywowac funkcje obstugi w zalezno$ci od zastosowania i ma
tatwy dostep do waznych informacji dotyczacych bezpieczenstwa.
Dzieki bezpiecznej i btyskawicznej wymianie baterii oraz baterii Li-lon o
najwiekszej pojemnosci w swojej klasie wézka RX 20 mozna uzywaé
praktycznie bez przerwy. Dynamiczne przyspieszanie, maksymalna
predkos¢ wynoszaca 20 km/h, precyzja i zwrotnos¢: te sztandarowe
cechy modelu RX 20 zapewniaja mu najlepszy poziom obstugi w
zakresie no$noéci od 1,4 do 2 ton.

Bogate wyposazenie

Gdy przychodzi do manewrowania w waskich magazynowych alejkach i
pracy na dwie lub trzy zmiany z petnym obcigzeniem, model RX 20
pokazuje, na co naprawde go sta¢. Doskonale sprawdza sie w branzy
napojowej i budowlanej, przy roztadunku i zatadunku towaréw w handlu
i logistyce oraz dostarczaniu czesci na linie produkcyjne w przemysle
inzynieryjnym i samochodowym. Wyposazony w technologie litowo-
jonowa RX 20 jest numerem jeden pod wzgledem dostepnosci. Juz 30
minut tadowania wydtuza czas pracy o kilka godzin. Kompaktowy
elektryczny wozek widtowy jest zasilany z baterii litowo-jonowych,
zdatnych do pracy w chtodni. Podczas pracy inteligentny uktad
elektroniczny monitoruje kazde z ogniw baterii w czasie rzeczywistym.
Bezpieczenstwo, wydajnosc¢ i dostepnos¢ - te cechy sprawiaja, ze
wozek widtowy RX 20 Li-lon jest wyjatkowo efektywnym narzedziem do
przewozenia towardw.

Moc

UdZwig do 2 ton przy $rodku ciezko$ci tadunku réwnym 500 mm
Efektywny transport tadunkéw dzieki predkosci jazdy do 20 km/h

Funkcja Boost zwiekszajaca osiagi przez naci$niecie jednego
przycisku: Tryb Sprint umozliwia transport ciezkich tadunkdéw przy
zachowaniu najlepszych parametréw obstugi dostepnych na rynku

Niezmiennie wysoka moc: bateria litowo-jonowa o najwigkszej
pojemnosci i szybka boczna wymiana baterii

= Zawsze dostepny: opcjonalna technologia litowo-jonowa umozliwia
korzystanie z wozka praktycznie caty czas, dzieki krétkim
dotadowaniom baterii miedzy poszczegdlnymi etapami pracy

Precyzja

= Regulowane tryby jazdy: maksymalna precyzja obstugi lub najwieksza
wydajnosé

= Mozliwo$é dostosowania do techniki jazdy: indywidualna regulacja
predkosci jazdy, przyspieszenia i podnoszenia

= Precyzyjna obstuga tadunku: precyzyjne sterowanie predkoscia
podnoszenia dzigki najnowoczesniejszemu uktadowi hydraulicznemu

= tatwe sktadowanie tadunkéw na wysoko$ci: funkcja pionowania
masztu po naci$nieciu przycisku

Ergonomia

= Komfort na co dzien: przestronna kabina operatora z duzg ilo$cia
miejsca na nogi i pojemnymi schowkami

= Mozliwos¢ wybrania indywidualnych opcji sterowania: dZzwignie
wielofunkcyjne, mini-dzwignie lub Joystick 4Plus

= tatwos$¢ cofania: uchwyt na tylnej poreczy

= Cicha praca: wyjatkowo ciche podnoszenie i opuszczanie widet

Kompaktowos$é

= Doskonale sprawdza sie nawet w ciasnych miejscach dzieki
kompaktowym wymiarom i niebywatej zwrotnosci

= Doskonata zwrotno$¢: tylna o$ sprzegana w wézkach 4-kotowych
zapewnia najmniejszy promien skretu w klasie

= Niewielka wysoko$¢ przejazdowa wynoszaca niecate 2 metry
umozliwia wykorzystanie wézka réwniez do tadowania konteneréw

Bezpieczenstwo

= Doskonata widoczno$¢ dzieki waskiemu masztowi i przeszklonej
kabinie

= WySmienita stabilno$¢ podczas jazdy: system asysty Curve Speed
Control automatycznie reguluje predko$¢ podczas skrecania

= |nteligentne ukfady bezpieczenstwa: wyswietlacz i jednostki
sterowania monitorujg wszystkie funkcje bezpieczenstwa i obstugi
oraz umozliwiajg sterowanie nimi

= Maszt Easy View: doskonata widoczno$¢ na tadunek

Odpowiedzialno$¢ za Srodowisko

= Niskie zuzycie energii: wysoka wydajnos¢ dzieki nowoczesnej
technologii zastosowanej w napedzie

= QOgraniczenie zuzycia energii nacisnieciem jednego przycisku: tryb
wydajnej pracy Blue-Q obniza zuzycie energii az 0 20%

= Ochrona $rodowiska w praktyce: wozek wykonano w 98%
z materiatéw zdatnych do recyklingu



RX 20 Elektryczny wézek widtowy
Warianty wyposazenia

Ostona przed warunkami pogodowymi, brezentowa lub petna kabina
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Fotel z materiatowym pokrowcem, zawieszenie pneumatyczne, obicie ze sztucznej skory, podparcie o

ledzwiowe, regulacja wysokosci zagtéwka © ©
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Wysoko$¢é ostony nad gtowa: 1949 mm, co zapewnia niewielka wysoko$¢ przejazdowa

Wyjmowana podktadka do pisania

Obrotowy fotel (mozliwo$¢ obrotu w prawo)

Pozioma ptyta amortyzujaca fotel, minimalizujaca drgania przenoszone na operatora

DAB+ radio/odtwarzacz MP3 ze ztagczem USB i technologia Bluetooth

Wersja do pracy w chtodniach, dostosowanie oleju hydraulicznego do niskich temperatur
Kolorowy wys$wietlacz i intuicyjna obstuga

Mazt Easy Viev umieszczony centralnie

Pionowanie masztu

Zabezpieczenie widet przed zuzyciem

Technologia zaworéw proporcjonalnych do precyzyjnych ruchéw roboczych

Mini-dzwignia z podtokietnikiem, 2, 3 lub 4 dZzwignie

Funkcja wstrzasania hydraulicznego do oprdzniania konteneréw

3 wstepnie ustawione i 2 swobodnie konfigurowane tryby jazdy

Wyswietlacz pokazujacy zuzycie energii i pozostaty czas jazdy na podstawie aktualnego stanu
natadowania

System ochronny Sauermann, model HRS-E/ERS, lub system ochronny IWS z wyjSciem z lewej strony o
kabiny
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Ograniczenie predkosci ustawiane przez operatora
_____
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Szczelna obudowa komponentdw chroniaca przed pytem i wilgocia

Bateria litowo-jonowa wymieniana 1:1
Opcja przetaczania z obwodu A baterii na obwdéd B

tadowarka poktadowa

Odzysk energii podczas hamowania

Elektromechaniczny hamulec postojowy

Curve Speed Control

Pomiar obciagzenia

Mini-konsola umozliwiajaca zmiane kierunku jazdy przez lewo jak i praworecznych operatoréw
Zabezpieczenie przed przecigzeniem

Zaczep holowniczy Rockinger

Przygotowanie do ruchu drogowego

® Standard O Opcja — Niedostepne



STILL

Centrala Oddziat Warszawa

STILL Polska Sp. z o.0. ul. Putawska 506/508

ul. Sktadowa 6, Zerniki 02-884 Warszawa

62-023 Gadki Telefon: +48 22 314 85 00
Telefon: +48 61 668 61 00 Fax: +48 22 314 85 01

Fax: +48 61 668 61 89

Oddziat Katowice Oddziat Gdansk
ul. Akacjowa 4 ul. Astronoméw 20 g
42_512 Psary 80_299 GdanSk STILL posiada certyfikaty w %
Telefon: +48 32 766 06 00 Telefon: +48 58 785 60 00 nastepueyeh obszarech: :
zarzgdzanie jako$cig, s
Fax: +48 32 766 06 01 Fax: +48 58 785 60 21 o . <
=
info@still.pl y‘“”‘“@% o
Pozostate informacje znajda %\\DN\,_G,V/S z
Paristwo na: www.still.pl Hoss a0 50001 o

first in intralogistics





