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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
W pełni zelektryfikowana praca

Ten arkusz danych technicznych według wytycznych Związku Inżynierów Niemieckich (VDI) 2198 określa tylko wartości techniczne 
urządzenia standardowego. Zastosowanie innych opon, masztów, wyposażenia dodatkowego itp. może skutkować innymi parametrami.

Oz
na

ko
wa

nie

1.1 Producent STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) RX 20-14C/Li-Ion RX 20-16C/Li-Ion RX 20-16/Li-Ion RX 20-16L/Li-Ion RX 20-18/Li-Ion RX 20-18L/Li-Ion RX 20-20L/Li-Ion

1.2.1 Typ (oznaczenie producenta) 6219 6220 6221 6222 6223 6224 6225
1.3 Napęd Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 Obsługa Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel
1.5 Udźwig/ładunek Q kg 1400 1600 1600 1600 1800 1800 2000
1.6 Środek ciężkości ładunku c mm 500 500 500 500 500 500 500
1.8 Odległość grzbietu wideł do osi koła x mm 374 374 374 374 374 374 388
1.9 Rozstaw osi kół y mm 1319 1319 1409 1517 1409 1517 1517

Ma
sy

2.1 Masa własna wraz z baterią kg 2926 3125 3057 3127 3231 3419 3486
2.2 Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył kg 3826/500 4160/565 4112/545 4133/594 4440/590 4450/769 4860/623
2.3 Nacisk na oś bez ładunku przód/tył kg 1498/1428 1500/1625 1520/1537 1611/1516 1524/1707 1612/1806 1689/1794

Ko
ła/

po
dw

oz
ie 3.1 Ogumienie Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne

3.2 Rozmiar ogumienia przód 180/70-8 180/70-8 180/70-8 180/70-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10
3.3 Rozmiar ogumienia tył 125/75-8 125/75-8 125/75-8 125/75-8 140/55-9 140/55-9 140/55-9
3.5 Liczba kół (x = napędowe) przód/tył 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2
3.6 Rozstaw kół przód/tył b10/b11 mm 932/168 932/168 932/168 932/168 942/172 942/172 942/172

Wy
mi

ar
y p

od
sta

wo
we

4.1 Pochylenie masztu/karetki wideł do przodu/do tyłu α/β ° 5/6 5/6 5/6 5/6 5/6 5/6 5/6
4.2 Wysokość masztu w stanie złożonym h1 mm 2160 2160 2160 2160 2160 2160 2160
4.3 Wolny skok wideł h2 mm 150 150 150 150 150  150 150 
4.4 Wysokość podnoszenia h3 mm 3180 3180 3180 3180 3180 3180 3180
4.5 Wysokość masztu wysuniętego maksymalnie h4 mm 3742 3742 3742 3742 3742 3742 3742
4.7 Wysokość osłony operatora (wersja kontenerowa) h6 mm 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949)
4.8 Wysokość siedzenia/wysokość platformy h7 mm 965 965 965 965 965 965 965
4.12 Wysokość zaczepu holowniczego h10 mm 473 473 473 473 473 473 473
4.19 Długość całkowita l1 mm 2661 2661 2744 2852 2744 2852 2866
4.20 Długość wózka od grzbietu wideł l2 mm 1861 1861 1944 2052 1944 2052 2066
4.21 Szerokość całkowita b1 mm 1099 1099 1099 1099 1149 1149 1149
4.22 Grubość wideł s mm 40 40 40 40 40 40 40
4.22.1 Szerokość wideł e mm 80 80 80 80 80 80 80
4.22.2 Długość wideł l mm 800 800 800 800 800 800 800
4.23 Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B ISO II A ISO II A ISO II A ISO II A ISO II A ISO II A ISO II A
4.24 Szerokość karetki wideł b3 mm 980 980 980 980 980 980 980
4.31 Prześwit pod masztem m1 mm ≥90 ≥90 ≥90 ≥90 ≥90 ≥90 ≥90
4.32 Prześwit dolny centralnie między osiami m2 mm 114 114 114 114 114 114 114
4.33 Szerokość korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 poprzecznie Ast mm 3186 3186 3269 3377 3269 3377 3390
4.34 Szerokość korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 wzdłużnie Ast mm 3311 3311 3394 3502 3394 3502 3516
4.35 Promień skrętu Wa mm 1487 1487 1570 1678 1570 1678 1678
4.36 Najmniejsza odległość punktu obrotu b13 mm - - - - - - -

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy (Blue-Q/normal/sprint) z ładunkiem km/h 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20
5.1.1 Prędkość jazdy (Blue-Q/normal/sprint) bez ładunku km/h 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20
5.2 Prędkość podnoszenia z ładunkiem m/s 0,54 0,53 0,53 0,53 0,52 0,52 0,45
5.2.1 Prędkość podnoszenia bez ładunku m/s 0,75 0,75 0,75 0,75 0,75 0,75 0,63
5.3 Prędkość opuszczania z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,5/0,5 0,51/0,5 0,51/0,5 0,51/0,5 0,52/0,5 0,52/0,5 0,48/0,41
5.5 Siła pociągowa z ładunkiem/bez ładunku N 5100/5100 5100/5200 5100/5200 5100/5200 4900/5100 4800/5100 4800/5000
5.6 Maks. siła pociągowa z ładunkiem/bez ładunku N 12300/7700 12300/7700 12300/7900 12300/8500 12000/7900 12000/8500 11900/8700
5.7 Zdolność pokonywania wzniesień z ładunkiem/bez ładunku % 20,4/24 18,6/24 18,6/24 18,6/24 18,6/24 18,6/24 15/18,1
5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień z ładunkiem/bez ładunku % 30,3/27,9 27,6/26 28/27,4 27,4/28,7 25,1/26 25,3/28,3 23/27
5.9 Przyspieszenie/15 m (Blue-Q/normal/sprint) z ładunkiem s 5,7/5,4/5,1 5,7/5,4/5,1 5,7/5,4/5,1 5,7/5,4/5,1 5,8/5,5/5,2 5,8/5,5/5,2 5,8/5,5/5,3
5.9.1 Przyspieszenie/15 m (Blue-Q/normal/sprint) bez ładunku s 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8
5.10 Hamulec roboczy Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech.

Sil
nik

 el
ek

try
cz

ny

6.1 Silnik napędowy, moc S2 60 min kW 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5
6.2 Silnik układu podnoszenia, moc przy S3 15 % kW 11 11 11 11 11 11 11
6.3 Akumulator według DIN 43531/35/36 A, B, C, nie DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B)
6.4 Napięcie akumulatora U V 48 48 48 48 48 48 48
6.4.1 Pojemność akumulatora K5 Ah 625 625 625 750 625 750 750
6.5 Masa akumulatora kg 856 856 855 1013 855 1013 1013
6.6 Zużycie energii zgodnie z normą EN 16796 kWh/h 3,3 3,8 3,7 3,7 4,1 4,3 4,6
6.7 Wydajność przeładunkowa przy wskazanej wydajności przeładunkowej t/h 116 135 131 133 141 149 155
6.8 Zużycie energii kWh/h 5,1 5,7 5,5 5,6 5,8 6,0 6,2

Po
zo

sta
łe

10.1 Ciśnienie robocze dla osprzętu bar 240 240 240 240 240 240 240
10.2 Przepływ oleju dla osprzętu l/min 26,5 26,5 26,5 26,5 26,5 26,5 26,5
10.7 Poziom hałasu na wysokości uszu operatora dB(A) <66 <66 <66 <66 <66 <66 <66
10.7.1 Klasa ochrony ciała operatora przed wibracjami: zgodnie z EN 13059 m/s² <0,6 <0,6 <0,6 <0,6 <0,6 <0,6 <0,6
10.8 Zaczep holowniczy, typ DIN Sworzeń Sworzeń Sworzeń Sworzeń Sworzeń Sworzeń Sworzeń
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
W pełni zelektryfikowana praca

Oz
na

ko
wa

nie

1.1 Producent STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) RX 20-16P/Li-Ion RX 20-16PL/Li-Ion RX 20-18P/Li-Ion RX 20-18PL/Li-Ion RX 20-20P/Li-Ion RX 20-20PL/Li-Ion

1.2.1 Typ (oznaczenie producenta) 6226 6227 6228 6229 6230 6231
1.3 Napęd Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 Obsługa Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel
1.5 Udźwig/ładunek Q kg 1600 1600 1800 1800 2000 2000
1.6 Środek ciężkości ładunku c mm 500 500 500 500 500 500
1.8 Odległość grzbietu wideł do osi koła x mm 374 374 374 374 388 388
1.9 Rozstaw osi kół y mm 1429 1537 1429 1537 1429 1537

Ma
sy

2.1 Masa własna wraz z baterią kg 3018 3178 3254 3178 3474 3449
2.2 Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył kg 4098/520 4121/657 4439/616 4435/543 4858/616 4851/598
2.3 Nacisk na oś bez ładunku przód/tył kg 1520/1498 1612/1567 1538/1717 1612/1567 1616/1858 1696/1754

Ko
ła/

po
dw

oz
ie 3.1 Ogumienie Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne

3.2 Rozmiar ogumienia przód 180/70-8 180/70-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10 200/50-10
3.3 Rozmiar ogumienia tył 150/75-8 150/75-8 150/75-8 150/75-8 150/75-8 150/75-8
3.5 Liczba kół (x = napędowe) przód/tył 2 x/2 2 x/2 2 x/2 2 x/2 2 x/2 2 x/2
3.6 Rozstaw kół przód/tył b10/b11 mm 932/807 932/807 942/807 942/807 942/807 942/807

Wy
mi

ar
y p

od
sta

wo
we

4.1 Pochylenie masztu/karetki wideł do przodu/do tyłu α/β ° 5/6 5/6 5/6 5/6 5/6 5/6
4.2 Wysokość masztu w stanie złożonym h1 mm 2160 2160 2160 2160 2160 2160
4.3 Wolny skok wideł h2 mm 150 150 150 150 150 150
4.4 Wysokość podnoszenia h3 mm 3180 3180 3180 3180 3180 3180
4.5 Wysokość masztu wysuniętego maksymalnie h4 mm 3742 3742 3742 3742 3742 3742
4.7 Wysokość osłony operatora (wersja kontenerowa) h6 mm 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949) 2035 (1949)
4.8 Wysokość siedzenia/wysokość platformy h7 mm 965 965 965 965 965 965
4.12 Wysokość zaczepu holowniczego h10 mm 537 537 537 537 537 537
4.19 Długość całkowita l1 mm 2837 2945 2837 2945 2851 2959
4.20 Długość wózka od grzbietu wideł l2 mm 2037 2145 2037 2145 2051 2159
4.21 Szerokość całkowita b1 mm 1099 1099 1149 1149 1149 1149
4.22 Grubość wideł s mm 40 40 40 40 40 40
4.22.1 Szerokość wideł e mm 80 80 80 80 80 80
4.22.2 Długość wideł l mm 800 800 800 800 800 800
4.23 Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B ISO II A ISO II A ISO II A ISO II A ISO II A ISO II A
4.24 Szerokość karetki wideł b3 mm 980 980 980 980 980 980
4.31 Prześwit pod masztem m1 mm ≥90 ≥90 ≥90 ≥90 ≥90 ≥90
4.32 Prześwit dolny centralnie między osiami m2 mm 114 114 114 114 114 114
4.33 Szerokość korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 poprzecznie Ast mm 3362 3470 3362 3470 3375 3483
4.34 Szerokość korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 wzdłużnie Ast mm 3487 3595 3487 3595 3501 3609
4.35 Promień skrętu Wa mm 1663 1771 1663 1771 1663 1771
4.36 Najmniejsza odległość punktu obrotu b13 mm - - - - - -

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy (Blue-Q/normal/sprint) z ładunkiem km/h 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20
5.1.1 Prędkość jazdy (Blue-Q/normal/sprint) bez ładunku km/h 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20
5.2 Prędkość podnoszenia z ładunkiem m/s 0,53 0,53 0,52 0,52 0,45 0,45
5.2.1 Prędkość podnoszenia bez ładunku m/s 0,75 0,75 0,75 0,75 0,63 0,63
5.3 Prędkość opuszczania z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,51/0,5 0,51/0,5 0,52/0,5 0,52/0,5 0,48/0,41 0,48/0,41
5.5 Siła pociągowa z ładunkiem/bez ładunku N 5000/5100 5000/5100 4800/5000 4800/5100 4700/5000 4800/5000
5.6 Maks. siła pociągowa z ładunkiem/bez ładunku N 12300/7900 12300/8500 11900/8000 12000/8500 11900/8200 11900/8800
5.7 Zdolność pokonywania wzniesień z ładunkiem/bez ładunku % 18,6/24 18,6/24 18,6/24 18,6/24 15/18,1 15/18,1
5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień z ładunkiem/bez ładunku % 27,8/27,8 27,6/28,9 24,8/26 25,4/28,6 22,9/25,1 23,1/27,2
5.9 Przyspieszenie/15 m (Blue-Q/normal/sprint) z ładunkiem s 5,7/5,4/5,1 5,7/5,4/5,1 5,8/5,5/5,2 5,8/5,5/5,2 5,8/5,5/5,3 5,8/5,5/5,3
5.9.1 Przyspieszenie/15 m (Blue-Q/normal/sprint) bez ładunku s 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8
5.10 Hamulec roboczy Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech. Elektr./mech.

Sil
nik

 el
ek

try
cz

ny

6.1 Silnik napędowy, moc S2 60 min kW 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5 2 x 6,5
6.2 Silnik układu podnoszenia, moc przy S3 15 % kW 11 11 11 11 11 11
6.3 Akumulator według DIN 43531/35/36 A, B, C, nie DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B) DIN 43531 A
6.4 Napięcie akumulatora U V 48 48 48 48 48 48
6.4.1 Pojemność akumulatora K5 Ah 625 750 625 750 625 750
6.5 Masa akumulatora kg 855 1013 855 1013 855 1013
6.6 Zużycie energii zgodnie z normą EN 16796 kWh/h 3,6 3,8 4,1 4,0 4,5 4,5
6.7 Wydajność przeładunkowa przy wskazanej wydajności przeładunkowej t/h 129 135 142 139 155 154
6.8 Zużycie energii kWh/h 5,5 5,7 5,8 5,8 6,2 6,1

Po
zo

sta
łe

10.1 Ciśnienie robocze dla osprzętu bar 240 240 240 240 240 240
10.2 Przepływ oleju dla osprzętu l/min 26,5 26,5 26,5 26,5 26,5 26,5
10.7 Poziom hałasu na wysokości uszu operatora LpAZ dB(A) <66 <66 <66 <65 <66 <66
10.7.1 Klasa ochrony ciała operatora przed wibracjami: zgodnie z EN 13059 m/s² <0,6 <0,6 <0,6 <0,7 <0,6 <0,6
10.8 Zaczep holowniczy, typ DIN Sworzeń Sworzeń Sworzeń Sworzeń Sworzeń Sworzeń

Ten arkusz danych technicznych według wytycznych Związku Inżynierów Niemieckich (VDI) 2198 określa tylko wartości techniczne 
urządzenia standardowego. Zastosowanie innych opon, masztów, wyposażenia dodatkowego itp. może skutkować innymi parametrami.
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
Rysunki techniczne

Rzut z boku, wózek 3-kołowy

Rzut z góry, wózek 3-kołowy

Rzut z góry, wózek 3-kołowy

Rzut z boku, wózek 4-kołowy

Rzut z góry, wózek 4-kołowy

Rzut z góry, wózek 4-kołowy
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
W pełni zelektryfikowana praca
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
Maszty

    Maszt Tele Maszt NiHo Maszt Triplex

RX
 20

-14
C

Wysokość podnoszenia h3 mm 2680 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2860 2960 3160 3360 3560 3960 4170 4320 4620 4920 5220 5620 6070 6820 7870
Wysokość h1 mm 1910 1960 2060 2160 2310 2510 2660 2910 3260 1910 1960 2060 2160 2260 2460 1910 1960 2060 2160 2260 2460 2610 2860 3210
Wolny skok h2 mm 150 150 150 150 150 150 150 150 150 1365 1415 1515 1615 1715 1915 1366 1416 1516 1616 1716 1916 2066 2316 2666
Maksymalna wysokość masztu h4 mm 3242 3342 3542 3742 4042 4442 4742 5242 5942 3417 3517 3717 3917 4117 4517 4764 4914 5214 5514 5814 6214 6664 7414 8464
Pochylenie masztu do przodu α ° 5
Pochylenie masztu do tyłu β ° 6
Pozycjonowanie wideł środek-środek mm 216/368/445/521/673/760
Ogumienie tył 125/75-8(15x41/2-8) 125/75-8 (15x41/2-8) 125/75-8 (15x41/2 - 8)
Ogumienie przód 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10 180/70-8 (18x7-8) 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10 
Rozstaw kół przód/tył mm 932/168 990 932/168 932/168 942 990
Szerokość całkowita b mm 1099 1188 1099 1099 1149 1188

  Maszt Tele Maszt NiHo Maszt Triplex

RX
 20

-16

Wysokość podnoszenia h3 mm 2680 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2860 2960 3160 3360 3560 3960 4170 4320 4620 4920 5220 5620 6070 6820 7870
Wysokość h1 mm 1910 1960 2060 2160 2310 2510 2660 2910 3260 1910 1960 2060 2160 2260 2460 1910 1960 2060 2160 2260 2460 2610 2860 3210
Wolny skok h2 mm 150 150 150 150 150 150 150 150 150 1261 1311 1411 1511 1611 1811 1308 1358 1458 1558 1658 1858 2008 2258 2608
Maksymalna wysokość masztu h4 mm 3315 3415 3615 3815 4115 4515 4815 5315 6015 3471 3571 3771 3971 4171 4571 4791 4942 5242 5542 5842 6242 6692 7442 8492
Pochylenie masztu do przodu α ° 5
Pochylenie masztu do tyłu β ° 6
Pozycjonowanie wideł środek-środek mm 216/368/445/521/673/760

RX
 20

-16
C,

 
RX

 20
-16

, 
RX

 20
-16

L Ogumienie tył 125/75-8 (15x4 1/2-8) 125/75-8 (15x41/2-8) 125/75-8 (15x4 1/2-8)
Ogumienie przód 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10 180/70-8 (18x7-8) 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10
Rozstaw kół przód/tył 932/168 990 932/168 932/168 942 990
Szerokość całkowita b mm 1099 1188 1099 1099 1149 1188

RX
 20

-16
P, 

RX
 20

-16
PL Ogumienie tył 150/75-8 150/75-8 150/75-8

Ogumienie przód 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10 180/70-8 (18x7-8) 180/70-8 (18x7-8) 200/50-10 
Rozstaw kół przód/tył mm 932/807 990 932/807 932/807 990
Szerokość całkowita b mm 1099 1188 1099 1099 1188

Maszt Tele Maszt NiHo Maszt Triplex

RX
 20

-18

Wysokość podnoszenia h3 mm 2680 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2780 2880 3080 3280 3480 3880 4020 4170 4470 4770 5070 5470 5920 6670 7720
Wysokość h1 mm 1910 1960 2060 2160 2310 2510 2660 2910 3260 1910 1960 2060 2160 2260 2460 1910 1960 2060 2160 2260 2460 2610 2860 3210
Wolny skok h2 mm 150 150 150 150 150 150 150 150 150 1261 1311 1411 1511 1611 1811 1258 1308 1408 1508 1608 1808 1958 2208 2558
Maksymalna wysokość masztu h4 mm 3315 3415 3615 3815 4115 4515 4815 5315 6015 3443 3543 3743 3943 4143 4543 4692 4842 5142 5442 5742 6142 6592 7342 8392
Pochylenie masztu do przodu α ° 5
Pochylenie masztu do tyłu β ° 6
Pozycjonowanie wideł środek-środek mm 216/368/445/521/673/760

RX
 20

-18
, 

RX
 20

-18
L Ogumienie tył 140/55-9 140/55-9 140/55-9

Ogumienie przód 200/50-10 200/50-10 200/50-10
Rozstaw kół przód/tył mm 942/172 990 942/172 942/172 990
Szerokość całkowita b mm 1149 1188 1149 1149 1188

RX
 20

-18
P, 

RX
 20

-18
PL Ogumienie tył 150/75-8 150/75-8 150/75-8

Ogumienie przód 200/50-10 200/50-10 200/50-10
Rozstaw kół przód/tył 942/807 990 942/807 942/807 990
Szerokość całkowita b mm 1149 1188 1149 1149 1188

Maszt Tele Maszt NiHo Maszt Triplex

RX
 20

-20

Wysokość podnoszenia h3 mm 2650 2750 2950 3150 3450 3850 4150 4650 5350 2770 2870 3070 3270 3470 3870 4030 4180 4480 4780 5080 5680 6130 6880 7930
Wysokość h1 mm 1910 1960 2060 2160 2310 2510 2660 2910 3260 1910 1960 2060 2160 2260 2460 1910 1960 2060 2160 2260 2460 2610 2860 3210
Wolny skok h2 mm 150 150 150 150 150 150 150 150 150 1366 1416 1516 1616 1716 1916 1430 1480 1580 1680 1780 1980 2130 2380 2730
Maksymalna wysokość masztu h4 mm 3214 3314 3514 3714 4014 4414 4714 5214 5914 3334 3434 3634 3834 4034 4434 4594 4744 5044 5344 5644 6044 6694 7444 8494
Pochylenie masztu do przodu α ° 5
Pochylenie masztu do tyłu β ° 6
Pozycjonowanie wideł środek-środek mm 216/368/445/521/673/760

RX
 20

-20
L Ogumienie tył 140/55-9 140/55-9 140/55-9

Ogumienie przód 200/50-10 200/50-10 200/50-10
Rozstaw kół przód/tył mm 942/172 990 942/172 942/172 990
Szerokość całkowita b mm 1149 1188 1149 1149 1188

RX
 20

-20
P, 

RX
 20

-20
PL Ogumienie tył 150/75-8 150/75-8 150/75-8

Ogumienie przód 200/50-10 200/50-10 200/50-10
Rozstaw kół przód/tył 942/807 990 942/807 942/807 990
Szerokość całkowita b mm 1149 1188 1149 1149 1188
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
Podstawowe zdolności przeładunkowe

RX 20-14C z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

RX 20-16C z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

RX 20-16/RX 20-16P z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

RX 20-14C z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

RX 20-16C z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

RX 20-16/RX 20-16P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

RX 20-16L/RX 20-16PL z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

RX 20-16L/RX 20-16PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

  Ze standardowymi widłami       Ze zintegrowanym przesuwem bocznym i standardowymi widłami
Podane wartości mogą się różnić w zależności od wyposażenia wózka widłowego
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
Podstawowe zdolności przeładunkowe

RX 20-18/RX 20-18P z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

RX 20-20P z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

RX 20-20L/RX 20-20PL z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

RX 20-18L z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

RX 20-18/RX 20-18P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

RX 20-20P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

RX 20-20L/RX 20-20PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

RX 20-18L z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

RX 20-18PL z masztem Tele/NiHo, pojedyncze opony SE

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
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w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
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w
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g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

RX 20-18PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

Środek ciężkości ładunku c = 500 mm

Wysokość podnoszenia w mm

No
śn

oś
ć 

w
 k

g

  Ze standardowymi widłami       Ze zintegrowanym przesuwem bocznym i standardowymi widłami
Podane wartości mogą się różnić w zależności od wyposażenia wózka widłowego
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
Zdjęcia detali

RX 20 Elektryczny wózek widłowy
Zdjęcia detali

Wygodny dostęp i dużo miejsca na nogi

Wersja 4-kołowa z w pełni zamykaną kabiną operatora, przeznaczona do użytku na 
zewnątrz budynków

Szeroki fotel z obiciem z tkaniny, z podłokietnikiem z prawej strony

Widoczność do góry

Obrotowy fotel zwiększa wygodę cofania

Fotel operatora i kolumna kierownicza z regulacją pionową Obszar roboczy w kabinie operatora z wyświetlaczem i elementami sterowania, 
Joystick 4Plus oraz ogrzewaniem

Optymalna widoczność wideł podczas ładowania samochodów ciężarowych

Obrotowy fotel z możliwością pełnego obrotu do tyłu i zmiany chwytu na poręczy Wymiana baterii z użyciem elektrycznego wózka unoszącego

Maksymalna odległość do przejechania w ciągu 60 minut.
Przykład: Z ładunkiem o masie 1800 kg, przy nachyleniu wynoszącym 
18,6 %, model RX 20-18P może pokonać odległość 330 m maksymalnie 
dziesięć razy w ciągu godziny.

Sucha, szorstka nawierzchnia betonowa = współczynnik tarcia 0,80.
Bateria: Standardowa, zgodnie z arkuszem danych; zmienna prędkość

Wzniesienie Maksymalny odcinek w m

RX 20-14C RX 20-16C RX 20-16 RX 20-16L RX 20-16P RX 20-16PL RX 20-18 RX 20-18L RX 20-18P RX 20-18PL RX 20-20L RX 20-20P RX 20-20PL

22,9 % 1860 1501 1502 1501 1517 1509 1423 1431 1431 1439 1079 1054 1079
18,6 % 3350 3380 3458 3456 3559 3442 3284 3300 3300 3300 2611 2546 2611
1,2 % 7770 7531 7663 7489 7741 7533 7322 7346 7269 7582 6857 6870 6883
6,1 % 14683 13751 13761 13450 14070 13637 13320 13318 13164 13320 12186 12187 12500

25,1 % 3421 3221 3285 3213 3325 3213 3151 3134 3137 3215 3027 3196 3027
18,1 % 8230 8037 8165 7884 8244 8017 7876 7762 7768 7949 5632 5610 5642
9,6 % 15316 14432 15066 14402 14937 14402 13969 13958 13969 14183 13570 13483 13601
4,7 % 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000

z ładunkiem nominalnym

bez ładunku

Wzniesienie

Zwiększona widoczność dzięku pancernej, panoramicznej szybie dachowej

Szybka i bezpieczna praca dzięki doskonałej widoczności przez maszt Easy View
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
W pełni zelektryfikowana praca

Najlepsze właściwości przeładunkowe w swojej klasie

Największy zasięg bez doładowywania baterii

Najlepsza widoczność wokół wózka zapewniająca wysoki poziom 
bezpieczeństwa pracy

Duża zwrotność i precyzja wykonywania manewrów

Wózek RX 20 marki STILL oferuje więcej wszystkiego: więcej mocy, 
więcej dynamiki i większą dostępność. Najnowsza generacja niezwykle 
popularnych elektrycznych wózków widłowych z serii RX 20 to 
najlepsze, co do tej pory stworzył STILL. Został wyposażony w nowe 
centrum bezpieczeństwa i komunikacji zwiększające poziom 
bezpieczeństwa i wydajności obsługi (STILL Easy Control): Operator 
może aktywować funkcje obsługi w zależności od zastosowania i ma 
łatwy dostęp do ważnych informacji dotyczących bezpieczeństwa. 
Dzięki bezpiecznej i błyskawicznej wymianie baterii oraz baterii Li-Ion o 
największej pojemności w swojej klasie wózka RX 20 można używać 
praktycznie bez przerwy. Dynamiczne przyspieszanie, maksymalna 
prędkość wynosząca 20 km/h, precyzja i zwrotność: te sztandarowe 
cechy modelu RX 20 zapewniają mu najlepszy poziom obsługi w 
zakresie nośności od 1,4 do 2 ton. 

Gdy przychodzi do manewrowania w wąskich magazynowych alejkach i 
pracy na dwie lub trzy zmiany z pełnym obciążeniem, model RX 20 
pokazuje, na co naprawdę go stać. Doskonale sprawdza się w branży 
napojowej i budowlanej, przy rozładunku i załadunku towarów w handlu 
i logistyce oraz dostarczaniu części na linie produkcyjne w przemyśle 
inżynieryjnym i samochodowym. Wyposażony w technologię litowo-
jonową RX 20 jest numerem jeden pod względem dostępności. Już 30 
minut ładowania wydłuża czas pracy o kilka godzin. Kompaktowy 
elektryczny wózek widłowy jest zasilany z baterii litowo-jonowych, 
zdatnych do pracy w chłodni. Podczas pracy inteligentny układ 
elektroniczny monitoruje każde z ogniw baterii w czasie rzeczywistym. 
Bezpieczeństwo, wydajność i dostępność – te cechy sprawiają, że 
wózek widłowy RX 20 Li-Ion jest wyjątkowo efektywnym narzędziem do 
przewożenia towarów.

Bogate wyposażenie

Moc

■  Udźwig do 2 ton przy środku ciężkości ładunku równym 500 mm
■  Efektywny transport ładunków dzięki prędkości jazdy do 20 km/h
■  Funkcja Boost zwiększająca osiągi przez naciśnięcie jednego 

przycisku: Tryb Sprint umożliwia transport ciężkich ładunków przy 
zachowaniu najlepszych parametrów obsługi dostępnych na rynku

■  Niezmiennie wysoka moc: bateria litowo-jonowa o największej 
pojemności i szybka boczna wymiana baterii

■  Zawsze dostępny: opcjonalna technologia litowo-jonowa umożliwia 
korzystanie z wózka praktycznie cały czas, dzięki krótkim 
doładowaniom baterii między poszczególnymi etapami pracy

Precyzja

■  Regulowane tryby jazdy: maksymalna precyzja obsługi lub największa 
wydajność

■  Możliwość dostosowania do techniki jazdy: indywidualna regulacja 
prędkości jazdy, przyspieszenia i podnoszenia

■  Precyzyjna obsługa ładunku: precyzyjne sterowanie prędkością 
podnoszenia dzięki najnowocześniejszemu układowi hydraulicznemu

■  Łatwe składowanie ładunków na wysokości: funkcja pionowania 
masztu po naciśnięciu przycisku

Ergonomia

■  Komfort na co dzień: przestronna kabina operatora z dużą ilością 
miejsca na nogi i pojemnymi schowkami

■  Możliwość wybrania indywidualnych opcji sterowania: dźwignie 
wielofunkcyjne, mini-dźwignie lub Joystick 4Plus

■  Łatwość cofania: uchwyt na tylnej poręczy

■  Cicha praca: wyjątkowo ciche podnoszenie i opuszczanie wideł

Kompaktowość

■  Doskonale sprawdza się nawet w ciasnych miejscach dzięki 
kompaktowym wymiarom i niebywałej zwrotności

■  Doskonała zwrotność: tylna oś sprzęgana w wózkach 4-kołowych 
zapewnia najmniejszy promień skrętu w klasie

■  Niewielka wysokość przejazdowa wynosząca niecałe 2 metry 
umożliwia wykorzystanie wózka również do ładowania kontenerów

Bezpieczeństwo

■  Doskonała widoczność dzięki wąskiemu masztowi i przeszklonej 
kabinie

■  Wyśmienita stabilność podczas jazdy: system asysty Curve Speed 
Control automatycznie reguluje prędkość podczas skręcania

■  Inteligentne układy bezpieczeństwa: wyświetlacz i jednostki 
sterowania monitorują wszystkie funkcje bezpieczeństwa i obsługi 
oraz umożliwiają sterowanie nimi

■  Maszt Easy View: doskonała widoczność na ładunek

Odpowiedzialność za środowisko

■  Niskie zużycie energii: wysoka wydajność dzięki nowoczesnej 
technologii zastosowanej w napędzie

■  Ograniczenie zużycia energii naciśnięciem jednego przycisku: tryb 
wydajnej pracy Blue-Q obniża zużycie energii aż o 20 %

■  Ochrona środowiska w praktyce: wózek wykonano w 98 % 
z materiałów zdatnych do recyklingu
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RX 20 Elektryczny wózek widłowy
Warianty wyposażenia

▯ Standard     ○ Opcja     ─ Niedostępne

RX 20-14C 
RX 20-16C

RX 20-16 
RX 20-18

RX 20-16L 
RX 20-18L 
RX 20-20L

RX 20-16P 
RX 20-18P 
RX 20-20P

RX 20-16PL 
RX 20-18PL 
RX 20-20PL

Ka
bin

a o
pe

ra
to

ra

Osłona przed warunkami pogodowymi, brezentowa lub pełna kabina ○ ○ ○ ○ ○
Dach ochronny kabiny typu drive-in wykonany z poliwęglanu Makrolon ○ ○ ○ ○ ○
Wysokość osłony nad głową: 1949 mm, co zapewnia niewielką wysokość przejazdową ○ ○ ○ ○ ○
Szyby z  barwionego na zielono zespolonego szkła bezpiecznego lub poliwęglanu Makrolon ○ ○ ○ ○ ○
Wyjmowana podkładka do pisania ○ ○ ○ ○ ○
Fotel MSG 65 Grammer z obiciem ze sztucznej skóry ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Fotel z materiałowym pokrowcem, zawieszenie pneumatyczne, obicie ze sztucznej skóry, podparcie 
lędźwiowe, regulacja wysokości zagłówka ○ ○ ○ ○ ○
Podgrzewanie fotela ○ ○ ○ ○ ○
Obrotowy fotel (możliwość obrotu w prawo) ○ ○ ○ ○ ○
Uchwyt z przodu i z tyłu osłony dachowej ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Pozioma płyta amortyzująca fotel, minimalizująca drgania przenoszone na operatora ○ ○ ○ ○ ○
Podsufitka z oświetleniem wnętrza ○ ○ ○ ○ ○
DAB+ radio/odtwarzacz MP3 ze złączem USB i technologią Bluetooth ○ ○ ○ ○ ○
Nagrzewnica elektryczna 2000 W z układem odladzania ○ ○ ○ ○ ○
Wersja do pracy w chłodniach, dostosowanie oleju hydraulicznego do niskich temperatur ○ ○ ○ ○ ○
Uchwyt na telefon komórkowy, montowany na belce osłony dachowej, z możliwością regulacji ○ ○ ○ ○ ○
Kolorowy wyświetlacz i intuicyjna obsługa ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Panoramiczna szyba dachowa ze szkła pancernego ○ ○ ○ ○ ○

Ma
sz

t

Mazt Easy Viev umieszczony centralnie ○ ○ ○ ○ ○
Krata ochronna ładunku ○ ○ ○ ○ ○
Pionowanie masztu ○ ○ ○ ○ ○
Osłona siłownika przechyłu masztu zabezpieczająca przed pyłem i wilgocią ○ ○ ○ ○ ○
Zabezpieczenie wideł przed zużyciem ○ ○ ○ ○ ○
Wyświetlacz pokazujący informacje o kącie pochylenia i amortyzowane opuszczanie w pozycji 
końcowej ○ ○ ○ ○ ○

Hy
dr

au
lik

a

Technologia zaworów proporcjonalnych do precyzyjnych ruchów roboczych ○ ○ ○ ○ ○
Obsługa przy użyciu dźwigni wielofunkcyjnych ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Mini-dźwignia z podłokietnikiem, 2, 3 lub 4 dźwignie ○ ○ ○ ○ ○
Joystick 4Plus ○ ○ ○ ○ ○
Funkcja wstrząsania hydraulicznego do opróżniania kontenerów ○ ○ ○ ○ ○

Na
pę

d

Niskie koszty eksploatacji dzięki niewielkiemu zużyciu energii ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
3 wstępnie ustawione i 2 swobodnie konfigurowane tryby jazdy ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Program optymalizacji zużycia energii Blue-Q ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Wyświetlacz pokazujący zużycie energii i pozostały czas jazdy na podstawie aktualnego stanu 
naładowania ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Bezobsługowe napędy układu jezdnego, kierowniczego i podnoszenia ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Szczelna obudowa komponentów chroniąca przed pyłem i wilgocią ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Licznik motogodzin dla silnika układu napędowego i podnoszenia ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Bateria litowo-jonowa wymieniana 1:1 ○ ○ ○ ○ ○
Hydrauliczny układ wymiany baterii ułatwiający zamianę przy użyciu żurawia ─ ○ ○ ○ ○
Opcja przełączania z obwodu A baterii na obwód B ─ ○ ─ ○ ─
Tryb Sprint zapewniający najlepszy poziom obsługi dostępny przez naciśnięcie jednego przycisku ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Ładowarka pokładowa ─ ○ ○ ○ ○

Ha
mu

lce

Bezzużyciowe hamulce tarczowe w kąpieli olejowej ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Odzysk energii podczas hamowania ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Mechaniczny hamulec postojowy ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Elektromechaniczny hamulec postojowy ○ ○ ○ ○ ○

Be
zp

iec
ze

ńs
tw

o

System EasyBelt umożliwiający szybkie i bezpieczne zapinanie oraz rozpinanie pasów ○ ○ ○ ○ ○
System ochronny Sauermann, model HRS-E/ERS, lub system ochronny IWS z wyjściem z lewej strony 
kabiny ○ ○ ○ ○ ○
Reflektory i oświetlenie typu LED ○ ○ ○ ○ ○
Ograniczenie prędkości ustawiane przez operatora ○ ○ ○ ○ ○
Reflektor ostrzegawczy STILL Safety Light 4Plus ○ ○ ○ ○ ○
Curve Speed Control ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Ograniczenie prędkości jazdy przy podniesionej karetce wideł ○ ○ ○ ○ ○
Pomiar obciążenia ○ ○ ○ ○ ○
Lusterko panoramiczne ○ ○ ○ ○ ○
Mini-konsola umożliwiająca zmianę kierunku jazdy przez lewo jak i praworęcznych operatorów ○ ○ ○ ○ ○
FleetManager: uprawnienia dostępu, wykrywanie kolizji, raportowanie ○ ○ ○ ○ ○
Zabezpieczenie przed przeciążeniem ○ ○ ○ ○ ○
Inteligentna kontrola pasów bezpieczeństwa ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Zaczep holowniczy Rockinger ○ ○ ○ ○ ○
Wersja przeciwwybuchowa ○ ○ ○ ○ ○
Przygotowanie do ruchu drogowego ○ ○ ○ ○ ○
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Centrala

STILL Polska Sp. z o.o.

ul. Składowa 6, Żerniki

62-023 Gądki

Telefon: +48 61 668 61 00

Fax: +48 61 668 61 89

Oddział Katowice 

ul. Akacjowa 4

42-512 Psary

Telefon: +48 32 766 06 00

Fax: +48 32 766 06 01

info@still.pl

Pozostałe informacje znajdą 

Państwo na: www.still.pl

Oddział Warszawa 

ul. Puławska 506/508

02-884 Warszawa 

Telefon: +48 22 314 85 00 

Fax: +48 22 314 85 01

Oddział Gdańsk

ul. Astronomów 20

80-299 Gdańsk

Telefon: +48 58 785 60 00

Fax: +48 58 785 60 21

STILL posiada certyfikaty w 
następujących obszarach: 
zarządzanie jakością, 
bezpieczeństwo pracy, ochrona 
środowiska oraz zarządzanie energią.




