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HYDRAULIKANLAGE “LOAD-SENSING”

Die Hydraulikanlage des Typs “Load-Sensing” ist ein
innovatives System mit zentraler Steuerung der
o6ldynamischen Anlage, die automatisch den ZufluB3 der
hydraulischen Pumpe reguliert, um diesen den duBeren
Anforderungen anzupassen und unnétigen
Energieverbrauch zu vermeiden.

DIE FAMILIE ROTO EVOLUTION
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TECHNISCHE DATEN

MODELL

30.13 EV

30.16 EV

Maximale Tragkraft

3.000

3.000

5.000

Maximale Hubhohe auf Stabilisatoren

13.400

15.810

10.200

Maximale Reichweite

11.180

13.500

7.850

A

Tragkraft bei maximaler Hohe

2.500

1.500

4.000

Vierzylinder Turbodieselmotor, Direkteinspritzung

Leistung 84 kW (114 PS) bei 2.400 Umdrehungen/Min. (DIN 70020)

Hydrostatikgetriebe mit geschlossenem Kreislauf

Pumpe und Motor mit variablem Hubraum fir Hochstgeschwindigkeit 20 km/h E

Aufh&ngungen

Hydropneumatisch auf vier Radern ausgleichbar

Lenkung

Vier lenkbare Reifen mit Hydrolenkung und drei Lenkarten

Bremssystem

Schel

ibenbremse auf allen vier Rademn, Siandbremss mit automatischer Blockierung | ;
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ter Stelle bei der Technologie

Die Teleskopstapler ROTO EVOLUTION mit drehbarem Oberwagen sind die
vielseitigste und eintréglichste Antwort auf alle Bewegungsanforderungen auf
Baustellen. Die Modelle, auf denen die Familie ROTO EVOLUTION agiert, sind
Vorreiter der Technologie und mit wirklich innovativen Eigenschaften ausgestattet,
die die Vielseitigkeit der fiir die Ausfiihrung der verschiedensten Arbeiten
hergestellten Maschinen hervorheben.

Diese Staplertypen bieten auf den verschiedenen Modellen eine Tragkraft bis zu

5000 kg und eine Hubhohe bis zu 16 m.

DIE SICHERHEIT IN EINEM STAHLGUERTEL

Die tragende Struktur der Maschine wird durch
ein Vollstahlprofil mit rundem Querschnitt
vervollkommnet, das diese vollkommen umgibt
und fiir einen soliden Schutzglirtel der Motor-
und Tankgruppe sorgt.
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GROSSE KOMPAKTHEIT

SCHRITT

Die extreme Kompaktheit der ROTO-Stapler,
bestehend aus einem sehr niedrigen
Gravitationszentrum und einem beachtlichen
Abstand zwischen den Achsen (das Verhiltnis
Schritt/Lange ist das beste in seiner Kategorie)
ermoglicht eine extrem stabile Maschine unter
allen Arbeitsbedingungen und vor allem das
stérende Phdanomen des Nickens der Maschine
selbst wahrend der Fahrt auf der StraBe bei
Héchstgeschwindigkeit zu eliminieren.

Der Teleskoparm der ROTO-Stapler unterstreicht

die Lésung “alles innen” fiir risikofreies Arbeiten.

Denn die Ausfahrvorrichtung ist voéllig innerhalb
des Armes selbst fiir héchsten Schutz der
Hydraulikleitungen, der Chromspindel und der
Elektrokabel, wobei auBenliegende Teile
vermieden werden.

Dank ihrer innovativen Konzeption kdnnen die
Hydraulikgruppe und die Mechanik im Inneren
des Arms &uBerst leicht und schnell an- und
abgebaut werden.
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HYDROSTATIKGETRIEBE MIT GESCHLOSSENEM KREISLAUF

Die ROTO-Stapler sind mit Hydrostatikgetriebe mit Pumpe und Motor mit variablem
Hubraum ausgestattet, was die automatische und stufenlose Einstellung der
Maschinengeschwindigkeit von null auf elf km/h im ersten Gang und von null auf 40

km/h im zweiten Gang sichert.

Dank des “Finger-Touch”- Systems kann die Fahrtrichtungsénderung auch erfolgen,
wenn die Maschine in Bewegung ist, ohne die Hinde vom Lenkrad nehmen zu mussen.
Die Zugkraft ist auf allen Modellen dauerintegralen Typs.

KUEHLER
HYDRAULIKMOTOR

ANTRIEBSWELLE

HYDRAULIK

Der Kreislauf des Hydrostatikgetriebes ist unabhéngig von der Hydraulikanlage der Antriebsteile
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STABILISIERBARE HYDROPNEUMATISCHE
AUFHAENGUNGEN

Die hydropneumatischen Aufhdngungen bieten
dem Fahrer héchsten Komfort, indem sie das
Nicken der Maschine bei Fahrten bei
Héchstgeschwindigkeit eliminieren.

AuBerdem gestatten sie,den Rahmen im Verhéltnis
zum Geldnde auszurichten und ihn in der
gewiinschten Position zu blockieren.

Die Korrektur der Neigung kann 9° (16 %) seitlich
oder 5° (9 %) entlang der Lidngsachse betragen.

Es gibt drei Funktionsarten der
hydropneumatischen Aufhdngungen:
automatisch, manuell oder blockiert.

Die automatische Funktion ist ideal fiir den
schnellen Gang auf der StraBe, um das Nicken
und Schlingern der Maschine auszugleichen und
zu dampfen. AuBerdem positioniert sie die
Maschine bei korrekter Gangh6he und gleicht den
Rahmen mit dem darunterliegenden Gelénde aus.
Der Uebergang zur manuellen Funktion erméglicht
dem Fahrer, die Anordnung der Aufhdngungen
gemiB seinen Anforderungen zu variieren, z.B.
den Rahmen entlang der seitlichen oder der
Langsachse auf unebenem Boden auszurichten.
SchlieBlich kénnen die Aufhdngungen vom Fahrer
in der gewiinschten Position blockiert werden,
um die erhaltene Stellung konstant zu halten.

In dieser letzten Position liben sie keinerlei
stoBdampfende Funktion aus, da sie von
entsprechenden Sicherheitsventilen blockiert
werden, die eine verbesserte -Leistung wéihrend
des Lasthubs auf Radern garantieren.
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An erster Stelle beimlKemfort

Der Fahrer verfigt uber ,
einer Innenbreite von 94 GI.L
Die hinteren und vorderenjFensteriko
geoffnet werden und sindimit Schell;a-
ausgestattet.
Die Tiir besteht aus zwei
unabhédngigen Elementen, deren oberes wahrend
des Einsatzes fiir eine bessere Beliiftung des
Fahrerraums geéffnet bleiben kann.

Die Gerauschbelastung fiir das Gehér des
Fahrers liegt unter 80 Dezibel.
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- Schnellanbau “Tac-Lock”

Kabinensteuerung exméglicht




PACE- Systeme

: em;ist Merlos Antwort auf das Konzept der AuBenplattform, einer patentierten Vorrichtung, die das Anheben
von zwei Personen’ﬁiﬁt den notwendigen Arbeitswerkzeugen bei vollkommener Sicherheit gestattet.
Dank des Teleskoparms mit autonomer Rotation und autonomem Hub und der personentragenden Gondel kdnnen wirklich
einzigartige Lelstungen erzielt werden:
erreicht 9 m Arbeitshéhe’auf’den'ROTO= Staplern auf denen es eingesetzt wird
erlaubt den Emsatz bei einer negativen Hohe von gut 7,4 m (Arbeiten" unter der‘StraBendecke sowie unter Bruckenbogen bei der
Inspektion von Talbrucken etc.) { ; = 1 -
erhoht die maxmall'le horizontale Arbeitsreichweite um gut 6 min Hlnbllck auf die Reichweite des Ba5|swagens (entsprechend dem
Lastschema) mit Gabeln.

—_

Die groBe Zuverlassigkeit des'SPACE Systems sicl |,héchstel Ar rbeitssicherheitiunter, voller,
Beachtungfderawichtigstenjitalienischen,und auslandi

ARBEITSSCHEMA DES SPACE SYSTEMS
ROTO 40.18 EVS auf Stabilisatoren
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ROTO 30.13 30.16 50.10 ABMESSUNGEN |M‘2’ WENDERADIEN 2
A mm 5550 6.370 5.320 - 5
C mm 2.760 2.760 2.760 = e R é
E mm 4.645 4.645 4645 * i c !
F mm 350 350 350 A b . I
H mm 2.240 2.240 2.240 sy[Eke \
(1
L mm 3.530 3.530 3.530 &) R @ ¢ s
M mm 940 940 940, |
N mm 2220 2.220 2.220 ke
P mm 2.790 2.790 2.790 C N
R mm 3.920 3.920 3.920 E H
S mm 5.440 5.230 6.150 A [ (™ + 65 mm. Wert an Aufhangungenhalbhub
Z mm 850 850- 850 @) Innere Braite
MODEL 30.13 EV 30.16 EV 50.10 EV
MASSE
Gesamtleergewicht (mit Gabeln) kg 11.900 11.900 11.600
LEISTUNG AUF STABILISATOREN
Maximale Tragkraft kg 3.000 3.000 5.000
Maximale Hubhdhe mm 13.400 15.810 10.200
Maximale Reichweite mm 11.180 13.500 7.850
Maximale Hohe bei maximaler Tragkraft mm 10.000 10.000 8.500
Maximale Reichweite bei maximaler Tragkraft mm 5.300 5.450 3.900
Maximale Tragkraft bei maximaler Hohe kg 2.500 1.500 4.000
Maximale Tragkraft bei maximaler Reichweite kg 650 500 1.500
Maximale ReiBkraft bei 800-Literschaufel kg 4.230 4.230 4.230
Zugkraft (auf dem Dynamometer) kg 7.800 7.800 7.800
Gesamtrotation des Anbaurahmens 140° 140° 140°
Gesamtrotation des Endlosoberwagens 400° 400° 400°
SCHWINDIGKEITEN
. Gang km/h 11 11 11
2. Gang km/h 20 20 20
TRAGKRAFT BEI ROTATION AUF STABILISATOREN
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ROTO 30.13 EV ROTO 30.16 EV ROTO 50.10 EV
FAHRERKABINE 2 wassergekihlt, 80,4 kW - 109,34 PS (ISO 3046/1), bei 2400 U/min.
Steuerungen des Typ Joystick “2 in 1”. Das Bedienungspult umfaBt: Drehzéhler/Tachometer,
Sicherungskasten, Kuhlflissigkeitsthermometer, Check-Kontrolle (Verstopfungdes Luftfilters  GETRIEBE
des Motors, Temperatur und Stand des hydrostatischen Oels, Motordldruck, Hydrostatisches Getriebe mit geschlossenem Kreislauf und variablem Hubraum far
Motorkiihimitteltemperatur, Funktion der Standbremse). Geschwindigkeiten 0-11 km/h im 1. Gang und 0-20 km/h im 2. Gang.
SICHERHEITSVORRICHTUNG HYDRAULIKANLAGE
Vorrichtung zur Stabilitatskontrolle mit audiovisuellem Alarm und Blockierung der einzelnen  Einzelpumpe mit Axialkolben mit variablem DurchfluB, mit “Load-Sensing”-Steuerung.
Lastbewegungen und der Stabilisatoren. Sicherheitsventile auf allen Hydraulikzylindern. ~ MaximaldurchfluB bei Drehzahl: 120/Min. - Arbeitsdruck: 210 Bar
Akkustischer Melder des Ruckwartsgangs. Sicherheitsgurt. EinlaBfilter: 125 Micron “For-Life” - Ruckkehrfilter: 25 Micron
HUBARM ; ELEKTROANLAGE
Dreiteiliger Teleskoparm (zwei auf ROTO 50.10) mit Gleiten der Elemente auf 12V, Batterie 155 Ah und Generator 65 A.
Antireibungsgleitern. Geschitztes Ausfahrsystem im Arm. : 5
FASSUNGSVERMOGEN DER TANKS
UNABHAENGIGE STABILISATOREN Hydraulikanlage: 130 | - Diesel: 155 | - Hydrostatikdl: 12 |
Vier Stabilisatoren mit unabhangigem Hydraulikantrieb. Motordl: 8,5 | - Kuhlflissigkeit: 12 |
* AUFHAENGUNG 3 REIFEN
Hydropneumatische ausgleichbare Aufhédngungen. Seitliche Korrektur 9° (16 %), Korrektur 400/70-20 14 PR (18-19.5 16 PR auf ROTO 30.16) auf beiden Achsen einzeln montiert auf
entlang der Langsachse 5° (9 %), nicht zusammenfaBbar. Scheibenradern mit 8 Offnungen (DIN 74361)
HAUPTOPTIONEN AUF ANFRAGE

GABELN FUER PALETTEN
Lange 1200 mm. Durchschnitt 130 x 45 mm (150 x 60 auf dem ROTO 50.10).
Achsabstand der Gabeln manuell einstellbar von 450 bis 1.050 mm.

MOTOR
4-Zylinder Turbo Diesel, Perkins 1004-40T, Schadstoffarm (97/68/CE), Direkteinspritzung,

Reifen 18-19,5 16 PR. Scheibenwischer auf dem Dachfenster . Vorderer Fensterschutz.
Heckdifferentialsperre (. Proportionaler elektronischer Joystick “5 in 1”.
Eingerichtet fir Betonmischerschaufel.

 SerienmaBig fur Deutschland
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Teleskopstapler PANORAMIC und ROTO - Selbstladende Transportmischer DBM
Ausristungen, Systeme und Technologien fiir Bewegung und Hub
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HEINRICHS-MERLO

TELESKOPTECHNIK
HEINRICHS-MERLO TELESKOPTECHNIK - Cuxhavener Str. 7 - D-28217 BREMEN l ‘ 'I ” ' I'l 'I” ' (|”| IMI I'
Tel. 0421-39920 - Fax 0421-3992239 - www.heinrichs-merlo.de - E-mail: info@heinrichs-merlo.de
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MERLO SPA Industria Metalmeccanica - 12020 S. DEFENDENTE DI CERVASCA (CN) - ITALIEN

Tel. +39 0171-614111 - Fax +39 0171-614100 - Telex 220236 Merlo | - www.merlo.com - E-mail: info@merlo.com




