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EXV 10 BASIC / 10 / 12 / 121

Tento typovy list podle smérnic VDI 2198, popf. 3597 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.
0dlisné obuti, jina zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zpisobit odchylky od téchto hodnot.

1.1 | Vyrobce STILL STILL STILL STILL AT
1.2 | Typové oznadeni vyrobce EXV 10 Basic EXV 10 EXV 12 EXV 12 ﬁ.i i:'
jednoduché telesk. | NiHo telesk. | NiHo | triplex telesk. | NiHo | triplex A = brzdéni at
‘£ 1.3 |Pohon (elektro, nafta, benzin, plyn) elektro elektro elektro elektro B - jizda Ei Eh;;:::;::::::l___J
'S |1.4 | Obsluha (rudni, oji, ve stoje, sedadlo, vychystavani) z chiize z chilze z chiize z chiize i
S |15 Nosnost/bfemeno Q kg 1000 1000 1200 1200 [l
1.6 | Vzdalenost téZisté bfemene c mm 600 600 600 600
1.8 | Vzdalenost bremene X mm 711 695 695 638 780 723 T
1.9 | Rozvor kol y mm 1157 1157 1157 1157 1362 1362 - .
g |2.1 | Vlastni hmotnost (véetné baterie) kg 708 788 788 935 909 1056 - -
£ |2.2 |ZatiZeni osy s bfemenem na strané pohonu/bfemene kg 670/1038 695/1093 720/1268 770/1365 759/1350 814/1442 =
£ 2.3 | Zatizeni osy bez bremene na strané pohonu/bremene kg 518/190 572/216 572/216 651/284 643/266 710/346 B . =| £
3.1 | Obuti plnopryz polyuretan polyuretan polyuretan g =
% |3.2 |Velikost pneumatik na strané pohonu mm 230x75 2 230x75 2 230x75 2 230x75 z T
g 3.3 | Velikost pneumatik na strané bfemene mm 1x @ 85x100 1x @ 85x100 1x @ 85x100 1x @ 85x80 ;é
8 |3.4 | Velikost opérnych kol mm 2 140x54 2 140x54 2 140x54 2 140x54 -
% 3.5 |Kola, pocet (x = pohénéna) na strané pohonu/bremene 1x-1/2 1x-1/2 1x-1/2 1x-1/2 = P2
> 3.6 |Rozchod kol na strané pohonu | bio mm 518 518 518 518 | =y a5
3.7 | Rozchod kol na strané bfemene | b1 mm 380 380 380 380 o X S22 e A dle FEM
4.2 | Vyska spusténého zvedaciho zafizeni hi mm | viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni E Y 2
4.3 | Volny zdvih h2 mm | viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni Y I|
4.4 |Zdvih hs mm| viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni Ast
4.5 | Vyska vysunutého zvedaciho zafizeni ha mm | viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni viz tabulka zvedacich zafizeni u
4.6 | Zakladni zdvih hs mm - - - 130 w ]
- |49 \/ySka oje v poloze pro jizdu min./max. | hia mm 740/1230 740/1230 740/1230 740/1230
’E 4.15 | Vyska spusténych vidlic his mm 85 85 85 86 86
S [4.19 | Celkové délka bez bremene i mm 1772 1788 1788 1845 1902 1959
E 4.20 | Délka véetné zadni ¢asti vidlic l2 mm 622 638 638 695 752 809 Ble
g |42 Celkové Sitka b mm 800 800 800 800
4.22 |Rozméry vidlic s/e/l mm 65/180/1150 65/180/1150 65/180/1150 65/180/1150
4.24 | Sitka nosige vidlic bs mm 534 534 534 | 710 534 710
4.25 |Vzdélenost vnéjsich hran vidlic bs mm 560 560 560 560 _
4.32 | Svétlost ve stfedu rozvoru kol m2 mm 30 30 30 25 100
4.34 | Sitka pracovni uliéky s paletou 800 x 1200 podéIné (b2 x Is) Ast mm 2125 2125 2125 ‘ 2182 2249 (2248)" ‘ 2306 (2305) " Ast dle VDI
4.35 | Polomér otacenti Wa mm 1420 1420 1420 1629 (1515)!
5.1 | Rychlost jizdy s bremenem/bez bfemene km/h 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0
5.2 | Rychlost zdvihu s bremenem/bez bremene S 0,12/0,16 0,11/0,23 0,11/0,2 0,15/0,3 0,15/0,26 0,15/0,3 0,15/0,26
§' 5.3 | Rychlost spousténi s bfemenem/bez bremene S 0,23/0,23 0,3/0,28 0,31/0,25 0,4/0,3 0,29/0,31 0,4/0,3 0,29/0,31
5 5.8 | Max. stoupavost kB 5 s bfemenem/bez bfemene % 5/10 5/10 5/10 7/15
5.9 | Doba zrychleni (na 10 m) s bremenem /bez bfemene S 8/7 8/7 8,3/7 8,4/7,5
5.10 | Provozni brzda elektromagneticka elektromagneticka elektromagneticka elektromagneticka
6.1 | Pojezdovy motor, vykon S2 = 60 min kW 1,2 1,2 1,2 1,2
5 6.2 |Zdvihovy motor, vykon pfi S3 = 15% kw 2,2/5% 1,5/7% 3,2/10% 3,2/10%
§ 6.3 |Baterie dle DIN 43531/35/36; A, B, C ne ne ne ne
% 6.4 | Napéti baterie, jmenovitd kapacita Ks V/Ah 24V /180Ah 24V /180Ah 24V /180Ah 24V /225Ah
o 6.5 |Hmotnost baterie + 5% (v z&vislosti na vyrobci) kg 195 195 195 200
6.6 | Spotfeba energie podle cyklu VDI kWh/h 0,72 0,75 1 1
= |8.1 |ZpUsob fizeni pojezdu AC fizeni AC fizeni AC fizeni AC fizeni
g 8.4 | Uroven hluku, ucho fidice dB (A) 65 65 65 65
" Hodnoty v zavorkach = zdvizeny inicialni zdvih
Rada stozaru
SX/jednoduché DX/teleskopické DXLLT/Ni-Ho TX/triplex
EXV 10 Basic EXV 10-EXV 12-EXV 12i EXV 10-EXV 12-EXV 12i EXV 12-EXV 12i
hi 1940 2390 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1690 1940
hi - - 1565 1765 2015 2215 2465 2665 - - - - - - - -
h2 1462 1912 150 150 150 150 150 150 - - - - - - - -
h2 - - - - - - - - 1012 1212 1462 1662 1912 2112 1212 1462
hs 1462 1912 2024 2424 2924 3324 3824 4224 2024 2424 2924 3324 3824 4224 3636 4386
hs - - 2502 2902 3402 3802 4302 4702 2502 2902 3402 3802 4302 4702 4118 4868

h+ inicidlni zdvih = h1 (standard) + 6 mm

%
R/

625 700 g#

k
4309 mm

725 800 I

3909

mm

860 980 4%

3409 m

1060 1200 &
1200 1200 =

3009 m
2530

50024390062

Nosnost v zavislosti na
vysce zdvihu Ize odecist na
stozaru ve formé barevného
kédu (na prani).




EXV 10 BASIC / 10 / 12 / 121

Silny prosté vsude.
Rada STILL EXV dostala zcela novy, moderni a zarovet funk&ni
design. Snazsi ovladani, v&tsi obratnost, vyssi zbytkova nosnost
a vétsi vykon prekladky palet na jedno nabiti baterie. Maji jesté
stabilnéjsi konstrukci v mistech, které jsou citliva na néarazy.
Agregaty jsou dobfe pFistupné za extrémné stabilnim krytem z
vysoce pevného materialu.
Zkrétka: Vysokozdvizny vozik s ovlddénim z chiize s vysokou stélou
hodnotou pfi minimélnich nakladech. Pfesné ten spravny stroj pro
vSechny oblasti nasazeni ve sluzbach, obchodég, femesiné vyrobé a
primyslu. Vozik EXV je k dispozici v nizsi tfidé nosnosti 1,0 t, popf.
1,2 t pro oblasti s malou, popf. stfedni pfekladkou palet. Pro vysokou
prekladku palet je ve vyssi tfidé nosnosti k dispozici EGV s nosnosti
1,4ta1,6t.

Spolehlivost na nejvyssi Grovni.

Kompletni fada STILL EXV obsahuje:

- Tlumeni spousténi u vSech typl zvedaciho zafizeni (ochrana
nakladu)

- Velmi robustni hroty vidlic: klinovité, se zaoblenymi §pickami pro
lepSi zavedeni do palet.

- Zvy3eni nosnosti a stability SirSim rozchodem kol.

- Impulzni fizeni pojezdu (osvéd&ena vykonova elektronika MOSFET
s mikroprocesorovym fizenim) pracuje - podle pfani - hbité nebo
az velmi jemné, ¢imZ je vyborné chranéno i citlivé zboZzi

- Automatické zabrzdéni po uvolnéni spinace pojezdu i pfi nasazeni v
mrazirnach pfi teplotach do minus 30 °C a stfidani teplot, které je s
tim spojené - diky specialné upravenym konstrukénim prvkam.

Stvoreno pro praxi.

a dobré manévrovatelnosti s vozikem.

- Siroky zdvihovy stoZar s volnym vyhledem a ovladaci oj umisténa
mimo stfed voziku poskytuji vynikajici vyhled jak pfi nakladani
bfemene, tak pfi stohovani.

- Opérné kolec¢ko vyrovnavé stabilitu voziku, zvySuje komfort jizdy
a usnadiiuje prejizdéni nerovnosti podlahy a prahd. Inicialnim
zdvihem Ize zvysit svétlost az na 130 mm.

EXV 10/12/12i - technicka data.

Design.
- S modernim, funkénim designem a optimaini ergonomii ovladaci
oje jsou voziky této Fady v8estrannymi stroji pro kazdého.
-V krytu z extrémné stabilniho plastu jsou integrované riizné
odkladaci prihradky.

Rizeni.
- Lehky chod umoZfiuje manévrovani v tésnych prostorach.
- Plynové pruZina zdvihne ergonomickou ovladaci oj po uvolnéni
rychle do svislé brzdné polohy.
- Pohon posunuty do strany a pfidavné opé&rné kolo vytvari z tohoto
vysokozdviZzného voziku stabilni ¢tyFkolovy stroj.

Ovladaci oj.

- Ergonomické usporadani ovladacich prvkl je vhodné pro pravéky i
levaky. Tlacitka houkacky, zvedani a spousténi jsou dosaZitelnd i pfi
ovladani jednou rukou bez pfehmatévani. Prace tak neunavuje.

- Velka tlagitka maji plasticky tvar (prohlubné/vystupky). Tim je
mozné bezproblémové rozpoznani funkci na dotyk i pfi praci v
rukavicich.

- Umisténi a elektronické Fizeni umoZfuje souc¢asné ovladani
ovladacich prvkl a funkci, napt. zvedéni a pojezd.

- ZvySenou ochranu rukou na ovladaci oji pfinasi ochranny ram a
zaoblena rukojet.

- Provedeni spinacll (mikrospinace) a desky tisténych spojd je ve
tridé kryti IP 65, veSkerych konektor(l a kabelovych svazk( v IP 54.
Tim se dosahuje vyssi odolnosti vaci vlivim okoli, napt. desti nebo
prachu.

- Hlavice ovladaci oje ma vysokou stabilitu diky pouZiti polyuretanu
zesileného skelnymi viakny a ramene oje z hlinikového odlitku.

Pohon.

- BezUdrZbovy, zapouzdfeny trojfazovy motor (AC) s vykonem
1,2 kW, pracujici bez opotfebeni, poskytuje uZivateli vysokou
dynamiku pro zvladnuti dkold vnitropodnikové pfepravy. Pomoci
moderniho Fizeni trojfazového pohonu dosahuje stroj také lepsi
kontroly trakce, kteréd je patrné napfiklad na stabilni pfimé jizdé.
Chovéni pohonu pojezdu mlZe parametrovat servis STILL podle
specifik uZivatele.

- Snima¢ rychlosti, ktery je spojen s fidici jednotkou, zajistuje
jemné a plynulé zrychlovani EXV 10/12/12i do maximalni rychlosti
nezavisle na bfemeni na vidlicich.

- PFi provozu se brzdi uvolnénim spinace pojezdu, pfip. reverzaci.
Trojfazovy motor pak pracuje jako generator a slouZi ke zpétnému
ziskavani energie pfi brzdéni.

- PFi stani na rampé& nebo pfi uvolnéni spinace pojezdu kontroluje
fidici jednotka kazdy pohyb kol voziku a aktivaci motorové brzdy
zabranuje nekontrolovanému couvnuti.

Zvedaci zafizeni.
Stroje s obéma nosnostmi 1,0 t a 1,2 t jsou nabizeny se zvedacimi
zatizenimi STILL v provedeni teleskopické a Niho. Kromé toho
mohou byt voziky EXV 12 a EXV 12i nyni poprvé vybaveny
zvedacim zafizenim triplex, aby mohly byt jiZ pfi konfiguraci stoZaru
jesté individuaInéji pfizplsobeny podminkdm nasazeni. Nové
konstruovanéa zvedaci zafizeni a nosice vidlic se vyznacuji vynikajici
tuhosti a robustnosti. Vétsi hloubka profilu vnéjsiho stozZaru
(108 mm), vyrazné rozSifena geometrie stozaru uvnitf kontur voziku
a zesilené ohyby vidlic na pfechodu nosice vidlic a vidlic minimalizuji
mozny prlhyb vidlic pod zatizenim a vykyv stozaru.



Hydraulika.

- Nové vyvinuté impulzni Fizeni nabizi moZnost naprosto pfesného
polohovéni vidlic do poZadované Urovné (lehkymi impulzy na
tlacitko).

- PIné proporcionalni hydraulika pracuje s elektronickym fizenim
otacek motoru Eerpadla.*

- ZapouzdFeny motor pohani vysokotlaké zubové Eerpadlo.

- Rychlost zdvihu a spousténi se reguluje plynule intenzitou stisknutf
tladitek.

- Hydraulika je chranéna tlakovym pojistnym ventilem, brzdnym
spoustécim ventilem a pojistkou proti prasknuti hydraulického
veden.

Brzdy.

Brzdové soustava pracuje se dvéma nezavislymi systémy:

- Jemné brzdéni se zp&tnym ziskavanim energie, které se aktivuje
uvolnénim kfidlového spinae nebo reverzaci.

- Jako bezpe&nostni brzdovy systém a parkovaci brzda slouZi
elektromagneticka kotou€ovéa brzda chranéné pred necistotami.
Brzda se aktivuje automaticky pfi vodorovné a svislé poloze
ovladaci oje (bezpecénostni brzda).

Baterie.

- Stroje EXV mohou byt na pféani vybaveny integrovanou nabijeckou.
- Moderni technika Fizeni pojezdu a z toho vyplyvajici niZ§i spotfeba
energie umoZnuji pouZiti baterii s niZ8i kapacitou i pfi del§i dobé

nasazeni.

- Baterie je snadno pfistupné a Ize ji vymeénit pomoci jefabu.

- Vana baterie nabizi mozZnost volby kapacity baterie mezi
150 az 200Ah u EXV 10/12, u EXV 12i podle potfeb nasazeni
165 az 220Ah.

Inicidlni zdvih (na pFani).
- ZvétSuje svétlost na 155 mm (zdvih 130 mm) a umoZiuje prejizdéni
nerovnosti podlahy a zlomd stoupan.
- Umoznuje zplsob nasazeni jako nizkozdvizného voziku pro
oteviené palety s maximalni hmotnosti 1200 kg.

Pfidavna zafizeni.

- Vétsi Sitka a délka vidlic.

- Rlzna obuti kol, mimo jiné profilovana a/nebo pfirodni barva.

- Kombinovany ukazatel stavu nabiti baterie, po¢tu motohodin a
servisnich chybovych kédd (sériové u EXV 10/12/12i).

- Integrované nabijecka.

- Ochranné mriz.

- Mrazirenské provedeni-30 °C pro EXV 10/12.

- Zobrazeni nosnosti v zavislosti na vySce zdvihu ve formé barevného
kédu na stoZaru.

- Kontrola pfistupu a fizeni vozového parku se systémem STILL
FleetManager.

- Zdznamové zafizeni nehod, na pfani spolu se systémem STILL
FleetManager.

* Neplati pro EXV 10 basic

OPTISPEED 3.0 (na prani u EXV 10 / u EXV Basic
neni k dispozici).

Uhlovym snimacem vychyleni ovlddaci oje byla do vozik( STILL

integrovana moderni, ergonomické a bezpe&na funkce:

- Rychlost se automaticky prizplsobi Ghlu sklopeni ovlddaci oje.
Tim je moZnéa i pomald jizda pfi vertikalni poloze ovladaci oje, coz
pfi zachovani vysoké bezpecénosti velmi usnadfiuje manipulaci s
vozikem a prakticky vylu€uje pFejeti nohou v tésnych prostorech.

EXV 10 Basic - technicka data.
Vozik EXV 10 Basic je zakladni model, ktery je velmi vhodny
pro manipulaci s nékladem v prvni drovni. EXV 10 Basic nabizi
osvédcéenou a solidni technologii se snadnou obsluhou a ddrZbou.

Zvedaci zafizeni.
- Pro EXV 10 Basic jsou volitelné 2 vySky zdvihu.
- Spolehlivéa a osvéd&ena technologie umoZfiuje vyskladiovani
az do prvni Urovné regélu, je podporovéna snadno ovladatelnou
hydraulikou. Rizeni hydrauliky je velmi jemné.

Vybava na pfani.
- Kombinovany displej pro zobrazeni nabiti baterie, poétu motohodin
a servisnich chybovych kédd.
- Integrované nabijecka.
- Ochranné mfiz.
- Mrazirenské provedeni do -30 °C pro EXV 10/12.

Bezpecénost.
- Voziky jsou konstruovény podle strojirenské smérnice
98/37/ES a nesou oznaceni CE. Spole¢nost STILL je
certifikovana dle ISO 9001.




o feviae

Tento typovy list podle smérnic VDI 2198, popt. 3597 uvéadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.
0dlisné obuti, jina zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zpUsobit odchylky od téchto hodnot.

1.2 |Typové oznaceni wrobce [ | V4 | . Evie ]
| stosar|telesk./NiHo| triplex |telesk./NiHo| triplex | telesk./NiHo| triplex | telesk./NiHo | triplex | telesk./NiHo | triplex | telesk./NiHo | triplex |
1.4 | Obsluha (rugni, ofi, ve stoje, sedadlo, vychystavan) | |~ weoi | . wéi
1.6 | Vzdalenost tézisté bremene ¢ wm 60 | 60 ]
Zatizeni osy s bfemenem na stran pohonu,/bremene
31 lopwti [ poywetan | poywetan |
3.3 |Velikost preumatk  nastranébfemene|  mm| 85x102 | 85x80 | 85x102 | 85x80 | | 8«80 | 8x8 |
Kola, pocet (x = pohanéna na strand pohonu/bremene| | ixi/2 | x4 | ixi/2 | wag4 || a4 | x4
383 (pro bs = 564 383 (pro bs = 564

Vyika oje v poloze pro jizdu min. /max.
4.19 |Celkové délka bezbfemene | mm| 1890 | 1910 | 1940 | 1960 | 1990 | 2010 | 1890 | 1910 | 1940 | 1960 | 1990 | 2010 |
Sika pracovni ulicky s paletou 800 x 1200 podéIné (brz x le
5.8 |Max. stoupavostkB5 s bremenem/bez biemene| % 745 | 615 |
5.10 |Provomnibrzds | | elektromagneticka |~ clektromagneticks |
6.6 | Spotfeba energie podlecykuvDl | kwhsh| 13 | 13

Oznaceni

Hmotnosti

Kola | podvozek

Zékladni rozméry

Vykony

Elektromotor

Ostatni

"Hodnoty v zavorkéach = zdviZeny inicialni zdvih

Tabulka zvedacich zafizeni - nosnost 1400 a 1600 kg.

Teleskopické zvedaci zafizeni Zvedaci zafizeni NiHo s plnym volnym zdvihem Zvedaci zarizeni triplex s plnym volnym zdvihem

hs 2375 2875 3275 3375 3575 3775 4075 4275 4675 5175 2375 2875 3375 3775 4275 4675 4647 4797 5247 5997

hi14 max.

A = brzdéni ¢
B = jizda

h2

his

N\

st dle FEM

)
=}

b1
b
b

|8

Ast

Ast dle VDI

%4
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Ruéné vedeny vysokozdvizny vozik EGV 14/16.

Design.
- S funk&nim designem a optimalni ergonomii jsou voziky této fady
vSestrannymi stroji pro kazdého.
-V krytu z extrémné stabilniho a odoIlného polyuretanu jsou
integrované rdzné odkladaci prihradky.
- Stabilni ram ze silnosténného ocelového plechu zvlada naro¢na
nasazeni.

- VylepSeny lehky chod Fizeni umoZfiuje jeSté snazsi manipulaci v
tésnych prostorech.

- Plynové pruZina zdvihne ergonomickou ovladaci oj po uvolnéni
rychle do svislé brzdné polohy.

- Pohon posunuty do strany a pfidavné opérné kolo vytvari z tohoto

vysokozdvizného voziku stabilni tyfkolovy stroj.

Ovladaci oj.
- Hlavice ovladaci oje z extrémné odolného plastu.
- Ergonomické usporadani ovladacich prvkl je vhodné pro pravaky

i levaky. Tlacitka houkacky, zvedani, spousténi a inicialniho zdvihu

jsou dosaZitelnd i pFi ovladani jednou rukou bez pfehmatavani.

- Spinace pojezdu, zdvihu a spousténi pracujici bez opotfebeni,

a komponenty a kabelové svazky s tfidou kryti IP 65 zaru€uji
dlouholetou spolehlivost.

- Anatomicky tvarovany bezpe&nostni vypina¢ v hlavici ovladaci
oje zabrafuje i v téméF svislé poloze oje sevfeni obsluhy. Jakmile
se obsluha dotkne bezpe€nostniho spinace, pfepne vozik EGV
automaticky z jizdy vpfed na jizdu vzad. Stroj se tak automaticky
vzdali od obsluhy a zastavi se.

Pohon.

- Komfortni, hospodérnéa préce diky elektronickému fizeni s
technologii MOSFET.

- Deriva¢ni motor nabizi jemny pojezd nezavisly na zatiZen.

- Netrhavé zrychlovani az do maximalni rychlosti.

- P¥i provozu se brzdi uvolnénim spinace pojezdu, pfip. reverzaci.
Motor pak pracuje jako generator a slouzi ke zpétnému ziskavani
energie pfi brzdéni.

- PFi rozjizdéni ve stoupéni je pohon ihned G¢inny, tzn. nedochazi k
nekontrolovanému couvnuti.

Zvedaci zafizeni.

- Zvedaci zafizeni s volnym vyhledem v provedeni s teleskopickym
stozérem, teleskopickym stoZérem s velkym volnym zdvihem a
stozarem triplex.

- Uzké zvedaci zafizeni umoZAuje volny vyhled kolem stoZaru, co?
zvySuje bezpecénost pfi stohovani, a to i u vysokych bfemen.

- Do sebe zasunuté dvojité T-profily zvedaciho zafizeni s Sikmo

nastavenymi rolnami a vzadu béZicimi zdvihovymi fetézy poskytuji

volny vyhled na jizdni dréhu a bfemeno.

Hydraulika.

- Zapouzdfeny motor pohani vysokotlaké zubové Cerpadlo.

- Rychlost zdvihu a spousténi se reguluje plynule intenzitou stisknuti
tlacitek.

- PIné proporcionalni hydraulika pracuje s elektronickym fizenim
otacek motoru Cerpadla.

- Hydraulika je chranéna tlakovym pojistnym ventilem, brzdnym
spoustécim ventilem a pojistkou proti prasknuti hydraulického
vedeni.

Inicialni zdvih.
- ZvétSuje svétlost na 140 mm (zdvih 115 mm) a umoziuje prejizdéni
nerovnosti podlahy a zlom{ stoupani.
- Umoznuje zplsob nasazeni jako nizkozdvizného voziku pro
oteviené palety s maximalni hmotnosti 2000 kg.

Brzdy.

- Jako bezpecnostni brzdovy systém a parkovaci brzda slouZi
elektromagneticka kotou€ové brzda chrédnéna pred necistotami.
Ridici jednotka pojezdu pFebira kontrolu brzdy se sougasnym
ovladénim elektromagnetd a prerusenim pojezdového proudu na

hrideli motoru. Brzda se aktivuje automaticky pfi vodorovné a svislé

poloze ovladaci oje (bezpecnostni brzda).

Baterie.

- UloZend na véleckové dréze, pfi vyméneé Ize vysunout do strany
nebo zvednout jefabem.

- Kryt baterie, také z extrémné stabilniho a odoIného polyuretanu,
je moZné demontovat bez pouZiti ndfadi, coZ usnadnuje kontrolu,
popf. UdrZbu baterie.

- Sériové je dodavan kombinovany ukazatel stavu nabiti baterie a
poctu motohodin.

Pfidavna zafizeni.

- Inicialni zdvih, moZny jen u dlouhé verze.

- Ochranna mfiz.

- Integrované nabijecka.

- Omezeni rychlosti jizdy od hs = 2000 mm.

- Mrazirenské provedeni do -30 °C.

- Omezeni mezizdvihu.

- LiSta s ukazatelem vySky zdvihu.

- Kontrola pfistupu a fizeni vozového parku se systémem STILL
FleetManager.

- Zadznamové zafizeni nehod, na prani spolu se systémem STILL
FleetManager.

Bezpecnost.
- Voziky jsou konstruovény podle strojirenské smérnice 98/37/ES a
nesou oznac¢eni CE. STILL ma certifikaci dle ISO 9001.
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Tento typovy list podle smérnice VDI 2198 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.

0dlisné obuti, jina zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zpGsobit odchylky od téchto hodnot.

1.1 | Vyrobce STILL STILL STILL
1.2 | Typové oznaceni vyrobce EGV 20 DUPLEX' | EGV 20 TRIPLEX? EGV 20 LB
§ 1.3 E’ohon (elektro, nafta, benzin, plyn) elektro elektro elektro
£ | 1.4 |Rizeni (ovladacf oji, z chiize, ve stoje, ze sedadla, samocinné vedeni) ovladaci oji ovladaci oji ovladaci oji
< |1.5 | Nosnost/bremeno Q t 2,0 2,0 2,0
1.6 | Vzdalenost téZisté bremene c mm 600 600 600
1.8 |Vzdalenost bfemene od stfedu predni osy s vysunutymi vidlicemi X mm 706 685 63712
1.9 | Rozvor kol y mm 1323 1323 1359
B |2.1 | Vlastni hmotnost (bez baterie) kg 8777 967°¢ 1039
£ |2.2 |ZatiZeni osy s bfemenem (vpredu/vzadu) kg 941/2231° 941/2298° 1092/2235'0 "
£ 123 |zatizeni osy bez bremene (vpredu/vzadu) kg 787/385% 840/4228 904,/423 "
o 3.1 |Obuti polyuretan polyuretan polyuretan
g 3.2 | Velikost pneumatik, vpredu mm 230/120 230/120 230/120
5 3.3 | Velikost pneumatik, vzadu mm 85x 70 85x 70 85x 70
Zls5 Kola, poCet vpredu/vzadu (x = pohdnénd) 1x-1/4 1x-1/4 1x-1/4
§ 3.6 |Rozchod kol, vpredu bio mm 574 574 574
3.7 |Rozchod kol, vzadu b mm 380 380 380
4.2 | Vyska spusténého zvedaciho zafizeni hi 2332
4.3 | Normalni volny zdvih ha 90
4.4 | Vyska zdvihu hs mm 3580
4.5 | Vyska vysunutého zvedaciho zafizeni ha mm 40923
4.6 |inicialni zdvih hs mm - - 135
4.9 | Vyska oje v poloze pro jizdu (min./max.) hia mm 762/1232 760/1232 762/1232
Z|4.15 | Vyska spusténych vidlic his mm 85 85 91
E 4.19 | Celkova délka I mm 1956 1977 2053
= |4.20 | Délka v&etné zadni &asti vidlic l2 mm 7944 8154 903
E 4.21 | Celkova Sitka podvozku b mm 860 860 860
=3 14.22 |Rozméry vidlic s/e/l mm| 61/200/1150 61/200/1150 61/200/1150
4.24 |Sitka nosige vidlic bs mm 680 680 680
4.25 |Vzdélenost vnéjsich hran vidlic bs mm 570 570 570
4.32 |Svétlost s bremenem ve stfedu rozvoru kol m2 mm 29 29 -
4.33 |Sitka pracovni ulidky s paletou 1000 x 1200 pficné Ast 24544 2463 ¢ 2559 ¢
4.34 |Sitka pracovni ulidky s paletou 800 x 1200 podélné Ast mm 24214 24384 25504
4.35 | Polomér otaceni Wa mm 1585 1585 1655% "
5.1 |Rychlost jizdy (s bfemenem/bez bfemene) km/h 5/6 5/6 5/6
= 5.2 |Rychlost zdvihu (s bfemenem /bez bfemene) m/s 0,107/0,177 0,10¢/0,17°¢ 0,10/0,17
g 5.3 |Rychlost spousténi (s bfemenem/bez bfemene) m/s 0,307/0,237 0,28¢/0,23°¢ 0,30/0,23
= |5.8 Stoupavost KB5 (s bfemenem/bez bfemene) %| 2,87%/9,0%78 2,6%¢/9,0%¢ 2,4%'°/10,6'% "
5.10 | Provozni brzda elektromagneticka | elektromagneticka | elektromagneticka
_ |6.1 | Hnaci motor, vykon KB 60 kW 1 1 1
2 [6.2 | zdvihovy motor, vykon 15% ED kW 3 3 3
E 6.3 | Baterie British Standard/DIN 43531/35/36 A, B, C ¢lanky DIN ¢lanky DIN DIN 43535 B
§ 6.4 | Napéti baterie, jmenovita kapacita V/Ah| 24/315 (375) 24/315 (375) 24/330 (375)
6.5 |Hmotnost baterie + 5% kg 295 (302) 295 (302) 288 (305)
= |8.1 | ZpUsob fizeni pojezdu elektronické elektronické elektronické
g 8.4 | Urovefi hluku, ucho fidice dB (A) <70 <70 <70
s malym volnym zdvihem
2 s plnym volnym zdvihem
3 s ochrannou mfizi + 490 mm
4 s vertikalni ovladaci oji - 45 mm
° max. stoupavost vztazend ke geometrii voziku bez bfemene
¢ (idaje se vztahuji ke zvedacimu zafizeni s hs = 4380 mm
7 (idaje se vztahuji ke zvedacimu zafizeni s hs = 3580 mm
® s baterii 315 Ah
- 20 mm se zvedacim zafizenim triplex a pinym volnym zdvihem
1%se zvedacim zafizenim NiHo hs = 3580 mm a min. jmenovitou kapacitou baterie (viz hmotnost baterie, fadek 6.5)
" (idaj se vztahuje k nenadzdvizenym ramentm kol (hs = 0 mm)
2 (idaj se vztahuje k nadzdvizenym ramentm kol (hs = 135 mm)
DX/teleskopické DXLLT/Ni-Ho TX/triplex
EGV 20 EGV 20 EGV 20
hi 1977 2177 2327 1807 1977 2177 2327 1907 1977
h2 90 90 90 1299 1469 1630 1780 1399 1469
hs 2900 3280 3580 2590 2930 3270 3570 4170 4380
hs 3408 3786 4088 3098 3438 3778 4078 4678 4888
EGV 20 LB EGV 20 LB EGV 20 LB
hi 1982 2182 2332 1982 2182 2332 1982
h2 90 90 90 1469 1630 1780 1469
hs 2900 3280 3580 2930 3270 3570 4380
hs 3413 3793 4093 3443 3783 4083 4893




Ru€né vedeny vysokozdvizny vozik EGV 20.
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EGV 20 duplex a triplex.
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Ruéné vedeny vysokozdvizny vozik EGV 20. Brzdy.

Vozik je vybaven dvéma nezavislymi brzdovymi systémy:

Model. - Provozni brzda - protiproudové brzda plsobi na hnaci motor (se
Vozik EGV byl vyvinut speciélné pro intenzivni zaskladhovani a zpétnym ziskavanim energie) a aktivuje se elektronicky uvolnénim
vyskladfiovani ve stfednich vySkach zdvihu. spinace pojezdu.

- Parkovaci brzda - elektromagnetické brzda.

Ram.

- Konstrukce se &tyfmi op&rnymi body a do strany vysunutou Elektricka soustava.
ovladaci oji zaru€uje vysokou stabilitu a sou¢asné vyborny vyhled - Napéjeni stejnosmérnym proudem 24 V.
na pracovni oblast pfi nakladéani a vykladani bremen ve vySce. - Elektronické kombinované fizeni MOSFET motoru pojezdu a motoru

- Pohon a opérné kolo jsou uvnitf kontur rdmu voziku, takZe jsou Cerpadla.
nohy obsluhy Iépe chranény. - Pocitadlo motohodin soucasné i upozoriiuje na funkéni zavady.

- Prostor pro baterii je ze vSech stran chranén plechy a je - Nové elektronicka zafizenf zaru€uji nizkou spotfebu energie a
dimenzovan pro baterie podle normy DIN. K sériové vybavé patfi nehluény provoz voziku. Kontrolni systém zabrafiuje proudovym
vysuv baterie do strany. rézlm a chrani tak motory a baterii pfed pred¢asnym opotrebenim.

- Kryty z polyuretanu vyrobené metodou Rotomoldin (RIM) vykazuji - VeSkera elektrickéa zafizeni a kabely splfuji tfidu kryti IP 54 s
vysokou pevnost a elasticitu, takZe dokaZi absorbovat i silné narazy ochranou pfed stfikajici vodou a vniknutim prachu, coZ zaruduje
bez deformaci. dlouhodobou spolehlivost. Jako propojovaci konektory jsou pouZity

komponenty z automobilového primyslu s tfidou kryti IP 67.

Ovladaci oj.

- Je vyrobena z nové hlavice oje, vyrobené z jednoho bloku, vysoce Pridavna zarizeni.
pevného plastu a ramene z profilové trubky s ovalnym prdrezem. - Mrazirenské provedeni-30 °C.

- Tvar a upevnéni oje maji takovou konstrukci, Ze mohou ovladaci oj - Integrovana nabijecka 50 A.
optimalné ovladat osoby jakékoli vysky. - Nastavitelné vidlice tvaru ,,L“.

- Lehky chod ovladaci oje a jeji snadné ovladani zarucuiji, Ze Ize s - Ochranné mfiz.
vozikem pracovat dlouhou dobu, aniZ by to unavovalo obsluhujici
personél. PFi uvolnéni se ovléddaci oj bez razd vrati do klidové Bezpecnost.
polohy, coZ umoZiuje bezpeénou préaci. - Voziky jsou konstruovéany podle strojirenské smérnice 98/37/ES a

- Sériové je dodavéano proporcionalni fizeni pohybd zdvihu a nesou oznaceni CE. STILL ma certifikaci dle ISO 9001.

spousténi s tlacitky na ovladaci oji.

Pohon.
- Deriva¢ni hnaci motor s vykonem 1 kW.
- Opérné kolo je vybaveno jednoduchym nastavovacim
mechanismem, takZe je za jakychkoli podminek zaru¢en optimain{
kontakt s podlahou a stabilita voziku.

Zvedaci zafizeni.
- K dispozici jsou zvedaci zafizeni duplex a triplex s vynikajicim
vyhledem do vSech stran a s vySkami zdvihu az 4300 mm.
- Zvedaci zafizeni jsou k dispozici s malym volnym zdvihem vidlic
nebo plnym volnym zdvihem vidlic.
- Hydraulika je vybavena silnym 3 kW motorem.

Inicialni zdvih.
- ZvétSuje svetlost na 135 mm a umoZiuje prejizdéni nerovnosti
podlahy a zlom({ stoupani.
- UmoZiuje sou€asné uchopit otevienou paletu s maximalni
hmotnosti 2000 kg.



Rizeni.
Aby byly sily vynakladané na fizeni co nejniZsi, je ovladaci oj

Ruéné vedeny vysokozdvizny vozik EGV-S se
sklopnou plosinou pro Fidice.

Novy vysokozdvizny vozik se sklopnou ploSinou pro Fidi¢e a bo¢nim
ochrannym ramem byl vyvinut s cilem dosahnout co nejlepsi
bezpelnosti a ergonomie. Novy vozik EGV-S se diky pouZiti
spolehlivych a osvéd&enych technickych FeSeni prezentuje jako
vyjimecné spolehlivy a produktivni pfepravni stroj, zejména pri
naro¢nych podminkéch nasazeni.

Ram.
EGV-S dosedd na podlahu ve 4 bodech: napevno namontovand, do
strany posunuté hnaci skupina s opérnym kolem. Tato konfigurace
zajistuje stabilitu a vysoké zbytkové nosnosti, coZ jsou podstatné
vlastnosti vysokozdvizného voziku.
Prostor motoru je uzavfen krytem z polyuretanu, velmi elastického
a nérazuvzdorného materiélu. Stejny material je pouZit také pro kryt
prostoru baterie, ve kterém je navic integrované odkladaci pfihradka
a svorka na papiry. Vymeéna baterie je mozna shora pomoci jefabu
nebo ze strany. Obé varianty patfi do sériového provedeni. Je mozné
pouZivat baterie s kapacitou az 360 Ah.

Zvedaci zafizeni.
Jsou nabizeny dvé verze nosnosti: 1400 kg a 2000 kg. Velmi Siroka
je nabidka zvedacich zafizeni: stoZary simplex, duplex (s plnym
volnym zdvihem a bez n€j) a triplex (pIny volny zdvih) nabizeji
vynikajici vyhled do v8ech stran a pres stoZar. K dispozici jsou
vy8ky zdvihu az pfes 5300 mm (EGV-S 14), popf. az pfes 4300 mm
(EGV-S 20).

Ovladaci oj.

Pro ovladani zvedani a spousténi jsou v ovladaci oji integrovany

dva kridlové spinacCe, kterymi se ovlada proporcionalni ventil, a

tak je zajiSténo jemné zvedani a spousténi. Ovladaci oj vyrobené z
jednoho bloku je z lehkého a pevného plastu. Ergonomicka rukojet
a optimélni umisténi ovladacich prvkd zajistuji optimalni fizeni a
ovladani stroje za jakychkoli podminek. U spinacl jsou pouZita
moderni tlagitka, ovlddani tedy probihd bez mechanického kontaktu.

Plosina pro Fidice.
Povrch ploSiny pro fidi¢e je z jemné pryZe s protiskluznou Upravou,
coz zajiStuje maximalni komfort a bezpe€nost. PloSina je pro
snadné nastupovéani velmi nizko nad podlahou - 170 mm. Jakmile
fidi¢ z plosiny sestoupi, tak se plodina zvedne a vozik pfejde
do pohotovostniho rezimu (s vozikem neni mozné jezdit). Bo¢ni
ochranné ramena s obloZenim z pénového polyuretanu jsou v ideélni
vySce pro poskytnuti bezpecné a (¢inné opory stojicimu Fidici.
Speciélni tvar a snadny a zaroven stabilni systém otevirani a zavirani
ochrannych ramen umoZniuje nekomplikovanou, praktickou zménu
moZnosti nasazeni voziku.

vybavena posilovagem. Sila vynaklddana na Fizeni p¥itom roste
proporcionalné s rychlosti jizdy voziku. Pfi projizdéni zatacek se
automaticky sniZuje rychlost jizdy, ¢imZ je zajiSténa stabilita, popf.
bocni stabilita voziku.

Pohon.

O pohon se staré pojezdovy motor SEM (derivaéni motor) s vykonem
1,2 kW. PouZiti derivacniho motoru a specialniho softwaru umoZnuje
Fidit motor tak, Ze mohou byt vyuZity vyhody této technologie:

- Kontrola rychlosti s bfemenem, bez bfemene a na rampé.

- Zpétné ziskavani energie a tim sniZeni jeji spotfeby.

Inicialni zdvih.

- ZvétSuje svétlost na 135 mm a umoZiuje prejizdéni nerovnosti
podlahy a zlomU stoupani.

- UmoZiuje soucasné uchopit otevienou paletu s maximalni
hmotnosti 2000 kg.

Brzdy.

Vlysokozdvizny vozik je vybaven dvéma nezavislymi brzdovymi

systémy:

- Provozni brzda = generatorové brzdéni plisobi na hnaci motor (se
zpétnym ziskavanim energie) a aktivuje se elektronicky uvolnénim
spina¢e pojezdu.

- Parkovaci brzda = elektromagneticky brzdovy kotoug.

7 w7,

Kombinované fizeni pojezdu a zdvihu.

Vysokozdvizny vozik je vybaven kombinovanym Fizenim s technologif
MOSFET, které ovlada pojezdovy motor i motor ¢erpadla. Diky
sériovému prenosu elektrickych signald, minimalnimu objemu

kabell a pouZiti konektord z automobilového primyslu se dosahuje
maximalni spolehlivosti. PouZiti pfiblizovacich snimacd misto
mechanickych mikrospinacd a maly pocet stykac zavrsuje
technickou konfiguraci, ktera je orientovéna na velmi vyrazné snizeni
provoznich naklad(. Motor fizenf je ovladéan pres fidici kartu s
technologii MOSFET.

Pridavna zafizeni.

- Rdzné varianty zvedacich zafizeni.

- Mrazirenské provedeni-30 °C.

- Hnaci kolo z hladké pryZe (jen EGV-S 14).

- Nastavitelné vidlice, tvar L (jen EGV-S 14).
- Tandemové opérné vélecky (jen EGV-S 14).
- Ochranna mfiz.

- Integrovana nabijecka 50 A.

Bezpecnost.
Voziky jsou konstruovéany podle strojirenské smérnice 98/37/ES a
nesou oznacéeni CE. Spole¢nost STILL je certifikovana dle ISO 9001.




Tento typovy list podle smérnice VDI 2198 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.
0dlisné obuti, jina zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zpUsobit odchylky od téchto hodnot.

1.1 | Vyrobce STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL I=Jizda i
2 = brzdéni
1.2 | Typové oznaceni vyrobce EGV -S 14 SIMPLEX EGV -S 14 DUPLEX EGV-S 20 TRIPLEX® EGV-S 14 TRIPLEX? | EGV-S 20 TRIPLEX ' EGV-S 14 LB EGV-S 20 LB
§ 1.3 E’ohon (elektro, nafta, benzin, plyn) elektro elektro elektro elektro elektro elektro elektro |
£ |1.4 |Rizeni (ovladacf oji, z chiize, ve stoje, ze sedadla, samocinné vedeni) ovladaci oji ovladaci oji ovladaci oji ovladaci oji ovladaci oji ovladaci oji ovladaci oji -
© [1.5 |Nosnost/bfemeno Q kg 1400 1400 2000 1400 2000 1400/2000 2000/2000 "
1.6 | Vzdalenost téZisté bremene c mm 600 600 600 600 600 600 600
1.8 |Vzdalenost bremene od stfedu predni osy X mm 711 711 706 690 685 6451017 6401017
1.9 | Rozvor kol y mm 1320 1320 1320 1320 1320 1359 7 1359 7 = <
}‘E 2.1 | Vlastni hmotnost (bez baterie) kg 785" 1013%8/1027° 960° 1045° 1118 1062 ™ 1105 ™ €
£ |2.2 |ZatiZeni osy s bfemenem (vpredu/vzadu) kg 1578/8677 1655/10182%8/1662/1025%° 2209/1011° 1695/10102 2301/10721"° 1619/1222'%1¢ 2194/1289 141 = = ¢ <
£ 2.3 |Zatizeni osy bez biremene (vpredu/vzadu) kg 286/759 7 364/909 %8/ 370/917%° 356/864° 381/9242 417/956 " 358/1083 416 382/1101 ™16 o <
o 3.1 |Obuti polyuretan polyuretan polyuretan polyuretan polyuretan polyuretan polyuretan e N X
& 3.2 | Velikost pneumatik, vpfedu mm 85x90 85x 90 85x 70 85x 90 85x 70 85x 70 85x 70
§ 3.3 | Velikost pneumatik, vzadu mm 230/140 230/140 230/140 230/140 230/140 230/140 230/140 P —
2135 |Kola, podet vpiedu/vzadu (x = pohanéna) 2/1x-1 2/1x-1 4/1%-1 2/1x-1 4/1%-1 4/1%-1 4/1%1 f— i i
S /3.6 |Rozchod kol, vpredu bio mm 380 380 380 380 380 380 380 y " £ 2
3.7 |Rozchod kol, vzadu b mm 578 578 578 578 578 578 578 l2 | o
4.2 | Vyska spusténého zvedaciho zafizeni hi mm viz tabulka zvedacich zafizeni 2332 2332 !
4.3 | Normalni volny zdvih h2 mm viz tabulka zvedacich zafizeni 140 90
4.4 | Vyska zdvihu hs mm viz tabulka zvedacich zafizeni 3580 3580
4.5 | Vyska vysunutého zvedaciho zafizeni hs mm viz tabulka zvedacich zafizeni "' 4070 4092
4.6 |iniciani zdvih hs mm - - - - - 135 135
4.9 | Vyska oje v poloze pro jizdu (min./max.) hia mm 1145/1342 1145/1342 1145/1342 1145/1342 1145/1342 1145/1342 1145/1342 ’__/;"
Z|4.15 | Vyska spusténych vidlic his mm 85 85 85 85 85 91 91 I//’
E 4.19 | Celkova délka h mm 2022/2355 2037/2370 2058/2391 2060/2393 2065/2398 2161/2485 2168/2492 5181 % .
= |4.20 | Délka v&etné zadni &asti vidlic 2 mm 877/1221 877/1221 902/1226 908/1242 914/1252 1007/1330 1012/1335 oy 4
E 4.21 | Celkova Sitka podvozku b mm 860 860 860 860 860 860 860 g =
=3 14.22 |Rozméry vidlic s/e/l mm 66/188/1150 66/188/1150 61/200/1150 66/188/1150 61/200/1150 66/190/1150 61/200/1150 ]
4.24 |Sitka nosige vidlic bs 640 640 640 640 640 680 680 a/2
4.25 |Vzdalenost vnéjsich hran vidlic bs mm 568 568 580 568 580 570 570 a/2
4.32 |Svétlost s bremenem ve stfedu rozvoru kol m2 29 29 29 29 29 | Asts -
4.33 |Sitka pracovni ulicky s paletou 1000 x 1200 pficné Ast 24874/2798* 2487/2798%/2487/2764* 24904/2801* 24974/2808* 24991'12/2810"2 2572/2870" 25/160"
4.34 |Sitka pracovni ulicky s paletou 800 x 1200 podélné Ast mm 2453/2764 2453/2764 2457/2768 2470/2781 2474/2785 2559/2857" 2575/2873"
4.35 | Polomér otaceni Wa mm 1621/1932 1621/1932 1621/1932 1621/1932 1621/1932 1675/1973" 1675/1973"7
5.1 |Rychlost jizdy (s bfemenem/bez bfemene) km/h 6,5/8 6,5/8 5/8 6,5/8 5/8 6,5/8 5/8
= 5.2 |Rychlost zdvihu (s bfemenem/bez bfemene) m/s 0,15/0,26 0,16/0,26>8/0,15/0,23"° 0,10¢/0,17¢ 0,15°/0,23° 0,10'3/0,17" 0,16/0,26 0,10/0,17
£ |5.3 |Rychlost spousténi (s bremenem/bez bremene) m/s 0,33/0,19 0,40/0,36>£/0,35/0,26' 0,30¢/0,23°¢ 0,39°/0,29° 0,28'¢/0,23 "3 0,40/0,36 0,30/0,23
= |5.8 Stoupavost KB5 (s bremenem/bez bremene) % 5,5/9 5,5/9 3,9/9 5,5/9 3,9/9 3,6/8'%1° 2,7/8 141
5.10 |Provozni brzda elektricka elektricka elektricka elektricka elektrickd elektricka elektricka
_ 6.1 |Hnaci motor, vykon KB 60 kW 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2
2 (6.2 Zdvihovy motor, vykon 15% ED kW 2,2 2,2%8/3,3%/39 2,2/3,3 8] 8 3 8
E 6.3 | Baterie British Standard/DIN 43531/35/36 A, B, C ¢lanky DIN ¢lanky DIN ¢lanky DIN ¢lanky DIN ¢lanky DIN ¢lanky DIN ¢lanky DIN
§ 6.4 | Napéti baterie, jmenovita kapacita V/Ah| 24/240 (315-375) 24/240 (315-375) 24/240 (315-375) 24/240 (315-375) | 24/240 (315-375) 24/330 (375) 24/330 (375)
6.5 |Hmotnost baterie + 5% kg 260 (295-304) 260 (295-302) 260 (295-302) 260 (295-302) 260 (295-302) 288 (305) 288 (305)
= |8.1 | ZpUsob fizeni pojezdu elektronické elektronické elektronické elektronické elektronické elektronické elektronické
g 8.4 | Urovefi hluku, ucho fidice dB (A) <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70
Zvedaci zafizeni Nosnost hs mm hi mm hs mm hz mm Zvedaci zarizeni Nosnost hs mm hi mm hse mm h2 mm ! (daje se vztahuji ke zvedacimu zafizeni s hs =1 810 mm
SIMPLEX 1,4T 1510 1977 1996 1491 Ni-Ho ? 1,4T 2590 1777 3076 1291 2 s baterii 240 Ah
1,47 1660 2132 2146 1646 2,07 2590 1807 3098 1299 s ochrannou mfizi + 490 mm
147 1810 1810 2282 1796 2,01 2930 1977 3438 1469 _svidlioemil=1000mm
DUPLEX® 14T 2480 1777 2066 120 147 2990 1977 3476 1491 . L}da!e se VZtahUJ'I' ke zvedam[mu zagzen! s hs j 4480 mm
147 2900 1977 3386 140 2.0 3270 2177 3778 1630 ; Udaje se_vztahup ke zvedacimu zafizeni s hs = 3580 mm
2.0T 2900 1977 3408 90 14T 3300 2177 3786 1660 pro s <= 3580 mm.
2 s malym volnym zdvihem
1,47 3280 2177 3766 140 2,07 3570 2327 4078 1780 ? s velkym volnym zdvihem
2,07 3280 2177 3786 90 1,47 3600 2327 4086 1810 105 baterii 240 Ah
1,4T 3580 2327 4066 140 TRIPLEX® 1,47 3870 1777 4356 1291 11 5 ochrannou miisi + 490 mm
2,0T 3580 2327 4088 90 1,47 4170 1877 4656 1391 2 g vidlicemi | = 1000 mm
1,47 3980 2527 4466 140 2,0T 4170 1907 4678 1399 % (1daje se vztahuji ke zvedacimu zafizeni s hs = 4380 mm
1,4T 4480 2777 4966 140 2,0T 4380 1977 4888 1469 '* se zvedacim za¥izenim NiHo hs = 3580 mm a min. jmenovitou kapacitou baterie (viz hmotnost baterie, Fadek 6.5)
1,47 4470 1977 4956 1491 1> maximalni stoupavost zavisla na celkovych rozmérech 18,3%
1,4T 4940 2177 5426 1660 16 (idaj se vztahuje k nenadzdvizenym ramendm kol (hs = 0 mm)
1,4T 5390 2327 5876 1810 17 (daj se vztahuje k nadzdvizenym ramendm kol (hs = 135 mm)
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