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EXV 10 - EXV 14 C Wózek wysokiego podnoszenia
Moc innowacji

Oz
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1.1 Producent STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg EXV 10 Basic/Li-Ion EXV 10/Li-Ion EXV 12/Li-Ion EXV 12i EXV 14 C/Li-Ion EXV 14i C

Maszt Pojedynczy Teleskop NiHo Teleskop NiHo Potrójny Teleskop NiHo Potrójny Teleskop NiHo Potrójny Teleskop NiHo Potrójny
1.3 Napęd Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 Obsługa Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo
1.5 Udźwig/ładunek Q kg 1000 1000 1200 1200 1400 1400
1.6 Środek ciężkości ładunku c mm 600 600 600 600 600 600

1.8 Odległość grzbietu wideł do osi koła x mm 715 1 695 1 695 1 695 1 638 709 3 709 3 652 3 721 721 697 641 3 641 3 617 3

1.9 Rozstaw osi kół y mm 1157
Li-Ion: 1177

1157
Li-Ion: 1177

1157
Li-Ion: 1177 1291 1322 1256 3, 5

Ma
sy

2.1 Masa własna (z baterią) kg 708 788 788 788 935 909 909 1056 1042 1042 1174 1048 1048 1180
2.2 Nacisk na oś z ładunkiem od strony napędu/ładunku kg 670/1038 695/1093 720/1268 720/1268 770/1365 759/1350 759/1350 814/1442 813/1629 813/1629 868/1707 872/1576 872/1576 925/1655 

2.3 Nacisk na oś bez ładunku od strony napędu/ładunku kg 518/190 572/216 572/216 572/216 651/284 643/266 643/266 710/346 736/307 736/307 816/359 742/307 742/307 820/360 

Ko
ła/

po
dw

oz
ie

3.1 Ogumienie Pełna guma Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
3.2 Rozmiar ogumienia od strony napędu mm ∅ 230 x 75 ∅ 230 x 75 ∅ 230 x 75 ∅ 230 x 75 ∅ 230 x 75 ∅ 230 x 75
3.3 Rozmiar ogumienia od strony ładunku mm 1x ∅ 85 x 100 1x ∅ 85 x 100 1x ∅ 85 x 100 1x ∅ 85 x 85 1x ∅ 85 x 100 1x ∅ 85 x 85
3.4 Wielkość kółek podporowych mm ∅ 140 x 54 ∅ 140 x 54 ∅ 140 x 54 ∅ 140 x 54 ∅ 140 x 54 ∅ 140 x 54
3.5 Ilość kół (x = napędowe) od strony napędu/ładunku 1 x -1/2 1 x -1/2 1 x -1/2 1 x -1/2 1 x -1/2 1 x -1/2
3.6 Rozstaw kół od strony napędu/ładunku b10/b11 mm 518/380 518/380 518/380 518/380 518/380 518/380

Wy
mi

ar
y p

od
sta

wo
we

4.2 Wysokość maszt w stanie złożonym h1 mm Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu
4.3 Wysokość podnoszenia h2 mm Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu
4.4 Wysokość unoszenia h3 mm Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu

4.5 Wysokość maszt w stanie 
wysuniętym h4 mm Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu

4.6 Unoszenie wstępne h5 mm - - - 130 - 130
4.9 Wysokość dyszla w położeniu do jazdy min./maks. h14 mm 740/1230 740/1230 740/1230 740/1230 740/1230 740/1230
4.15 Wysokość opuszczonych wideł h13 mm 86 86 86 86 86 86

4.19 Długość całkowita l1 mm 1768
Li-Ion: 1788

1788
Li-Ion: 1808

1788
Li-Ion: 1808

1788
Li-Ion: 1808

1845
Li-Ion: 1865 1907 1907 1964 1927 6 1927 6 1951 6 1940 5, 6 1940 5, 6 1964 5, 6

4.20 Długość łącznie z grzbietem wideł l2 mm 618 1

Li-Ion: 638 1
638 1

Li-Ion: 658 1
638 1

Li-Ion: 658 1
695
Li-Ion: 715 757 1 757 1 814 777 777 801 790 5 790 5 814 5

4.21 Szerokość całkowita b1 mm 800 800 800 800 800 800
4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 65/180/1150 65/180/1150 65/180/1150 60/180/1150 65/180/1150 60/180/1150 55/182/1150 55/182/1150
4.24 Szerokość karetki wideł b3 mm 534 1 534 1 534 1 534 1 710 534 710 780 780
4.25 Szerokość całkowita wideł b5 mm 560 560 560 560 560 560
4.32 Prześwit od podłoża, centralnie między osiami m2 mm 30 30 30 20/150 30 20

4.34 Szerokość korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 wzdłużnie Ast mm 2247  

Li-Ion: 2267 
2263/2251 2

Li-Ion: 2283/2271 2
2263/2251 2

Li-Ion: 2283/2271 2
2308/2296 2

Li-Ion: 2328/2316 2 2391/2378 3/2369 2, 3 2434/2423 3 /2414 2, 3 2397/2389 2 2416/2408 2 2398 3, 5/2389 2, 3, 5 2418 3, 5/2409 2, 3, 5

4.35 Promień skrętu Wa mm 1418
Li-Ion: 1438

1418/1406 2 

Li-Ion: 1438/1426 2
1418/1406 2

Li-Ion: 1438/1426 2 1544 4/1535 2, 3 1573 4/1565 2, 4 1511 4, 5/1502 2, 4, 5

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy z/bez ładunku km/h 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0
5.1.1 Prędkość jazdy, do tyłu z/bez ładunku km/h 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0
5.2 Prędkość podnoszenia z/bez ładunku m/s 0,12/0,16 0,11/0,23 0,11/0,20 0,15/0,30 0,15/0,26 0,15/0,26 0,15/0,30 0,15/0,26 0,15/0,26 0,14/0,25 0,14/0,25
5.3 Prędkość opuszczania z/bez ładunku m/s 0,23/0,23 0,30/0,28 0,31/0,25 0,40/0,30 0,29/0,31 0,29/0,31 0,40/0,30 0,29/0,31 0,29/0,31 0,34/0,26 0,34/0,19 0,29/0,19 0,34/0,26 0,34/0,19 0,29/0,19
5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień kB 5 z/bez ładunku % 5/10 5/10 5/10 7/15 5/10 7/15
5.9 Czas przyspieszania na odcinku 10 m z/bez ładunku m/s 8,0/7,0 8,0/7,0 8,3/7,0 8,4/7,5 8,0/7,0 8,0/7,0
5.10 Hamulec roboczy Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny

Sil
nik

 el
ek

try
cz

ny

6.1 Silnik napędowy, moc S2 = 60 min kW 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2
6.2 Silnik układu podnoszenia, moc S3 = 15 % kW 2,2/5 % 1,5/7 % 3,2/10 % 3,2/10 % 3,2/10 % 3,2/10 %
6.3 Akumulator według DIN 43531/35/36 A, B, C, nie Nie Nie Nie Nie DIN 43535 B - Nie 7 Nie

6.4 Napięcie akumulatora/pojemność znamionowa K5 V/Ah 24/150
Li-Ion: 24/82

24/150
Li-Ion: 24/82

24/150
Li-Ion: 24/82 24/165 24/250 - 24/315 7 

Li-Ion: 24/82 24/250 - 24/315 8

6.5 Masa akumulatora (±5 % zależnie od producenta) kg 195/51 (A1) 195/51 (A1) 195/51 (A1) 200 212-263 7/51 (A1) 200 - 249 8

6.6 Zużycie energii według cyklu VDI kWh/h 0,72 0,75 1,00 1,00 1,14 1,14

Po
zo

sta
łe

8.1 Rodzaj sterowania jazdą Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC

8.4 Poziom hałasu na wysokości uszu operatora dB(A) 65 65 65 65 67 67

Ten arkusz danych technicznych według wytycznych Związku Inżynierów Niemieckich (VDI) 2198 określa tylko wartości techniczne urządzenia standardowego. 
Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztów, urządzeń dodatkowych itd. może spowodować zmianę parametrów technicznych.

1  Z widłami o szerokości s = 60 mm do koszy paletowych l2 + 44 mm (wymiar x - 44 mm) dla masztu pojedynczego 
+ 35 mm (wymiar x - 35 mm) dla masztu teleskopowego i w wersji NiHo; b3 = 710 mm

2 Wartości z dyszą w pozycji jazdy z prędkością pełzania
3  Podwyższone podnoszenie wstępne; z obniżonym podnoszeniem wstępnym: EXV 12i (wymiar x + y + 71 mm); EXV 14i C (wymiar x + y + 80 mm)
4  Podwyższone podnoszenie wstępne; z obniżonym podnoszeniem wstępnym: EXV 12i Wa + 67 mm; EXV 14i C + 75 mm
5  Z akumulatorem 66: + 45 mm
6  Z widłami o długości 1150 mm; z widłami o długości 950: - 200 mm
7  Z akumulatorem 65 (wymiana akumulatora z boku)
8  Z akumulatorem 66
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EXV 10 - EXV 14 C Wózek wysokiego podnoszenia
Rysunki techniczne

 Pojedynczy Teleskopowy

EX
V 1

0 -
 EX

V 1
2i

EXV 10 Basic EXV 10 - EXV 12 - EXV 12i

Wysokość h1 mm 1940 2390 1490 1690 1940 2140 2390 2590
Wysokość masztu z unoszeniem wysokość podnoszenia (h3 = 150 mm) h1' mm 1940 2390 1565 1765 2015 2215 2465 2665
Wysokość podnoszenia 1 h2 mm 1462 1912 150 150 150 150 150 150
Wysokość unoszenia h3 mm 1462 1912 2024 2424 2924 3324 3824 4224
Wysokość, maszt w stanie wysuniętym 2 h4 mm - - 2502 2902 3402 3802 4302 4702

 NiHo Potrójny

EX
V 1

0 -
 EX

V 1
2i

EXV 10 - EXV 12 - EXV 12i EXV 12 - EXV 12i

Wysokość h1 mm 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1690 1940
Wysokość masztu z unoszeniem wysokość podnoszenia (h3 = 150 mm) h1' mm 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1690 1940
Wysokość podnoszenia 1 h2 mm 1012 1212 1462 1662 1912 2112 1212 1462
Wysokość unoszenia h3 mm 2024 2424 2924 3324 3824 4224 3636 4386
Wysokość, maszt w stanie wysuniętym 2 h4 mm 2502 2902 3402 3802 4302 4702 4118 4868

Teleskopowy

EX
V 1

4 C
 - E

XV
 14

i C EXV 14 C - EXV 14i C

Wysokość h1 mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815
Wysokość masztu z unoszeniem wysokość podnoszenia (h3 = 150 mm) h1' mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890
Wysokość podnoszenia 1 h2 mm 150 150 150 150 150 150 150
Wysokość unoszenia h3 mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644
Wysokość, maszt w stanie wysuniętym 2 h4 mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 5164

NiHo Potrójny

EX
V 1

4 C
 - E

XV
 14

i C

EXV 14 C - EXV 14i C

Wysokość h1 mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2265 2315
Wysokość masztu z unoszeniem wysokość 
podnoszenia (h3 = 150 mm) h1' mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2265 2315

Wysokość podnoszenia 1 h2 mm 895 1145 1395 1595 1845 2045 1145 1395 1545 1745 1795
Wysokość unoszenia h3 mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5316 5466
Wysokość, maszt w stanie wysuniętym 2 h4 mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 4036 4786 5236 5836 5986

1 Z oparciem ładunku - 566 mm
2 Z oparciem ładunku + 566 mm
NiHo: Wysokie składowanie pod niskim dachem

1 Z oparciem ładunku - 404 mm
2 Z oparciem ładunku + 404 mm

m
ak

si

m
in

i

Rzut z boku

A = Hamowanie
B = Jazda

Ast zgodnie z VDI

Rzut z góry

Maszty
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EXV 10 - EXV 14 C Wózek wysokiego podnoszenia
Moc innowacji
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Unoszenie wstępne: ułatwia manewrowanie wózkiem EXV przy wjeździe na rampę

Opcjonalne unoszenie wstępne pozwala uzyskać większy prześwit na nierównej 
podłodze

Wolne ręce: praktyczne schowki i pulpit do pisania z klipsem na notatki

Wyczuwalnie lepsze: elementy sterujące można łatwo odróżnić samym dotykiem

Łatwy wjazd pod paletę: szybka i precyzyjna praca dzięki zaokrąglonym widłom

Niemożliwy dostęp bez upoważnienia: autoryzacja za pomocą klucza, kodu PIN, 
karty czipowej lub magnetycznej

EXV 10 - EXV 14 C Wózek wysokiego podnoszenia
Zdjęcia detali
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EXV 10 - EXV 14 C Wózek wysokiego podnoszenia
Moc innowacji
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EXV 10 - EXV 14 C Wózek wysokiego podnoszenia
Moc innowacji

Wszystko co powinieneś wiedzieć o wózkach wyposażonych w 
unikatowy system OPTISPEED. Prędkość tego ręcznie prowadzonego 
wózka magazynowego automatycznie dostosowuje się w zależności 
od kąta pochylenia dyszla. Elementy sterujące na dyszlu nadają się w 
równym stopniu do obsługi lewo- i praworęcznej, jednak operator nie 
musi nawet na nie spoglądać: wszystkie przyciski można odróżnić bez 
patrzenia, za pomocą samego dotyku. Można je również komfortowo 
obsługiwać jedną ręką, bez konieczności wyciągania jej. 
Mało tego: wózek doskonale sprawdza się przy podjeździe na rampę ze 
względu na jego stabilność i funkcję automatycznego zatrzymywania w 
momencie puszczenia dyszla. 

Wyrafinowany system amortyzacji podczas opuszczania płynnie 
spowalnia prędkość opuszczania tuż przed kontaktem z podłożem i 
chroni towary transportowane w magazynie. Wózek EXV umożliwia 
większe upakowanie towarów w magazynie i znacznie ułatwia ich 
zdejmowanie z półek. Duży zapas udźwigu i wyjątkowa mobilność 
sprawiają, że ten kompaktowy wózek paletowy nie ma sobie równych 
przy przeładunku dużych ilości towaru w ograniczonej przestrzeni 
magazynowej z zastosowaniem urządzeń obsługiwanych ręcznie – 
niezależnie od tego, czy służy do transportu w obszarze przyjęcia 
towaru, czy do jego układania na półkach.

Bogate wyposażenie

Moc

■  Pełna moc do pracy wielozmianowej: wysoka pojemność baterii oraz 
jej boczna wymiana

■  Maksymalna dostępność: bateria litowo-jonowa dysponuje ogromną 
ilością energii i umożliwia doładowywanie

■  Optymalne wykorzystanie powierzchni magazynowej: szczelne 
upakowanie ładunku dzięki dużemu zapasowi udźwigu

■  Mocny, niezawodny i niewymagający częstej obsługi silnik napędowy 
prądu przemiennego

■  Imponujące zdolności przeładunkowe dzięki dużej pojemności 
akumulatora

Precyzja

■  Kompaktowy i mobilny: umożliwia komfortową pracę w 
ograniczonych przestrzeniach i wąskich korytarzach

■  Dwa programy jazdy zapewniające najwyższą dokładność – 
ECO i BOOST

■  Precyzyjna praca w wąskich przestrzeniach: czułe sterowanie oraz 
opcjonalna funkcja pełzania

■  Ochrona transportowanych ładunków ze względu na amortyzację 
podczas opuszczania i precyzyjne sterowanie podnoszeniem i 
opuszczaniem

■  Szybka i precyzyjna praca dzięki zaokrąglonym widłom, które 
ułatwiają wjazd pod paletę

Ergonomia

■  Niemęcząca praca dzięki ergonomicznie zoptymalizowanym 
elementom sterującym, które nadają się do użytku przez operatorów 
lewo- i praworęcznych

■  Szybka praca bez potrzeby spoglądania na przyciski: można je 
zidentyfikować samym dotykiem

■  Opcjonalna boczna wymiana baterii dodatkowo zwiększa 
dyspozycyjność wózka

Kompaktowość

■  Imponujące zdolności przeładunkowe: szybka praca dzięki 
kompaktowym wymiarom

■  Wyjątkowa mobilność dzięki krótkiej i wąskiej konstrukcji

Bezpieczeństwo

■  Zabezpieczenie polegające na uzależnieniu prędkości od kąta dyszla: 
prędkość zmienia się samoczynnie zależnie od odległości pomiędzy 
operatorem i wózkiem (funkcja niedostępna w modelu EXV Basic)

■  Bezpieczna praca w każdej sytuacji dzięki doskonale umiejscowionej 
i czułej na zderzenia płycie antykolizyjnej

■  Zawsze najlepszy widok ładunku i końcówek wideł dzięki szerokiemu 
masztowi

■  Wyśmienity poziom bezpieczeństwa operatora dzięki 
automatycznemu hamowaniu w momencie puszczenia dyszla

■  Bezpieczna praca nawet w ograniczonych przestrzeniach: 
zaokrąglony kształt dyszla chroni operatora przed uwięzieniem

Odpowiedzialność za środowisko

■  Niskie koszty utrzymania: niewielkie zużycie energii i długie okresy 
międzyprzeglądowe

■  Energooszczędność dzięki odzyskowi energii podczas hamowania

Optymalne wykorzystanie powierzchni magazynowej: szczelne 
upakowanie ładunku dzięki dużemu zapasowi udźwigu

Zawsze bezpieczny z systemem OPTISPEED: Prędkość jazdy 
dostosowuje się do kąta dyszla

Imponujące zdolności przeładunkowe: szybka praca dzięki 
kompaktowym wymiarom
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EXV 10 - EXV 14 C Wózek wysokiego podnoszenia
Warianty wyposażenia

▯ Standard     ○ Opcja     ─ Niedostępne

EXV 10 
Basic

EXV 10 EXV 12 EXV 12i EXV 14 C EXV 14i C

Og
óln

e

Zintegrowane systemy magazynowe ● ● ● ● ● ●
Poręczny dyszel dla operatorów lewo- i praworęcznych ● ● ● ● ● ●
Różne programy jazdy ● ● ● ● ● ●
Długość wideł 950 mm ─ ─ ─ ─ ○ ○
Długość wideł 1000 mm ─ ○ ○ ○ ─ ─
Wersja do pracy w chłodni ○ ○ ○ ○ ○ ○
Technologia zaworów proporcjonalnych zapewniająca płynność ruchów ─ ● ● ● ● ●

Ma
sz

t

Maszt pojedynczy ● ─ ─ ─ ─ ─
Maszt teleskopowy ─ ○ ○ ○ ○ ○
Maszt NiHo ─ ○ ○ ○ ○ ○
Maszt potrójny ─ ─ ○ ○ ○ ○
Krata ochronna zespołu podnoszenia ● ● ● ● ● ●
Osłona masztu wykonana z poliwęglanu ─ ○ ○ ○ ○ ○
Kolorowy wskaźnik udźwigu i wysokości podnoszenia naklejony na maszcie ─ ○ ○ ○ ○ ○
Podnoszenie wstępne ─ ─ ─ ● ─ ●

Ko
ła

Opony kół napędowych z poliuretanu ● ● ● ● ● ●
Opony kół napędowych z poliuretanu, profilowane ─ ○ ○ ○ ○ ○
Opony kół napędowych z pełnej gumy ─ ○ ○ ○ ○ ○
Opony kół napędowych z pełnej gumy, profilowane ─ ○ ○ ○ ○ ○
Opony kół napędowych z pełnej gumy, w kolorze kauczuku ─ ○ ○ ○ ○ ○
Opony kół napędowych z pełnej gumy, w kolorze kauczuku, profilowane ─ ○ ○ ○ ○ ○
Poliuretanowe opony kółek podporowych, pojedyncze kółka ● ● ● ● ● ●
Poliuretanowe opony kółek podporowych, podwójne ─ ○ ○ ○ ○ ○
Mocny silnik prądu zmiennego zapewniający niskie koszty eksploatacji ● ● ● ● ● ●
Całkowicie osłonięte podzespoły, chronione przed wnikaniem brudu i pyłu ● ● ● ● ● ●

Be
zp

iec
ze

ńs
tw

o FleetManager: autoryzacja dostępu, wykrywanie kolizji, raporty ○ ○ ○ ○ ○ ○
Dyszel OPTISPEED: maksymalna prędkość jazdy zależna od kąta wychylenia ─ ○ ● ● ● ●
Jazda z prędkością pełzania i podnoszenie/opuszczanie przy dyszy pionowej ─ ○ ○ ○ ○ ○
Dostęp z kodem PIN ○ ○ ○ ○ ○ ○
Osłona na stopy ○ ○ ○ ○ ○ ○
Oparcie ładunku ○ ○ ○ ○ ○ ○

Ak
um

ula
to

ry

Wymiana akumulatora z boku na prowadnicy rolkowej ─ ─ ─ ─ ○ ─
Wymiana akumulatora za pomocą dźwignicy ● ● ● ● ● ●
Komora dla akumulatorów od 150 Ah do 200 Ah ● ● ● ─ ─ ─
Komora dla akumulatorów od 225 Ah do 235 Ah ─ ─ ─ ● ─ ●
Komora dla akumulatorów od 200 Ah do 250 Ah ─ ─ ─ ─ ● ─
Komora dla akumulatorów od 240 Ah do 315 Ah ─ ─ ─ ─ ─ ○
Komora dla akumulatorów od 240 Ah do 315 Ah, do wymiany akumulatorów 
z boku ─ ─ ─ ─ ○ ─

Bateria STILL Li-Ion 82 Ah ○ ○ ○ ─ ○ ─
Bateria STILL Li-Ion 164 Ah ○ ○ ○ ─ ○ ─
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EXV 14 - EXV 20 Wózek wysokiego podnoszenia
Moc innowacji

1  Udźwig przy unoszeniu wstępnym
2  Z masztem teleskopowym lub NiHo (x -26 mm; l1 oraz l2 +26 mm z masztem potrójnym)
3  Podniesione ramiona kółek
4  +75 mm z 3PzS oraz +150 mm z 4PzS
5  Wszystkie wartości odnoszą się do wózków z masztem Tele h1 = 1915 mm
6  Z kółkami podwójnymi
7  Wartości dla dyszla z prędkością pełzającą
8  Preferowane przy użyciu kosza paletowego; dostępna jest również karetka z widłami o grubości s = 61 mm
9  Przy ostro zakończonej krawędzi spadku rampy
10  Wartości dotyczą ramy

Ten arkusz danych technicznych według wytycznych Związku Inżynierów Niemieckich (VDI) 2198 określa tylko wartości techniczne urządzenia standardowego. 
Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztów, urządzeń dodatkowych itd. może spowodować zmianę parametrów technicznych.

Rzut z góry Rzut z boku

Oz
na

ko
wa

nie

1.1 Producent STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg EXV 14/Li-Ion EXV 14i/Li-Ion EXV 14 D EXV 16/Li-Ion EXV 16i/Li-Ion EXV 16 D EXV 20 EXV 20i EXV 20 D

1.3 Napęd Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 Obsługa Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo Pieszo
1.5 Udźwig/ładunek Q kg 1400 1400 (2000) 1 1400/1000+1000 (2000) 1 1600 1600 (2000) 1 1600/1000+1000 (2000) 1 2000 2000 2000/1000+1000 (2000)
1.6 Środek ciężkości ładunku c mm 600 600 600 600 600 600 600 600 600
1.8 Odległość grzbietu wideł do osi koła x mm 724 2 724 2/646 2, 3 924 2/846 2, 3 724 2 724 2/646 2, 3 924 2/846 2, 3 724 2 724 2/646 2, 3 924 2/846 2, 3

1.9 Rozstaw osi kół y mm 1311 4 1311 4/1233 3, 4 1511 4/1433 3, 4 1311 4 1311 4/1233 3, 4 1511 4/1433 3, 4 1425 1425/1347 3 1625 4/1547 3, 4

Ma
sy

2.1 Masa własna wraz z akumulatorem kg 1178 5 1144 5 1173 5 1178 5 1144 5 1173 5 1505 5 1439 5 1466 5

2.2 Nacisk na oś z ładunkiem od strony napędu/ładunku kg 964/1614 889/1655 1109/1464 983/1795 896/1847 1144/1629 1307/2198 1135/2303 1452/2014
2.3 Nacisk na oś bez ładunku od strony napędu/ładunku kg 867/311 836/308 885/288 867/311 836/308 885/288 1063/441 1019/420 1076/390

Ko
ła/

po
dw

oz
ie

3.1 Ogumienie Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
3.2 Rozmiar ogumienia od strony napędu mm ∅ 230 x 90 ∅ 230 x 90 ∅ 230 x 90 ∅ 230 x 90 ∅ 230 x 90 ∅ 230 x 90 ∅ 230 x 90 ∅ 230 x 90 ∅ 230 x 90
3.3 Rozmiar ogumienia od strony ładunku mm ∅ 85 x 85 (∅ 85 x 60) 6 ∅ 85 x 85 (∅ 85 x 60) 6 ∅ 85 x 85 (∅ 85 x 60) 6 ∅ 85 x 85 (∅ 85 x 60) 6 ∅ 85 x 85 (∅ 85 x 60) 6 ∅ 85 x 85 (∅ 85 x 60) 6 ∅ 85 x 85 (∅ 85 x 60) 6 ∅ 85 x 105 (∅ 85 x 80) 6 ∅ 85 x 85 (∅ 85 x 80) 6

3.4 Wielkość kółek podporowych mm ∅ 150 x 50 ∅ 150 x 50 ∅ 150 x 50 ∅ 150 x 50 ∅ 150 x 50 ∅ 150 x 50 2x ∅ 140 x 50 2x ∅ 140 x 50 ∅ 150 x 50
3.5 Ilość kół (x = napędowe) od strony napędu/ładunku 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6 1x + 1/2 (1x + 1/4) 6

3.6 Rozstaw kół od strony napędu/ładunku b10/b11 mm 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380 534/380

Wy
mi

ar
y p

od
sta

wo
we

4.2 Wysokość maszt w stanie złożonym h1 mm Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu
4.3 Wysokość podnoszenia h2 mm Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu
4.4 Wysokość unoszenia h3 mm Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu
4.5 Wysokość maszt w stanie wysuniętym h4 mm Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu Patrz tabela wymiarów masztu
4.6 Unoszenie wstępne h5 mm - 110 110 - 110 110 - 110 110
4.9 Wysokość dyszla w położeniu do jazdy min./maks. h14 mm 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250 800/1250
4.15 Wysokość opuszczonych wideł h13 mm 86 86 86 86 86 86 86 86 86
4.19 Długość całkowita l1 mm 1950 2, 4 1950 2, 4 1950 2, 4 1950 2, 4 1950 2, 4 1950 2, 4 2065 2 2065 2 2065 2, 4

4.20 Długość łącznie z grzbietem wideł l2 mm 800 2, 4 800 2, 4 800 2, 4 800 2, 4 800 2, 4 800 2, 4 915 2 915 2 915 2

4.21 Szerokość całkowita b1 mm 800 800 800 800 800 800 810 810 800
4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 55 8/182/1150 55 8/182/1150 55 8/182/1150 55 8/182/1150 55 8/182/1150 55 8/182/1150 73 8/210/1150 73 8/210/1150 61/201/1150
4.24 Szerokość karetki wideł b3 mm 780 780 780 780 780 780 780 780 780
4.25 Rozstaw zewnętrzny wideł b5 mm 560/680 560/680 560/530 560/680 560/680 560/530 580/680-570 8 580/680-570 8 570/542
4.32 Prześwit od podłoża, centralnie między osiami m2 mm 30 20/130 3 20/130 3 30 20/130 3 20/130 3 20 20/130 3 20/130 3

4.34 Szerokość korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 wzdłużnie Ast mm 2348 4, 7, 10/2453 4, 7/
2465 4

2333 3, 4, 7, 10/2436 3, 4, 7/
2448 3, 4 2384 3, 4, 7, 10/2499 3, 4 2348 4, 7, 10/2453 4, 7/2465 4 2333 3, 4, 7,10/2436 3, 4, 7/

2448 3, 4, 10 2384 3, 4, 7,10/2499 3, 4 2462 7, 10/2567 7/2579 2447 3, 7, 10/2550 3, 7/2562 3 2498 3, 4, 7,10/2613 3, 4

4.35 Promień skrętu Wa mm 1526 4, 7, 10/1631 4, 7/
1643 4

1450 3, 4, 7, 10/1553 3, 4, 7/
1565 3, 4 1650 3, 4, 7, 10/1765 3, 4 1526 4, 7, 10/1631 4, 7/1643 4 1450 3, 4, 7,10/1553 3, 4, 7/

1565 3, 4 1650 3, 4, 7,10/1765 3, 4 1640 7, 10/1745 7/1757 1564 3, 7, 10/1667 3, 7/1679 3 1764 3, 4, 7,10/1879 3, 4

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy z/bez ładunku km/h 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0 6,0/6,0
5.2 Prędkość podnoszenia z/bez ładunku m/s 0,16/0,30 0,16/0,30 0,16/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30
5.3 Prędkość opuszczania z/bez ładunku m/s 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,31/0,31 0,31/0,31 0,31/0,31
5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień kB 5 z/bez ładunku % 10,0 9/23,0 9 8,0/22,0 10,0 9/22,0 10,0 9/23,0 9 8,0/22,0 10,0 9/22,0 8,0 9/23,0 9 8,0/23,0 8,0/23,0
5.10 Hamulec roboczy Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny

Sil
nik

 el
ek

try
cz

ny

6.1 Silnik napędowy, moc S2 = 60 min kW 2,3 2,3 2,3 2,3 2,3 2,3 2,3 2,3 2,3
6.2 Silnik układu podnoszenia, moc S3 = 15 % kW 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2
6.3 Akumulator według DIN 43531/35/36 A, B, C, nie 2PzS 2PzS 2PzS 2PzS 2PzS 2PzS 3PzS 3PzS 3PzS

6.4 Napięcie akumulatora/pojemność 
znamionowa K5

V/Ah 24/230
Li-Ion: 24/205

24/230
Li-Ion: 24/205 24/230 24/230

Li-Ion: 24/205
24/230
Li-Ion: 24/205 24/230 24/345 24/345 24/345

6.5 Masa akumulatora (±5 % zależnie od producenta) kg 212 212 212 212 212 212 288 288 288
6.6 Zużycie energii według cyklu VDI kWh/h 1,14 1,24 1,24 1,15 1,25 1,25 1,44 1,57 1,62

Po
zo

sta
łe

8.1 Rodzaj sterowania jazdą Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC

8.4 Poziom hałasu na wysokości uszu operatora dB(A) ≤66 ≤66 ≤66 ≤66 ≤66 ≤66 ≤66 ≤66 ≤66

A = Hamowanie
B = Jazda

m
ak

si

m
in

i
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EXV 14 - EXV 20 Wózek wysokiego podnoszenia
Maszty

 Teleskopowy

EX
V 1

4 -
 EX

V 1
4i 

- 
EX

V 1
6 -

 EX
V 1

6i

EXV 14 - EXV 14i - EXV 16 - EXV 16i

Wysokość h1 mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815
Wysokość masztu z unoszeniem wysokość podnoszenia (h3 = 150 mm) h1' mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890
Wysokość podnoszenia 2 h2 mm 150 150 150 150 150 150 150
Wysokość unoszenia h3 mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644
Wysokość, maszt w stanie wysuniętym 3 h4 mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 5164

 NiHo Potrójny

EX
V 1

4 -
 EX

V 1
4i 

- 
EX

V 1
6 -

 EX
V 1

6i
EX

V 1
4/

16
 D

EXV 14 - EXV 14i - EXV 16 - EXV 16i

Wysokość h1 mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2165 2265 2315 2365 2515
Wysokość podnoszenia 1 h2 mm 895 1145 1395 1595 1845 2045 1145 1395 1545 1645 1745 1795 1845 1995
Wysokość unoszenia h3 mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5016 5316 5466 5616 6066
Wysokość, maszt w stanie 
wysuniętym 3 h4 mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 4036 4786 5236 5536 5836 5986 6136 6586

 Teleskopowy NiHo Potrójny

EX
V 2

0 -
 EX

V 2
0i

EX
V 2

0 D

EXV 20 - EXV 20i

Wysokość h1 mm 1915 2115 2365 1915 2115 2365 1665 1915 2065
Wysokość masztu z unoszeniem wysokość podnoszenia (h3 = 150 mm) h1' mm 1990 2190 2440 - - - - - -
Wysokość podnoszenia 1 h2 mm - - - 1315 1515 1765 1065 1315 1465
Wysokość podnoszenia 2 h2 mm 150 150 150 - - - - - -
Wysokość unoszenia h3 mm 2684 3084 3584 2684 3084 3584 3276 4026 4476
Wysokość, maszt w stanie wysuniętym 3 h4 mm 3284 3684 4184 3284 3684 4184 3876 4626 5076

1 - 566 mm z oparciem ładunku
2 Przy zwiększonej wysokości masztu h1'
3 + 566 mm z oparciem ładunku (wysokość ponad widłami 1000 mm)

1 - 566 mm z oparciem ładunku
2 Przy zwiększonej wysokości masztu h1'
3 + 566 mm z oparciem ładunku (wysokość ponad widłami 1080 mm)
NiHo: Wysokie składowanie pod niskim dachem
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Wszystkie dane widoczne przez cały czas: kolorowy wyświetlacz bazujący na 
niezależnych językowo symbolach niezależnych od języka pokazuje wszystkie 
istotne funkcje jednocześnie

Niezasłaniający widoku maszt STILL zapewnia zawsze najlepszy widok na końcówki 
wideł

Bezpieczeństwo eksploatacji: w zależności od kąta pochylenia dyszla, prędkość 
dostosowuje się do odległości pomiędzy operatorem a wózkiem

Precyzja w każdej sytuacji: funkcja pełzania umożliwia manewrowanie w najbardziej 
ciasnych przestrzeniach

Opcjonalne unoszenie wstępne pozwala uzyskać większy prześwit na nierównym 
podłożu

EXV 14 - EXV 20 Wózek wysokiego podnoszenia
Zdjęcia detali

Wysoka wydajność przeładunkowa dzięki transportowi ładunków kłopotliwych do 
piętrowania na dwóch poziomach
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EXV 14 - EXV 20 Wózek wysokiego podnoszenia
Moc innowacji

Optymalne wykorzystanie powierzchni magazynowej: szczelne 
upakowanie ładunku dzięki bardzo dużemu zapasowi udźwigu

Wszystkie dane widoczne przez cały czas: kolorowy wyświetlacz 
bazujący na symbolach niezależnych od języka pokazuje wszystkie 
istotne funkcje jednocześnie

Zawsze gotowy do pracy: akumulatory o pojemności do 
375 Ah i Li-Ion zapewniają długi czas pracy

Mocniejszy i bardziej inteligentny od innych – oto wózek wysokiego 
podnoszenia STILL EXV 14-20. Weźmy np. dwa z jego wyróżników, czyli 
wysoki udźwig resztkowy i funkcjonalny kolorowy wyświetlacz. Ten drugi 
dostarcza operatorowi przez cały czas informacje na temat stanu wózka 
lub naładowania baterii, zaś czytelne symbole graficzne zapewniają 
optymalne wsparcie podczas obsługi. Funkcjonalny i wyjątkowo mobilny 
wózek magazynowy transportuje palety o wadze do 2000 kg. Szybko, 
bezpiecznie i niezawodnie. Może pochwalić się bezprecedensowymi 
zdolnościami przeładunkowymi dzięki mocnemu i niezawodnemu 
silnikowi oraz precyzyjnym elementom sterującym, dopasowanych do 
obsługi przez operatorów lewo- i praworęcznych. 

Litery EXV są nie tylko synonimem szybkiego, ale także bezpiecznego 
przeładunku towarów. Opcjonalny diagram udźwigu i Dynamic Load 
Control pokazują bezpieczne granice wykorzystania. Zaokrąglony 
kształt dyszla oraz czuła na zderzenia płyta antykolizyjna chronią 
operatora przed obrażeniami, a kiedy operator puści dyszel, wózek 
EXV zatrzymuje się samoczynnie – nawet na pochyłościach. System 
OPTISPEED dostosowuje także prędkość wózka kąta pochylenia dyszla, 
natomiast system Curve Speed Control reguluje prędkość w zakrętach. 
EXV to mocny i wyposażony w szereg inteligentnych funkcji wózek, 
który pomaga zapanować nad przepływem towarów w magazynie – od 
przyjęcia towaru, po obsługę regałów wysokiego składowania.

Bogate wyposażenie

Moc

■  Pojemność baterii do 375 Ah, boczna wymiana baterii oraz baterie 
Li-Ion z możliwością doładowywania zapewniają wysoką dostępność

■  Optymalne wykorzystanie przestrzeni: składowanie na najwyższych 
poziomach dzięki wysokiemu udźwigowi resztkowemu

■  Wysokie zdolności przeładunkowe: mocny i niezawodny silnik 
elektryczny i silnik układu kierowniczego

■  Odpowiedni program jazdy w każdej sytuacji: wybór maksymalnego 
czasu pracy lub maksymalnej wydajności: ECO, BOOST albo Blue-Q

■  Lepsza wydajność pracy: bardzo wysokie prędkości podnoszenia i 
opuszczania

■  Skuteczne przenoszenie mocy napędowej: nowa rama zapewnia 
zawsze optymalną trakcję

■  Dwa na jednym: opcjonalny transport dwupoziomowy

Precyzja

■  Praca bez zmęczenia: precyzyjny i intuicyjny elektryczny układ 
kierowniczy

■  Precyzja podczas pracy w najbardziej ciasnych przestrzeniach: czułe 
sterowanie za pomocą zaworów proporcjonalnych i opcjonalna 
funkcja prędkości pełzającej

■  Bez ograniczeń: niezasłaniający widoku maszt i centralnie 
umieszczony dyszel zapewniają dobrą widoczność na końcówki wideł

■  Niezawodny nawet w ciasnych przestrzeniach: kompaktowe wymiary 
i wysokie zdolności manewrowe

Ergonomia

■  Ergonomiczna i intuicyjna obsługa: elementy sterowania dopasowane 
są do operatorów lewo- i praworęcznych

■  Prosta wymiana baterii: opcjonalna boczna wymiana baterii zapewnia 
większą dostępność

■  Ułatwia pracę operatora: prosta w obsłudze, ergonomicznie 
zaprojektowana głowica dyszla STILL

Kompaktowość

■  Imponujące zdolności przeładunkowe: kompaktowe wymiary 
pozwalają na szybką i bezpieczną pracę

■  Dodatkowe miejsce dla towarów: dzięki kompaktowym wymiarom i 
zdolnościom manewrowym dobrze radzi sobie w wąskich korytarzach

Bezpieczeństwo

■  Bezpieczeństwo eksploatacji: system OPTISPEED automatycznie 
dostosowuje prędkość w zależności od kąta wychylenia dyszla

■  Wiedza to potęga: Dynamic Load Control wskazuje wysokość 
podnoszenia i udźwig resztkowy

■  Świadomość bezpieczeństwa: opcjonalny wskaźnik udźwigu pokazuje 
operatorowi aktualną wysokość masztu i zapas udźwigu

■  Bezpieczeństwo na zakrętach: system Curve Speed Control 
automatycznie dostosowuje prędkość w zakręcie do kąta skrętu

Odpowiedzialność za środowisko

■  Niskie koszty utrzymania: niewielkie zużycie energii i długie okresy 
międzyprzeglądowe

■  Tryb Blue-Q umożliwia jednym przyciskiem obniżenie zużycia 
energii o 7 %, bez pogorszenia osiągów

■  Niski hałas dzięki cichemu silnikowi napędowemu i układu 
podnoszenia

■  Ponad 95 % użytych materiałów nadaje się do recyklingu
■  Program jazdy ECO: maksymalna oszczędność jednym przyciskiem
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EXV 14 - EXV 20 Wózek wysokiego podnoszenia
Warianty wyposażenia

▯ Standard     ○ Opcja     ─ Niedostępne

EXV 14
EXV 14i/
EXV 16 D

EXV 16
EXV 16i/
EXV 16 D

EXV 20
EXV 20i/
EXV 20 D

Og
óln

e

Jednostka sterująca z kolorowym wyświetlaczem umożliwiającym wybór programu jazdy ● ● ● ● ● ●
Zintegrowane systemy magazynowe ● ● ● ● ● ●
Dwie tony udźwigu przy podnoszeniu wstępnym, kiedy maszt nie jest używany ─ ● ─ ● ─ ●
Poręczny dyszel dla operatorów lewo- i praworęcznych ● ● ● ● ● ●
Różne programy jazdy ● ● ● ● ● ●
Nowy system oszczędności energii Blue-Q ● ● ● ● ● ●
Długość wideł 1400/1600 mm, wzmacniane ○ ○/─ ○ ○/─ ○ ○
Długość wideł 1400/1600 mm do palet koszowych ○ ○/─ ○ ○/─ ─ ─
Dodatkowy drążek ○ ○ ○ ○ ○ ○
Przygotowanie do podłączenia terminalu danych ○ ○ ○ ○ ○ ○
Wersja do pracy w chłodni ○ ○ ○ ○ ○ ○
Wysokowydajny silnik napędowy o bardzo niskich kosztach konserwacji ● ● ● ● ● ●
W pełni zabudowane komponenty, chronione przed kurzem i zabrudzeniem ● ● ● ● ● ●
Elektryczny układ kierowniczy: silnik prądu przemiennego układu kierowniczego zapewniający 
pracę bez wysiłku ● ● ● ● ● ●
Technologia zaworów proporcjonalnych zapewniająca precyzję ruchów ● ● ● ● ● ●
Tryb pracy 2-paletowy ─ ─/● ─ ─/● ─ ─/●

Ma
sz

t

Maszt podwójny ○ ○ ○ ○ ○ ○
Maszt NiHo ○ ○ ○ ○ ○ ○
Maszt potrójny ○ ○ ○ ○ ○ ○
Krata ochronna masztu ● ● ● ● ● ●
Osłona masztu wykonana z poliwęglanu ○ ○ ○ ○ ○ ○
Podnoszenie wstępne ─ ● ─ ● ─ ●
Automatyczne niwelowanie podnoszenia wstępnego przy wysokości masztu powyżej 1500 mm ─ ○/─ ─ ○/─ ─ ○/─

Ko
ła

Opony kół napędowych z poliuretanu ● ● ● ● ● ●
Opony kół napędowych z poliuretanu, profilowane ○ ○ ○ ○ ○ ○
Opony kół napędowych z pełnej gumy ○ ○ ○ ○ ○ ○
Opony kół napędowych z pełnej gumy, profilowane ○ ○ ○ ○ ○ ○
Opony kół napędowych z poliuretanu (75 Shore) dla poprawienia trakcji ○ ○ ○ ○ ○ ○
Opony kół napędowych z pełnej gumy, w kolorze kauczuku ○ ○ ○ ○ ○ ○
Poliuretanowe opony kółek podporowych, pojedyncze kółka ○ ○ ○ ○ ○ ○
Poliuretanowe opony kółek podporowych, podwójne ● ● ● ● ● ●
Koło stabilizujące pojedyncze ● ● ● ● ─ ─
Koło stabilizujące podwójne ○ ○ ○ ○ ● ●

Be
zp

iec
ze
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FleetManager: autoryzacja dostępu, wykrywanie kolizji, raporty ○ ○ ○ ○ ○ ○
System Curve Speed Control: redukcja prędkości w zakręcie ● ● ● ● ● ●
Dyszel OPTISPEED: maksymalna prędkość jazdy zależna od kąta pochylenia ● ● ● ● ● ●
Funkcja pełzania przy podnoszeniu/opuszczaniu i dyszlu z pozycji pionowej ○ ○ ○ ○ ○ ○
Autoryzacja za pomocą kluczyka STILL ● ● ● ● ● ●
Dostęp z kodem PIN ○ ○ ○ ○ ○ ○
Oparcie ładunku ○ ○ ○ ○ ○ ○
Kolorowy wskaźnik udźwigu i wysokości podnoszenia naklejony na maszcie ○ ○ ○ ○ ○ ○
Dynamic Load Control ○ ○/─ ○ ○/─ ○ ○/─

Ak
um

ula
to

ry

Akumulatory do 250 Ah z wymianą za pomocą dźwignicy ● ● ● ● ● ●
Akumulatory do 375 Ah z wymianą za pomocą dźwignicy ○ ○ ○ ○ ○ ○
Akumulatory do 375 Ah z wymianą za pomocą prowadnicy rolkowej i ramy do wymiany ○ ○ ○ ○ ○ ○
Wbudowany prostownik do akumulatorów wymienianych za pomocą dźwignicy ○ ○ ○ ○ ○ ○
Bateria STILL Li-Ion 205 Ah ○ ○ ○ ○ ─ ─
Bateria STILL Li-Ion 410 Ah ○ ○ ○ ○ ─ ─
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Centrala

STILL Polska Sp. z o.o.

ul. Składowa 6, Żerniki

62-023 Gądki

Telefon: +48 61 668 61 00

Fax: +48 61 668 61 89

Oddział Katowice 

ul. Akacjowa 4

42-512 Psary

Telefon: +48 32 766 06 00

Fax: +48 32 766 06 01

info@still.pl

Pozostałe informacje znajdą 

Państwo na: www.still.pl

Oddział Warszawa 

ul. Puławska 506/508

02-884 Warszawa 

Telefon: +48 22 314 85 00 

Fax: +48 22 314 85 01

Oddział Gdańsk

ul. Astronomów 20

80-299 Gdańsk

Telefon: +48 58 785 60 00

Fax: +48 58 785 60 21

STILL posiada certyfikaty w 
następujących obszarach: 
zarządzanie jakością, 
bezpieczeństwo pracy, ochrona 
środowiska oraz zarządzanie energią.




