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per DANCER von BAUMMANN A ist ein wenig anders

... beim Einlagern eir\‘é’sﬁ

... in einem AuBenlager fur
Plattenpaketes

Baustoffe

... in einer Kaserei

oder in einem Lager fur
Kunststoffprofile




Das Elektro-Combi

DANCER 20

Standardausfohrung
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Elektro
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s. Tabelle
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Vierwegestapler-
Programm

ierwege-Schubmaster Vierwege-Seitenstapler
Technische Daten ‘ Technische Daten - ~
Typ Combi-Vierwegestapler Tvp Combi-Vierwegestapler
Nenntragkraft Q kg| | Nenntragkraft Q kg
Schwerpunkt-Abstand C mm| | Schwerpunkt-Abstand C mm
Lastlange b mm Nutzbreite N mm
Fahrantrieb Elektro (Batterie) Fahrantrieb Elektro (Batterie)
Lenkungsart Fahrersitz-Lenkung Lenkungsart Fahrersitz-Lenkung
Bereifung Lastseite/Batterieseite(Gummi) 4 Bereifung Lastseite/Batterieseite(Gummi) 4)
Rader Lastseite/Batterieseite (angetrieben Rader ’ Lastseite/Batterieseite (angetriehen)
Abmessungen Abmessungen - o
Nennhub?) h3 Maximalhub mm| | Nennhub?2) h3 Maximalhub mm

; . . h2 Normalfreihub mm . .. h2 Normalfreihub _mm
b h5 Sonderfreihub  mm Dt s h5 Sonderfreihub mm
Gabelzinke bBreitex sDicke mm Gabelzinke bBreitex sDicke  mm
Gabellange | mm Gabellange | mm
Gabelneigung 9 Gabelneigung @

800 [1150[1000]1150[1200[1150

Bauhohe eingefahren hi (im Freihubbereich) mm

Bauhohe eingefahren hi (im Freihubbereich) mm

-3.+47

Bauhohe ausgefahren h4 (bei Maximalhub) mm

Bauhohe ausgefahren h4 (bei Maximalhub) mm
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3.980
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400
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100
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1980[2380[2180[ 2380[2380[2380

2300]2100[2375|2275] 2450

2200

9/1 = =

0.21/0.2

Mastkorrekiur Standard
GroBte Breite B/B2 mm
Vorbaumal |2 biseinschl. Gabelricken  mm
Fahrzeuglange L mm
Radarmhéhe p mm
Breite zwischen den Radarmen B mm
Zinkenabstand d (max. AuBenabstand) mm
Lastabstand x (max. seitlich) mm
Lastabstand x1

Lastabstand x2Mast zurlick gezogen
Wenderadius Wa mm
Stapelgangbreite Ast mm
Gangbreite G (fahren/wenden) mm
Kabinenhdhe H mm
Leistungen : '
Fahren mit /ohne Nennlast km/h
Heben mit/ohne Nennlast m/s
Senken mit/ohne Nennlast _m/s
Seitl. Ausfahren mit/ohne Nennlast m/s

0,35/0,3

Steigvermogen

mit/ohne Nennlast %

0,2/0,2

8/12

4600 | 4800 | 5.000

4/2

4 x285/80

2x343/140 (2x 343 x 160)

1.560

Gewichte

Eigengewicht einschl. Batterie kg

Fahrwerk

Reifen (Anzahl) Lastseite/Batterieseite

Reifen-Abmessungen Lastseite mm
Batterieseite (Vollgummi)4) mm

Spur Sp mm

Radstand y mm

Bodenfreiheit m mm

Mastkorrektur Standard
Gesamtlange L mm
Vorbaumal L2 biseinschl. Gabelrlicken mm
Plattformbreite 1) N mm
Gesamtbreite B mm
Plattformhohe p mm
Rahmeneinschnitt  E mm
Zinkenabstand d (max. AuBenabstand) mm
Lastabstand X (max. seitlich) mm
Wenderadius W mm
Arbeitsgangbreite A mm
Gangbreite G (fahren/wenden) mm
Kabinenhohe H mm
Netlimegen = = =
Fahren mit /ohne Nennlast km/h
Heben mit/ohne Nennlast m/s
Senken mit/ohne Nennlast _m/s
Seitl. Ausfahren mit/ohne Nennlast m/s
Steigvermogen mit/ohne Nennlast %
Gewichte . -
Eigengewicht einschl. Batterie kg
Fahnwerk. . -
Reifen (Anzahl) | astseite/Batterieseite
Reifen-Abmessungen Lastseite mm
Batterieseite (Vollgummi)4) mm
Radstand y mm
Spurweite Sp mm
Bodenfreiheit m mm

1.400 [ 1.600 ] 1.800

Betriebsbremse (Fuss-) auf Treibrader wirkend

Betriebsbremse (Fuss-)

auf Treibrader wirkend

100

Feststellbremse

Feststellbremse

FuB-hydr. + Gegenstrom

aufalle Réderwirkend

‘auf alle Rader wirkend ‘

_Parkstellung elektrisch

4/5 PzS/48

600-750

900

2%3

Hand

4

Impuls

9

] ele’ktronisoh - hydrostatisch

Antrieb «
Batterieart PzS (Panzerpl.) /Spannung V
Batterickapazitat 3) b.5-stiindiger Entladung Ah
Batteriegewicht 1 Trog kg
Fahrmotoren Anzahl/Leistung kKW
Fahrschaltung Schaltart
Lenkprogramme

Steuerung MQOSFET, stufenlos
Hubmotor Leistung bei 15 % ED kW
Lenkung Elekiro, hydrostatisch
Ergénzungen — ‘
Arbeitshydraulik fur Anbaugeréte bar
Gabeltrager DIN 15173/FEM

Antrieb .
Batterieart PzS (Panzerpl.)/Spannung  V
Batteriekapazitat 3) b.5-stiindiger Entladung  Ah
Batteriegewicht 1Trog kg
Fahrmotoren Anzahl/Leistung kW
Fahrschaltung Schaltart:
Lenkprogramme

Steuerung MOSFET, stufenlos
Hubmotor Leistungbei 1I5%ED kW
Lenkung Elektro, hydrostatisch
Ergénzungen .
Arbeitshydraulik fur Anbaugerate bar
Gabeltréager DIN 15173/FEM

125

3

FEM




DANCER 25 DANCER 30 DANCER als Vierwege-Schubmaster
Standardausfohrung Standardausfihrung iv:rg:::lneigungrfk:;:;rd 1_7 Ly
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DANCER als Vierwege-Seitenstapler

% Vertikal-Mastkorrektur : Standard
4% % Gabelneigung : Standard

h3

ht

7
““—-1 1) Plattform-: Sonderbreiten modellabhangig
breiten auf Anfrage

s 2) Hubhdhen: 2-fach Hubgeriist bis 6500 mm
3-fach Hubgeriist bis 7500 mm

NN\

s 3) Batterie:  600Ah Standard
Vi 1! andere Batteriekapazitten
7 ;/// verdndern die angegebenen Daten
7 | v 750Ah 60 mm zus. VorbaumaB
7 L_d v
7 - E - / 4) Gummibereifung: Kundenwunsch
G

5) gilt fiir Standard-Batterie 600Ah (900 kg)
Alternativbereifung: Vulkollan oder Vollgummi mit C=500: Q=2750 kg
mit groBerer Batterie 750Ah (1100 kg)
mit C=600: Q=2750 kg
mit C=500: Q=3000 Kg

@ Breiter Gabeltrager: 560 - 2400 mm
Vorbau:  mit 600Ah Batterie: 1100 mm
mit 750Ah Batterie: 1160 mm

Lastreduzierung 300 kg

@ Teleskopgabeltrager: 560 - 2400 mm
Baubreite 1980 mm
Vorbau:  mit 600Ah Batterie: 1100 mm
mit 750Ah Batterie: 1160 mm

@ Seitenschieber: Vorbau + 55 mm



DANCER® das Multitalent von

Technische Beschreibung
Elektro-4-Wege-Combistapler

Die Elektro-Vierwege-Combistapler Baureihe
DANCER hat zwei Antriebseinheiten, eine 4-
Punktradaufhangung und zwei hydraulisch
korrespondierende Pendelzylinder an den last-
seitigen Zwillingsradern.

Die klassische BAUMANN - Pendellagerung
Uber korrespondierend verbundene Hydraulik-
zylinder dient dem Radausgleich bei unebe-
nen Boden und zugleich einer Vertikalkorrek-
tur des HubgerUstes, vor allem bei groen
Stapelhohen in schmalen Arbeitsgéngen.

Grundaufbau

Ein verdrehsteifer Fahrzeugrahmen in

Schweisskonstruktion garantiert sicheres

Arbeiten auch bei groBer Beanspruchung.

Der mit Sicht auf die Gabeln und Hauptfahrt-

richtung positionierte Fahrerplatz ermdglicht

ermudungsfreies und gefahrloses Arbeiten.

Ein breiter Rahmeneinschnitt (1.230 mm)

»wahrt ein schnelles Aufnehmen von Paletten

i Langs- und Querrichtung.

Fahrantrieb

2 Hochleistungs-Elektro-Fahrantriebe mit je 3
kW auf der Batterieseite sind als Planeten-
Radnaben-Getriebe mit eingebautem Gleich-
strom-ReihenschluBmotor ausgeflhrt.

Ein Umschalten von vorwarts auf rlickwarts
wéhrend der Fahrt ist stufenlos méglich.

Fahrwerk

Eine 4-Punktabstltzung, zwei Treibrader,

4 Lastrader mit hydraulisch verbundenen
Pendelzylindern ermdglichen auch den Einsatz
auf unebenem Boden. Alle Rader haben da-
durch ausgeglichene Bodendriicke, somit
weniger Flachenpressung.

Beispiellose Standsicherheit auch bei groBen
Hubhohen. Hydropendelzylinder erméglichen
ebenso Auf- und Abneigen der Plattform und
somit die vertikale Mastkorrektur.

Bereifung
Ner DANCER ist 6-fach bereift mit Vulkollan-
-ifen. Die 4 Lastrader bestehen aus je zwei
weitauseinanderstehenden Pendelrédern, wel-
che hydraulisch miteinander verbunden sind.
Dies bewirkt einen minimalen Bodendruck,
optimalen Fahrkomfort und maximale Boden-
schonung.
Weitere Minimierung des Bodendrucks und
Steigerung des Fahrkomforts und der Boden-
schonung wird erreicht durch Montage von
Vollgummi-Antriebsradern (naturfarben-nicht
kreidend maoglich).

Elektronische Steuerung

Integrierte Fahr- und Hubsteuerung in MOS-
FET-Technologie. Alle Funktionen mikropro-
zessorgesteuert und individuell mittels Bedien-
gerét einstellbar.

SerienmaBig mit Energiertickgewinnung und
Gegenstrombremse. Fehleranzeige und Analy-
se mittels Display moglich. Optimale Ansteue-
rung der verschiedenen Verbraucher durch
getrennte Eingabeparameter. Batterie- und
Temperaturiberwachung, sowie Beschleuni-
gungs- und Geschwindigkeitsrampen ermdgli-
chen eine optimale Anpassung an die jeweili-
gen Bedurfnisse und verlangern die
Standzeiten der Batterien.

Bremsen

- Hydraulische Betriebsbremse und elektri-
sche Nutzbremse wirken automatisch bei
Betéatigung des Bremspedals.

- Energierlickgewinnung, kaum Bremsver-
schleiB.
Wichtig bei Rampenfahrt und Schnell-
bremsungen.

- Feststellbremse knopfbetatigt.

Lenkung

Prazise Allradlenkung ohne mechanische
Nachlaufrader. Dadurch geringster Bandagen-
verschleiB, kein Versatz beim Umlenken, Rich-
tungswechsel per Knopfdruck oder Joystick.
Das Drehen auf der Stelle (Kreisfahrt) ist ohne
Betatigung des Lenkrads moglich. Hochste
Wendigkeit und feinflihliges Mandvrieren dank
Einsatz eines mikroprozessorgesteuerten
Rechners. Sicherheitslenkung und Energie-
einsparung durch Einbau eines Speicher-
systems.

Fahrerkabine

Geraumiger Fahrerplatz mit guten Sichtwinkeln
auf und um das Fahrzeug, gepruft nach DIN
1565. Gummigelagerte Kabine mit ausgezeich-
neter Rundumsicht, Schutzgitter auf dem Kabi-
nendach. Automotive Pedalanordnung. Die Be-
dienelemente sind ergonomisch fur leichte
und sichere Betétigung plaziert. Betriebsstun-
denzéhler sowie Kontrollanzeigen, Entladean-
zeige und Batterie-Notausschalter am Armatu-
renbrett.

Die Kabine hat zwei Einstiegseiten.

Hydraulikanlage

GroBdimensionierte, stromungsgunstig verleg-
te, kurze Hydraulikleitungen sorgen in Verbin-
dung mit den Hydraulik-Komponenten flr opti-
male Energieausnutzung durch geringste
Systemwidersténde. Alle Hydraulik-Komponen-
ten sind leicht zugénglich. Die Steuerventile
erlauben feinflihliges, prazises Betatigen aller
hydraulischen Funktionen. Das Hydraulikdl
wird standig durch leicht zugangliche Vor- und
Ricklauffilter gereinigt. Einfache Kontrolle des
Hydraulikdlstandes am Hydrauliktank, Mini-
messanschlisse an allen wichtigen Stellen zur
Vereinfachung der Servicearbeiten.

Hubgeriist

Speziell fur Seitenstapler entwickelte Hubgert-
ste in Teleskopausfiihrung, lieferbar als Stan-
dard-, Vollfreihub- oder 3-fach-Hubgerust.
Diese sind gefertigt aus BAUMANN-konzipier-
ten, flr bessere Sicht schlanken, geometri-
schen Sonderprofilen, kalt gezogen, 28Mn6.
Walzgelagerte, schrag gestellte Mastrollen zur
Aufnahme von axialen und radialen Kraften.
Weit gestellte Mastprofile gewéhrleisten ein
Maximum an Stabilitdt und Lebensdauer.

Mastvorschub

Die horizontale Querverschiebung des Hub-
gerUstes wird Uber Hydraulikzylinder mit inte-
grierter Endlagendampfung im Rahmenein-
schnitt bewirkt. Zwangsfihrung tber extrem
lange, leicht auswechselbare Gleitstiicke
ermdglicht akkuraten Gleichlauf.

Hubrelationen
Hubhohen - Bauhohen - Freihub- Relationen
siehe Tabelle.

Hubschlitten und Gabelzinken
Gabeltrager aus hochfestem Material mit
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Baumanna

schrég gestellten Rollen. Der groBe Rollenab-
stand bewirkt ausgezeichnete Lastverteilung
flr das Hubgerlst und weichen Lauf. Gabel-
trager nach Klasse-FEM3. Gabelzinken aus
Vergitungsstahl in geschmiedeter Ausflihrung.
Zur sicheren Lastaufnahme, Zinken zur Spitze
hin schrag ausgeschmiedet.

SerienmaBig: hydraulische Gabelneigung +7/-3°.

Normen

Nach DIN 15138, FEM 4.001, ANSI B56
DIN 57117, VDE 0117, 91/368 EWG
Konformitatserklarung mit "CE"
Zeichen.

Zusatzausriistung

- Sonderfreihub und Dreifachhubgertst.

- Hydraulische Zinkenverstellung im Rah-
meneinschnitt. Klappzinken, Messerzinken.

- Breiter Gabeltrager mit oder ohne hydrau-
lisch verstellbaren Zinken.

- Hubhéhenvorwahlgeréat.

- Sonderanbaugerate auf Anfrage

Zwangsfiihrung

Mechanische Zwangsfihrungsrollen, beidsei-
tig auf Exzenterbolzen montiert, Rollenabstand
einstellbar bei VerschleiB oder bei groBeren
Toleranzen zwischen den Schienen.

Batterie

Je nach Energiebedarf stehen 48-Volt Batteri-
en, 24 Zellen in Kapazitatsstufen 360 - 600 Ah
- 4 PzS zur Auswahl. Alternativ 600 - 750 Ah -
5 PzS. Batterieentladeanzeiger mit elektroni-
scher Hubabschaltung verhindert Batterie-
Tiefentladung.

Ladegerat
Alle gangigen Modelle auf Wunsch lieferbar.

Service

Der BAUMANN- Vierwegestapler wurde servi-
cefreundlich entwickelt. Alle Komponenten
sind leicht zugénglich. Ein elektronisches
Diagnosesystem vereinfacht die Fehlersuche
und reduziert Wartungs- oder Reparaturzeiten.
Flachendeckendes Servicenetz garantiert
beste Versorgung.

Anderungen im Sinne des technischen Fort-
schritts vorbehalten! Die Abbildungen kénnen
auch Sonderausstattungen enthalten, die nicht
zum serienmaBigen Lieferumfang gehdren.



Belastungsdiagramme Hubgeriste
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Tragkraftreduzierung
bei groBen Hubhdhen
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FRANTZ Fordertechnik GmbH

An der Leiten 7
D-90616 Neuhof/Zenn
Tel. 09107 /92 42 22
Fax 09107 /92 42 24
mail @ frantz-foerdertechnik.de
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Gabelstaplerwerk

R. Baumann GmbH + Co
Kommanditgesellschaft

HauptstraBe 4
D-77830 Buhlertal

Tel. +49 (0) 722399 88 -0
Fax +49 (0) 7223 99 88 77

mail @ baumann-online.com
www. baumann-online.com
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