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Jefdby Fassi jsou vyvinuty ze zdvazkem konstrukce zamérenym na vytvoreni vyrobkd vedoucich na trhu, pokud jde
jak o vykon, tak o bezpecnost. Konstruktéfi Fassi pracujf s nejvyspélejsi pocitacovou technikou a prakticky simulujf
to, co se skutecné stane pfi pouzivani jefabu: piisné unavove zkousky aplikované na prototypy potvrzujf platnost
predpokladd konstrukce. Pozornost zaméfena na kvalitu zacing volbou materiéld a opakuje se ve strukturdlnich
detailech od oceli k ekologickému natéru nanasenému postupy, které maji schopnost zarucit casem nejvyssi
Urover chemické a fyziklni odolnosti a pevnosti. Provedeni podle evropské smérnice EN 12999.* Testovano na
Unavu ve tfidé H1B3.

Zurawie Fassi 53 opracowywane w oparciu o projekt dazacy do stworzenia produktow, ktore stajg sie liderami
na rynku zaréwno pod wzgledem wydajnosci, jak i bezpieczenstwa. Projektanci firmy Fassi pracuja z najbardziej
zaawansowanym programem informatycznym, wirtualnie symulujacym zdarzenia, ktére moga zaistnie¢ podczas
uzytkowania zurawia. Dokfadne testy wytrzymatosciowe wykonywane na prototypach potwierdzaja rzetelnos¢
oczekiwan projektantéw. Wielka wage przykfada sie do jakosci, zaczynajac od wyboru materiatow, przez detale
konstrukgji, dobdr stali, a na ekologicznym lakierze kofczac. Takie procesy gwarantuja najwyzszy stopien
odpornosci na korozje oraz trwatos¢. Zaprojektowane zgodnie z Europejskg Normg EN 12999 wedtug grupy
natezenia pracy zurawia H1B3.

[py3onoabemHble KpaHbl Fassi Obinn 3adymaHbl 1 pa3paboTaHbl Kak NPOAyKLMA, KOTopas AOMKHa IMAMPOBaTL
Ha pblHKe MO MPOW3BOAUTENBHOCTY U 6e30MacHOCTU. MPOEKTVPOBLLMKM KPaHOB Fassi 1cnonb3yioT nocneaHne
LOCTWXKEHMA B 06MaCTV BLIUNCIUTENBHON TEXHVKY, YTOOBI NOMYUNTb BUPTYaNbHbIE MOAENV TOTO, YTO AEACTBITENBHO
MPOVCXOANT NP paboTe KpaHa: Obinv NPOeeHbl CTPOXalLLVe UCMbITaH!A NPOTOTUMNOB Ha Paboyee HanpAxeHWe,
KOTOpble MOATBEPAMAN, YTO MOfENb KpaHa COOTBETCTBYET OXMAAHNAM NPOEKTMPOBLUMKOB. KauecTsy yaenaerca
0co60e BHUMaHMe, HaunHas C BbIbOpa MaTepuanos 1 Noabopa CTPYKTYPHbIX SEMEHTOB, 4O Bbibopa CTanu 1
3KONOrMYEeCKM 6e30MacHbIX METOAOB MOKPACKM 11 MCNOMb3yeMblx MY 3TOM MaTepuanos. Bce 310 rapaHTupyet
BbICOYANLUMIA YPOBEHD XVIMMUECKOTO 1 GU3MYECKOrO COMPOTUBIIEHNA MATEPUANOB U U3HOCOCTONKOCTD. [TpoeKT
COOTBETCTBYeET eBponeiickomy ctaHgapty EN 12999°, knacc npumeHeHua H1B3.

*Trh EU - W krajach Unii Europejskiej - PoiHok EC
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Diagramy dynamického zatizeni - Dynamiczne diagramy udzwigu - Sniopa AMHaMYECKIX Harpy3oK.
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Diagramy dynamického zatizeni - Dynamiczne diagramy udzwigu - Sniopa AMHaMYECKIX Harpy3oK.
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Diagramy dynamického zatizeni - Dynamiczne diagramy udzwigu - Sniopa AMHaMYECKIX Harpy3oK.
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Evolution je ,NEJVYSSI” fada jefabu, ktera zahrnuje nejvyspélejsi Feseni v oblasti jefabti pro nakladni automobily.
Srdcem systému jsou elektronické Evolution systémy: Fidici jednotka, digitalni rozvadéc, dalkové radiové ovladani,
ADC kombinovany pomoci prenosového protokolu CANBUS a koordinovany tplnym systémem fizeni IMC (integralni
fizeni stroje). Tyto systémy, spolec¢né s vynikajici souc¢innosti dvojitého pakového systému a funkci Prolink, maji za
nasledek vyjimeény vykon jefabu, pokud jde o rychlost a vykon, s nejvyssi drovni bezpeénosti. Ridici jednotka FX800
- hydraulicky rozvadéc¢ D850 - ridici jednotka RCH - fizeni dynamiky ADC

Seria Evolution to najlepsze modele majace najbardziej zaawansowane rozwigzania w sektorze zurawi przenosnych.
Sercem zurawi sg elektroniczne systemy Evolution sktadajace sie z: panelu sterowania wraz z wyswietlaczem, cyfrowego
rozdzielacza hydraulicznego, sterowania radiowego, systemu ADC. Elementy te koordynowane sg przez wszechstronny
system zarzadzania IMC (Integral Machine Control) za pomoca protokotu CANBUS. Powyzsze systemy, wraz z synergia
miedzy przegubami a funkcja Prolink, skutkuja wyjatkowa wydajnoscia zurawia, biorac pod uwage szybkosc i site,
jednoczesnie zapewniaja najwyzszy poziom bezpieczenstwa. Panel sterowania FX800 - Rozdzielacz hydrauliczny D850
- Sterowanie radiowe RCH - Kontrola dynamiki pracy ADC

RUS B cepuio «Evolution» Bowunn KpaHbl 4nA rpy30BUKOB, pa3paboTaHHble C UCNONb30BaHNeM Hanbosnee COBpeMeHHbIX

MeTOAO0B U pelleHunii B faHHON o6nacTul. CepAaLiem cMcTeMbl IBAAETCA JeKTPOHHasA cuctema «Evolution», cocrosawasn
13 NaHenm ynpaefieHNA, LMPPOBOro pacnpegennuTens, AUCTaHLMOHHOTO ynpaBneHns, CucTemMmbl AUHAMUYECKOro
perynupoBaHusa ADC B coueTaHum ¢ npotokonom TpaHcmuccum CANBUS, a TakKke o6Lieli BCTPOEHHOWM cucTembl
ynpasneHusa IMC (Integral Machine Control). 3Tu cucrtembl NPeBOCXOAHO TEXHONOFMYECKU COYETaKTCA C
ABYCTOPOHHUMW COEAVHUTENbHbIMM CUCTEMHbIMM WITOKaMu u  ¢yHkumen Prolink, uTo cKa3sbiBaeTcAa Ha
WUCKNIOUYNTENbHOI NPON3BOAUTENbHOCTY KpaHa Mo CpOKaM 1 MOLHOCTU, Npu co6niogeHnn Bbicoyalillero ypoBHA
6e3onacHocTu. KoHTponbHaa naHenb FX800 - luapaBnnyeckun pacnpegenutens D850 - [uncTaHUMOHHOe

ynpasneHue RCH - Cucrema guHamuyeckoro perynuposanuna ADC.
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1) Exkluzivni systém FX800, ktery elektronicky fidi nakladaci podminky jefabu, hydraulickych a manualnich nastaved a navijaku, fdi
zdvihovy moment s moznosti aktivovat rlizné pracovni sektory, ve vztahu k podminkdm stability ndkladniho automobilu/jefabu.
Kromé toho prendsi a zaznamenava pracovni data a automaticky indikuje pravidelnou udrzbu.

2) Multifunkéni hydraulicky rozdélova¢ D850 s digitalnim antisaturatnim systémem ,sdileni pritoku’, ktery dmeémé fidi olej
dodavany cerpadlem do vsech funkci, které jej vyzaduji, ¢imz zajistuje perfektni multifunkci a zabranuje nefizenému chodu
rozvadéce. Spojenim se systémem Fassi FX (mimofddné rychly) zarucuje mimofadnou plynulost a rychlost chodu. Jed-
nostranné umisténi na zékladné.

3) Hydraulicky rozvadé¢ pro oboustranné ovladéni podpér.
4) Nejnovejsi radiové délkové ovladani RCH s irokym analogovym displejem pro ovladén funkci jefabu a podpér® y:
na dalku. Integrované zafizeni ADC zajistuje strukturu a stabilitu jefdbu.
5) Originalni systém MPES (multivykonny vysouvaci systém) pro vyjimecnou rychlost teleskopického
vylozniku, ktery se skldda ze série paralelné zapojenych nezavislych hydraulickych valct o stejném vykonu.
Od verze .24 ve standardu ventil regenerace oleje.

6) Exkluzivni systém Prolink Fassi tvofeny delsim zdvihacim vélcem sklopného ramene ve spojeni s
pakovym systémem, ktery umozriuje zvysit pracovni Uhel o 15 stuprit nad nominalni linii.
7) Zakladna a spodni ¢ast sloupu z tvarné slitiny pro perfektni rozdéleni napéti a vétsi odolnost.
Nepfitomnost svar(l zaruCuje, ze jefab ma vynikajici charakteristiku odolnosti proti tinave.

8) Hiebenova oto¢ se samocentrovanou litinovou podlozkou zajistuje spravné a konstantni
vile mezi pastorkem a hfebenem, ¢imz se zabrani opotiebeni zub(.

9) Vodici listy vysuvnych dild vylozniku, s ,rychlou” montazi pro snizeni vertikalni a
horizontalni vile zajistujici delsi trvanlivost.

10) Centréini mazaci systém zarucujici snadnéjsi pfistup pro Udrzbu a Fdici  &inn@s

11) Plastova nadrz, obzvlast odolna protindraztim a korozivnimu plsobentjakéhoko-
terniho prvku.

1) Jedyny w swoim rodzaju system FX800 elektronicznie nadzoruje hydrauliczne i
reczne ramiona wysuwne oraz wciggarke. Wyswietla tez aktualny stan obcigzenia
zurawia, informuje o przecigzeniu i utracie statecznosci. Dodatkowo przetwarza i
rejestruje prace zurawia, a takze sygnalizuje awarie, pojawiajgcymi sie na wyswietla-
czu sygnatami alarmowymi oraz informuje operatora zurawia o przepracowanych
roboczogodzinach.

3) Proporcjonalny i czuty rozdzielacz hydrauliczny S800 ze sterowaniem po obu
nach zurawia.

4) Oddzielny rozdzielacz umozliwiajacy sterowanie nogami podporowymi z
obu stron pojazdu.

5) Oryginalny system ,MPES" (Multi-Power Extension System) lepiej kontroluje
ptynnos¢ procesu wysuwu i wsuwu ramion teleskopowych. Zbudowany jest z
niezaleznych sitownikéw o jednakowej mocy, pofaczonych réwnolegle. Od wer-
sji .24 instalowany jest zawor powrotny oleju.

6) Wyjatkowy system Fassi Prolink, sktadajacy sie z dtuzszego sitownika ramie-
nia zewnetrznego wspotpracujacego z zespotem przegubdw, pozwala na
zwiekszenie kata pracy o 15 stopni powyzej linii nominalnej.

7) Odlewana, bardzo wytrzymata podstawa oraz dolna czes¢ kolumny zurawia
zostaty zaprojektowane tak, aby rozktad naprezen byt idealny. Brak spawow
zwieksza odporno$¢ na zmeczenie materiatu.

8) Listwa zebata z centralnie umieszczonym $lizgiem zapewnia odpowiednie i
state zazebianie sie z wiericem kolumny, zapobiegajac tym samym $cieraniu sie
zebow.

9) Precyzyjne osadzenie na $lizgach ramion wysuwanych hydraulicznie pozwa-
la wyeliminowac luzy, zapewniajac tym samym efektywng i niezawodna prace.
10) Centralny uktad smarowania zapewnia tatwy dostep podczas przegladow
gwarancyjnych, konserwacyjnych czy napraw.

11) Plastikowy zbiomik, odporny na uderzenia i korozje.




FX800 SYSTEM MPES SYSTEM

RUS 1) VickniountenbHocTb cuctembl FX800 COCTOUT B 3MEKTPOHHOM PEryanpoBaHum pesuvma Harpy3ku KpaHa,
TMAPABAMYECKOrO W PYYHOrO BbIABVXEHWA CTpen W nebefok, a Takke B TOM, YTO CuCTeMa MNO3BOAsAET
KOHTPONMPOBaTbL ONPOKMAIBAIOWMIA MOMEHT U MPK 3TOM — NPUBOAMTL B AEMCTBME pasnnyHble paboure
YYaCTKM MEXaHW3Ma, He HapyLwan Npu 3TOM YCIOBWA YCTONYMBOCTU Fpy30BKKa/KpaHa. Kpome Toro, cictema
nepenaeT ¥ 3an1cbisaeT paboune faHHbIe 1 aBBTOMATUYECKM YKa3biBAET Ha HEOOXOANMOCTb MPOBEAEHNA PaboT
MO TEXHUUYECKOMY ODCIYXMBAHMIO KpaHa.

2)xxx

3) lwapasnuueckuii pacnpeenutens S800 ¢ NPOMNOPLMOHATEHO KOMMEHCUPOBAHHBIM «UYBCTBUTENbHBIMY M0
CUne MexaHM3MoM ynpasneHws. [IByCTOPOHHEEe PacnoNOXKeHe Ha OCHOBAHMN.

4) OtpenbHbivt rmpasnmuecmm pacnpeaenutenb Ana AByxno3uLNOHHOTO YNpaBneHNA CTabrnbHOCTY Onop KpaHa.

5) OpururanbHas cuctema «MPES» (Multi-Power Extension System — «CiicTema BbIABUKEHMS C Pa3AAUHbIMUI
TMNaMW BbIABVKEHNWA»)  MO3BONAET Pa3BWTb WCKMIOUMTENBHO BBICOKYIO CKOPOCTb BbIABUKEHWA/YOOPKN
TENECKOMMUECKMX CTPeN. ITa C1CTeMA MOHTVMPOBaHa NPV NOMOLLM NapannenbHO COeANHEHHBIX HE3aBUCUMBbIX
PABHOMOLUHbIX TMAPABAMYECKMX UMAMHAPOB. OT BepcuM «24» 11 Bbille YKOMMNEKTOBaHbl CTAaHAAPTHBIM
KnanaHom pereHepauuy Macer.

6) JkckniosvsHas cuctema Fassi Prolink, BCTpoeHHas B 6onee AVHHbIA [ONONHUTENbHbIA NOFHUMAIOLNAN
rMAPaBANYECKII LMAVHAP, B COUETaHWM C CUCTEMOW CLEMEHVA NO3BONAET YBENNUNTL KMHEMATUYECKN Yron
K HOMVHaNbHOM NPAMON Ha 15 rpagycos.

7) /lutoe OCHOBAHE U IUTOE OCHOBAHME KOMTOHHbI CIOCOBCTBYIOT UAEATbHOMY PaChPeaeNneHio HanpsixeHi
VI NOBBILLAIOT YCTOMYMBOCTb KOHCTPYKLMM, @ OTCYTCTBME CBAPHBIX LBOB rapaHTUPYeT UCKMIOUUTENIbHO HU3KYIO
YCTanoCTb MaTepuana.

8) PeeyHbil MEXaHI3M C CAMOLIEHTPYPYIOLMMICS UyTYHHBIMM KONOAKaMI 06ECTIeUMBAET TOUHOE 1 MOCTOAHHOE
CLenneHme WeCTepHN 1 peiku, uTo NpeaoTBPALLAET 13HOC 3yObes.

9) OopcrposaHHaa c6OpKa HanpasAAIOWMX KOMOLOK BbIABVKHBIX CTPEN MPENOTBPAlLAET NOABNeHMe
BEPTUKANbHBIX W FOPU30HTANIbHBIX 3330PO0B, YTO OMTMMU3MPYET AMHAMMYECKYID NPOU3BOAMTENBHOCTD 1
Ha[eXHOCTb KpaHa.

10) LlentpanusosarHas cucTema cvasku obecrieunsaeT Gonee nerkui oCTyn Npu nposeaeHn paboT no
TEXHWUYECKOMY 0OCTYXMBAHMIO U NPU YNPABAEHNM KDAHOM.

11) > MnacTuKoBbI MacNAHbI Gak 0COBEHHO YAAPONPOUEH 1 He NOJBePXeH KOPPO3MA NpY BO3AEMCTBIN
N06bIX BHELHYX GAKTOPOB.

PROLINK SYSTEM
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A) Pridavné’ funkee pro pouzivani hydraulického prislusenstvi na jefabu a hydraulickych ndstavct - fly-jibd, chranéné
exkluzivnim systémem Fassi, ktery se sklddd zkovového ochranného zafizeni spojeného s vysoce odolnymi nylonovymi
vodicimi fetézy.

B) Extra hydraulicky vysuv podpér oviddany nezavislym rozvadétem s hadicemi uvnitf stabilizacni podpéry, k dis-
pozici ve verzi XL, XL a s manudlnim® nebo hydraulickym® otdcenim.

C) Pridavny hydraulicky vyloznik - fly-jib, ktery vam umozni zvysit dosah jefédbu a pfi dosazeni pozadované vysky
pohybovat biemenem horizontdIné vzhledem k zemi (bez ohrozeni sprévné klidové konfigurace jefabu).

D) NAVIJAK - lanové zavihaci zaffzen vybavené exkluzivnim mechanickym omezovacim systémem tahu s koncovym
dorazem, ktery predchézi riziku vyplyvajicimu z pfimého a nepfimého pretizeni aplikovaného na samotny navijak.

E) SEDACKA - ergonomické, chranéna poloha umoziuje operatorovi vé&f kontrolu pfi provadént specifickych
pohybi a zdvihacich ¢innosti.

F) CHLADIC OLEJE - fizen elektronicky, termorequlacni zaffzeni schopné udrZovat optimalni teplotu hydraulickych
obvodU, dokonce i za nejnamahavéiich pracovnich podminek.

G) VERZE C- verze jefdbu s kratsim sklopnym ramenem pro umoznénf vétsf vysky zdvihani pod hékem. Umozfiuje
zdvihat zvIasté objemnd bfemena vertikéng, blizko sloupu jefdbu.

H) PRACOVNI SVETLO - vykonné a univerzalni svétlo, které je mozné nasmérovat, jak je tieba: pomaha vém pracovat
bezpetné iza podminek slabého pfirozeného svétla. MdiZe byt rovnéz aktivovano pomaci tlacitek radiového délkového
ovladani.

A) Dodatkowe weze hydrauliczne niezbedne do zasilania dodatkowego osprzetu hydraulicznego zurawia i jib-a s3
zabezpieczone przez unikatowy system Fassi,Salvaflex” w postaci metalowych korytek oraz bardzo wytrzymatych ny-
lonowych prowadnic faricuchowych.

B) Belki ndg podporowych wysuwane hydraulicznie z wezami umieszczonymi wewnatrz, dostepne w wersjach XL,
XXL°, zrecznym lub hydraulicznym obrotem, sterowane przez niezalezny rozdzielacz.

C) Jib - Dodatkowe ramie hydrauliczne, ktére zwieksza wysieg zurawia, a po osiagnieciu pozadanej wysokosci
umozliwia operowanie tadunkiem w poziomie nad ziemia. Praca Jib-em jest catkowicie bezpieczna i nie wptywa na
zZmiane parametréw zurawia podczas spoczynku.

D) WCIAGARKA - Urzadzenie stuzace do podnoszenia i opuszczania fadunku w pionie. Wyposazona jest w mecha-
nizm obrotowy, zabezpieczenie korca liny oraz ogranicznik udZwigu informujacy o przeciaZeniu.

E) SIEDZISKO - Ergonomiczny i funkcjonalny dodatkowy punkt sterowania pozwalajacy operatorowi na lepsza
kontrole podczas wykonywania okreslonych ruchéw i operacji podnoszenia.

F) CHtODNICA OLEJU - Urzadzenie termoregulujace, kontrolowane elektronicznie, ktére utrzymuje optymalng
temperature oleju hydraulicznego w obwodzie zurawia nawet podczas najciezszych warunkéw pracy.

G) WERSJA C - Wersja zurawia z krétszym ramieniem zewnetrznym, zwieksza wysokos¢ podnoszenia pod hakiem.
Dzieki temu mozna podnosi¢ pionowo wieksze fadunki blisko kolumny Zurawia.

H) WIATEO ROBOCZE - Mocny i szeroki strumien Swiatfa umoZliwiajacy prace zurawiem nawet w warunkach o ogran-
iczonej widocznosdi. Moze byc uruchamiane réwniez za pomoca sterowania radiowego.

A) [lononHuTensHbie’ d)yHKL\MM MO3BONAIOT MCMOb30BATH M1APABANYECKYHO annapaTypy, yCTaHOBEHHYIO Ha KPaHE, 1
NPVMEHATL  MOPABNMYECKOE BbIABMXKEHWE CTPENbI. 3 (I)}/HKLLMI/\ 33lUMLLIEHDI SKCKMIO3MBHOM CiCTEMON Fassi,
cocToAwen 13 NapHbIX METANNYECKIX C60pr\X 6MI0KOB C HEVOHOBLIMM HanPaBAALMA LIENAMIA BbICOKOTO
CONPOTMBNEHNA.

B)B BapvaHTax komnnekTaumn XLO, XXLO MMeeTcA BO3MOXHOCTb AOMOMHMTENBHONO MMAPABAMYECKONO BbiABUXEHNA
CTPENb, NPV 3TOM LWAAHTY MOMELLeHb BHYTPb ONOPHOI KONOHHBI, C PYUHBIM WM TZPABAMYECKIAM BPALLIEHIEM 1
YNPaBNEHMEM Yepe3 He3aBUCHMBbIA pacnipeeniTenb.

C) [lononHuTenbHoe rapasnnyeckoe couneHeHme Tana JIB no3sonAeT ysennumTs BbIHOC Mneya KpaHa, a nocne Toro,
Kak Gbina JOCTUIHyTa HEOBXOBMMAA BbICOTa, — MepeMeLLaTb IPy3 FOPU3OHTANIbHO M0 OTHOLLEHMIO K 3emre (be3 pucka
HapyLUWTb MPABIbHYIO KOHOUTYPALVIO KpaHa B COCTORHMM MOKOS).

D) JIEBEKA - TlombemHuk C TPOCOBbIM MPMBOROM 0OOPYAOBAH SKCKMO3MBHONM MEXaHUYECKOI CUCTEMON
OrPaHyyeHVA BPALLAIOLLErocA MOMEHTa 1 KOHLIEBOTO yopa, 1iarofaps Yemy MOXHO U30XaTb PUCKOB, CBA3aHHbIX C
MPAMOIt AW KOCBEHHO Meperpy3Koii camolt nebeaki.

E) CupeHbe - 031 cumeHbs SproHOMAYHa 1 3aLLVLLIEH3, UTO NPEIOCTaBAAeT OnepaTopy H0MbLUMe BO3MOXHOCTIA
110 YPaBTIEHYIO KPaHOM NPV BbINOMHEHIN OMPERENEHHbIX ABIKEHHI 11 ONepaLIii MO MOTbEMY rpy30B.

F) MACIIOOXNAINTENb - TepmoperynaTopHoe YCTPOICTBO C 3MEKTOOHHbIM YMpaBNeHue MonAepxyBaet
ONTVMaNbHYIO TeMMepaTypy B rAPONPHBOAE AaXE B CaMbIX COXHDIX YCIOBIAX IKCMAYTALMN,

G) BAPVAHT CBOPKM C - BapwaHT cbopkw KpaHa ¢ bonee KOPOTKOIA BCMIOMOraTenbHOI CTPENON, UTo No3BonseT
MOAHAMATb TPy3bl MOf KPIOKOM Kpaka Ha Gobluyio BbiCOTY. [y Takom BapuakTe COOPKY BOMOXHO BEPTUKANbHOE
NOAHATYE OCOBEHHO rPOMO3KYIX TPY308 B HENOCPELCTBEHHOM OM30CTI OT KONOHHbI KPaHa.

H) ->[POMEKTOP - MoLLyHblii 1 MHOTOGYHKLMOHANbHBIA TPOXEKTOP MOXET ObiTb HAMPABIEH B HyXHOM HanpaBNeHyM:
370 0becneuvBaeT 6e30MacHoCTb PaboTl axe My HefOCTATOUHOM eCTECTBEHHOM OCBeWLeHNM. [JaHHas QyHKLMA
MOXET ObiTb aKTVBI3MPOBAHA KaK NPV NOMOLLM AMICTAHLMORHOTO YNIDBNEHNA, TaK U HAXATUEM KHOMOK Ha MaHe




BIANCHI ERREPI ASSOCIATI

F215A
A 1395 A 1850 A 2180
B 5070 B 5980 B 6640
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L SERIE ‘
.23 L212/3/4
2660
.24 1.212/3/4
2675
.25 1102
2635
L212 515 kg L213 595 kg L214 650 kg L102 320 kg
ML 42kg NL 29kg PL 19 kg ML 20kg
NL 29 kg PL 19 kg
PL 19 kg
F215A F215AC
5065
~— 835 —— 1000 —
A
F215A 2235 B
F215A 2245 F215AC 3140
F215A 2150 F215AC 3050
F215A 2060 F215AC 2960
F215A 1975 F215AC 2870

Udaje a popisy jsou pFiblizné a nejsou zévazné - Dane i opisy sa przyblizone i nie s wiazace. - NpnsoaUMbIe AaHHbIE U ONUCaHNe ABNAIOTCA NPUBAN3ZUTENBHBIMU 1 MOTYT 6bITb N3MEHEHbI.
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